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E English
AWARNING

Non-observance of the following instructions may lead to personal injury.

Read this information first before using this equipment.This manual contains important
precautions to avoid accidents, and information for operating the equipment.Make sure
you fully understand the contents to use your product in a safe and proper manner.
After reading this manual, keep it handy for easy reference whenever necessary.
Improper use may cause damages to the equipment or camera, or injuries to persons.

@ Before using the equipment, read the following safety notes to ensure
proper operation.
@ For your safety, follow all the precautions and instructions mentioned below.

Safety Notes
Failure to follow these precautions can result in personal injury.
@ When setting up or disassembling this equipment, at least two people are
required.
If the procedure is managed by single person, the equipment may get
off-balance and fall over with resulting damages to the jib arm or camera,
and injuries to persons.
@ Keep to the load capacity of the tripod when mounting the jib arm.
If the total weight exceeds the capacity of the tripod, the tripod may fall
down with resulting damages to the camera or injuries to persons.
@ Keep to the load capacity of the equipment.
Exceeding the load capacity may cause the equipment to collapse with
resulting personal injury or malfunction.
@ Do not dismantle or alter the product.
Dismantling or alteration of this product may result in personal injury or
malfunction.In case of malfunction, refrain from use, and contact our
distributor or service representative for repair information.
Usage Notes
@ Fasteners such as lock levers and screws shall be securely tightened.
If they are not tightened enough, they may get loose or come off, resulting
in damage to the camera or personal injury.
@ Pay attention to your hand position while operating the jib arm.
Fingers can get caught or pinched if wrongly positioned.
@ Careful attention is required when setting up or disassembling this
equipment or handling the weight plates.
Inattention can cause personal injury.
@ After the shooting, remove the camera and weight plate from the unit,
and set the head mounting platform to the lowest position.
Failure to follow this precaution may cause the equipment to collapse with
resulting personal injury or malfunction.
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/I\ ADVERTENCIA

El no seguir las instrucciones puede llegar a lastimar su persona. Leer esta informacion
primero antes de utilizar el equipo.Este Manual contiene importantes precauciones para
evitar accidentes, asi como informacion para operacion de el equipo.Asegurarse de
entender completamente el contenido para uso del producto de un modo seguro y
apropiado. Despues de haber leido el Maunal, mantenelo cerca para referencia cuando
sea necesario. EL uso inapropiado puede causar dafios a el equipo, cdmara, o lastimar
personas.

@Antes de utilizar el equipo, leer las siguientes notas de seguridad para
su uso apropiado.

@Por su seguridad, seguir todas las precauciones y instrucciones aqui
mencionadas.

Notas de Seguridad
El omitir estas precauciones pueden tener como resultado una lesion personal.
@A establecer o desmontar este equipo, por lo menos dos personas son
requeridas.
Si el procedimiento es manejado por una sola persona , el equipo puede salir
de balance y caer resultando dafios a la Grua o camara, y heridas a personas.
@Mantener la capacidad de carga en el tripie cuando monte el brazo de
la grua.
Si el peso total excede la capacidad del tripie, el tripie puede caerse con dafios
resultantes a la camara o heridas a personas.
@Mantenga a la capacidad de la carga del equipo.
Exceder la capacidad de carga puede causar que el equipo desplome
resultando heridas personales o falla de funcionamiento.
@No desmantele ni altere el producto.
Desmantelar o modificar este producto pueden tener como resultado
herida personal o falla de funcionamiento.En caso de falla de
funcionamiento, obstenerse de usar, y contactar a nuestro representante
distribuidor para la informacion de reparacion.

Notas de Uso
@Los ajustadores como perillas de seguridad y tornillos deven ser
apretados firmemente.
Si ellos no son apretados fijamente, se pueden aflojar o soltar, teniendo como
resultado dafio a la cdmara o una herida personal.
@Ponga attencion a la posicion de su mano al operar el brazo del la Grua
Los dedos pueden ser agarrados o machucados si esta mal posicionados
@La atencion cuidadosa es requerida al establecer o desmontar este equipo
asi como el manejo de los platos de peso
La falta de atencion puede causar herida personal.
@Después del gravar, quite la camara y plato de peso de la unidad, y
coloque la plataforma de montar de la cabeza en la posicion mas baja.
El omitir el seguimiento de precaucion puede causar que el equipo
desplome causando heridas personales o falla de funcionamiento.
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A : Part name
75mm adapter

Head mounting platform
Level

Inner arm

Inner arm lock A

Inner arm lock B

Main arm

Locking screws for main arm

O 0 N N L AW N~

Counter arm lock

—
o

Counter arm
Weight plate
1/4"internal thread
3/8"internal thread
Side plate

Joint shaft head

Inner support arm

I S
~N O L W=

Inner support arm lock

—_
[e e}

Support arm

]

Pan friction knob

[\
S

Bowl clamp

[\
—_

Fixing bolt

N
\S}

Support column
Threaded weight shaft
Weight fixing nut

NSRS I \S)
(ST NS V]

Locking screws for support arm

[\
N

Inner support arm joint shaft

N
-

Hex key wrench
Boom friction knob
Joint shaft knob

Safety lock lever

W NN
S O X

Serration
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o =

Fine tuning weight
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Nombre de la pieza
Adaptador de 75mm
Plataforma de montura par la cabeza
Nivel

Brazo interno

Seguro de el braza interno A
Seguro de el braza interno B
Brazo Principal

Seguros de rosca para brazo principal
Seguro de contraste

Brazo contrario

Disco de carga

Rosca Interna de 1/4"

Rosca interna de 3/8"

Plato adjunto

Coyuntura de tunel para la cabeza
Brazo de soporte interno

Seguro interior de brazo de apoyo
Soporte de brazo

Perilla de friccion de rotacion
Sujetador de la base

Tornillo de fijacion

Columna de soporte

Barra de carga con rosca

Tuerca de fijar peso

Seguros de rosca para brazo de soporte
Conjunta brazo de soporte interno
Llave inglesa de cabeza hexagonal
Perilla de friccion para flotacion
Perilla conjunta de tunel

Perilla de seguro

Borde dentado

Balanza de peso

Es)
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B: Setting up the jib arm
HThe jib arm shall be set up on a flat surface with
enough space.

B-1 Take out the jib arm from the carrying case

1

Take out the jib arm and other items including threaded
weight shaft and weight fixing nut from the case.
Release the strap which is holding the jib arm.

B-2 Set up the jib arm

2

A

Check that the inner arm lock B is parallel to the main arm.

Turn the head mounting platform 180 degrees.

Loosen the inner support arm lock. Slide out the inner
support arm until it reaches the U-shaped grooves on the
side plate.

Check that a small rubber knob on the inner support arm is
facing downward. Hold the joint shaft head still with one
hand, and loosen the joint shaft knob with the other.

Keep horizontally the right and left shafts on the inner
support arm's end, and fit them into the U-shaped grooves.

Find the small projections near the U-shaped groove at the
joint shaft head side. Fit them in the notches on the joint
shaft head. Hold the joint shaft head still with one hand, and
securely tighten the joint shaft knob with the other.

3 1 Make sure that the joint shaft head is not protruding from
the side plate surface.

3 2 Make sure that the joint shaft knob is securely fitted in
the groove on the side plate.

B-3 Mount the jib arm on the tripod and

adjust the leveling

Remove the bowl clamp from the fixing bolt. Set the jib arm
on the tripod, and fix them together by fastening the fixing
bolt with the bowl clamp.

Hold up the main arm, and adjust the tripod legs for leveling.
The support column is equipped with a level for precise
leveling.
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B: Estableciendo el brazo de grua

M E!l brazo de Grua deve ser establecido en una superficie plana
con suficiente espacio.

B-1 Sacar el brazo de grua de su bolso the trasportacion

1

Sacar el brazo de grua y otros articulos como barra de peso con
rosca y tuercas de fijacionde peso de el bolso.
Soltar la correa que agarra el brazo de la grua.

B-2 Establesca el Brazo de grua

2

AN

Verificar que el seguro de el brazo interno B este paralelo a el
brazo principal.

Rotar la plataforma de montura de la cabeza 180 grados.

Aflojar los seguros de brazo de soporte interno. Deslizar hacia
afuera el soporte de brazo interno hasta alcanzar las ranuras en
forma de U en le plato de lado.

Verificar que las pequenas perillas de plastico en brazo de soporte
interno esten apuntando hacia fond. Sujetar la coyuntura del puente
con una mano. Y aflojar las perillas de cyuntura de puente con la
otra.

Mantener Horizontalmente el puente derecho y izquierdo en el
brazos de sopporte interno para que entren en las ranuras de

forma de U.

Encuentre las pequeiias proyeciones cerca de las ranuras en forma
de U al lado en coyuntura de puente de la cabeza.

Coloquelas en las serraduras en la coyunturra de puente sontenga
en posicion con una mano y con la otra apriete las perillas de la
coyuntura de puente.

X 1 Aségurese de que la coyuntura puente de cabeza no
sale de la superficie de plato.

X 2 Asegurarse de que la perilla de coyuntura de puente es
perfectamente aliniado en la ranura de al plato de lado

B-3 Montar el brazo de grua en el tripie y ajustar

el nivel

8

Remover el Sujetador de la base de el tornillo de fijacion.
Colocar la grua en el tripie, y sujetarlo apretando el sujetador de
base en el tronillo de fijacion.

Sostener arriba el brazo principa, y ajuste las piernas de tripie

para nivelar. La columna del apoyo es equipada con un nivel para
nivelar preciso. 7
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B-4 Adjust the arm length

B When adjusting the arm lengths, at least two people are
required: one person to hold the tripod side (support
column side), and the other person handling the arm
end side.

B The maximum load capacity when the inner arm is fully
extended is 10kg/221b (including the weight of the head),
and 20kg/441b when fully retracted. Maximum load
capacity varies according to the usage length of the
inner arm.

B Maximum weights for each arm lengths are indicated by
scale marks on the side surface of inner arm. When
extending the inner arm, make sure not to exceed the
indicated maximum weights.

(20kg/441b, 15kg/331b, 10kg/221b)

B The inner support arm is also marked with lines
corresponding to each maximum weights (20kg/441b,
15kg/331b, 10kg/221b). The head mounting platform can
be kept level by adjusting the inner arm length to these

lines.
A Make sure not to exceed the maximum load capacity.

10 Tighten the boom friction knob.

11 Loosen the inner arm lock A and B, and inner support
arm lock.

12 Loosen the safety lock lever to let the inner support arm
slide freely.

13 Hold the head mounting platform, and slide the inner arm
and inner support arm to the suitable position.

14 If the arm length is determined, tighten the inner arm locks:
first A and then B.

15 Tighten the inner support arm lock to temporarily fix the
inner support arm. As shown above, the head mounting
platform can be easily leveled by adjusting each length of
the inner arm and inner support arm to the indicated marks
and lines.

M3 A VST — I AVF Y N T — LR
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A % 3 When sliding the arms to adjust their lengths, placing a
support such as a chair under the head mounting platform
would facilitate the procedure.
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10

11

12

13

14

15

B-4 Ajuste la longitud de brazo

B Cuando ajuste la longitud de el brazo, cuando menos dos
peronas son requeridas: una para sotener el tripie (columna de
soporte de lado). Y la otra soteniendo el final de el brazo.

B La capacidad méaxima de la carga cuando el brazo interior es
extendido completamente es 10kg/221b (incluyendo el peso de
la cabeza), y 20kg/441b cuando completamente retractado.

La capacidad maxima de la carga varia segun la longitud de
uso del brazo interior.

B Las carga maxima para cada longitude de brazo son indicadas
por marcas de escala en la superficie de lado de brazo interior.
Al extender el brazo interior, se asegura de no exceder las
pesas maximas indicados. (20kg/441b, 15kg/331b, 10kg/221b)

M El brazo de soporte interno también es marcado con lineas
que correspondiendo a cada carga méaxima (20kg/441b,
15kg/331b, 10kg/221b).La plataforma de montura para la
cabeza puede ser mantenida el nivel ajustando la longitud
brazo interior a estas lineas.

Asegurese de no exceder la capacidad maxima de carga.

Apriete la Perilla de friccion para flotacion.

Afloje le seguro de el brazo interior A y seguro de brazo
interio B

Afloje la perilla de segurida para que el brazo de soporte interno
deslice libremente.

Sostenga la plataforma de montura de la cabeza, y deslice el brazo
interior y el brazo de soporte interior a la posicion convenirnte.

Si la longitud de brazo es determinada, apriete los seguros de el
brazo interior A primero y luego B.

Apriete o interior de brazo de soporte para fijar temporalmente el
brazo interior de soporte. como indicamos , la plataforma de
montura de la cabeza puede ser nivelada facilmente ajustando cada
longitud del brazo interior y el brazo de soporte interior con las
marcas y lineas indicadas.

A X 3 Al deslizar los brazos para ajustar sus longitudes, coloque un

apoyo como una silla bajo la plataforma de montura de la
cabeza para facilitar el procedimiento. 9
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/N CAUTION l

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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B-5 Adjust the leveling of head mounting platform

16 Loosen the inner support arm lock that has been temporarily
fixed.

17 Move the head mounting platform vertically to adjust the
leveling. The head mounting platform is equipped with a
level for precise leveling.

18 If the leveling is achieved, tighten the inner support arm lock

securely.

19 Push the safety lock lever tightly against the inner support
arm lock. Tighten the safety lock lever securely.

W When sliding the inner arm, do not hold the label
attached position as shown below.
Fingers can get caught or pinched.

/\ CAUTION
Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
NSRS
ZONRATER O TR
LAaWTZE,
FERUBNSHVET,

B-6 Mount the head

20 Lower the inner and main arms to the lowest position while
paying attention to the tripod not to fall over. Fix the head on
the platform in the same way as when the head is usually
mounted on a tripod.

X 4 Use 75mm adapter inside for 75Smm bowl head.

B-7 Mount the camera

W Maximum load capacity is 20kg/441b including the head.
However, the load capacity decreases as the inner arm
length is extended.

A Make sure not to exceed the maximum load capacity.

21 Keep the head mounting platform to its lowest position.

22 Mount the camera onto the head.
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/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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B-5 Ajuste el nivel de plataforma de montura
dela cabeza

16 Afloje el seguro de el brazo de soporte interior que ha sido fijada
temporalmente.

17 Mueva la plataforma de montura de la cabeza para ajustar
verticalmente el nivel. La plataforma de montura de la cabeza es
equipada con un nivel para nivelar con presicion.

18 Si el nivelar es logrado, apriete la seguro del brazo interior de
soporte firmemente.

19 Empuje la perilla de seguro apretadamente contra el seguro de
brazo interior de soporte. Apriete la perilla de seguro firmemente.

B Al deslizar el brazo interior, no lo sotenga de la etiqueta,
conectar como se muestrado el anterior. Los dedos pueden
ser agarrados o pueden ser machucados.

/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
INEES
ZONRAT &R T HRE
LanwT<EE N,
FERUCBNDSHYET,

B-6 Monte la cabeza

20 Baje el brazo interior principal a la posicién mas baja al atender al
tripie para no caerse. Fije la cabeza en la plataforma de la misma
manera que cuando la cabeza es montada generalmente en un tripie.

¢4 Use el adaptador de 75mm Incluido, para cabezas con base
de 75mm.
B-7 Monte la camara

B La capacidad maxima de la carga es 20kg/441b incluyendo
la cabeza. Sin embargo, la capacidad de carga disminuye
como la longitud del brazo interior es extendida.

& Aseg'rese de no exceder la capacidad m-xima de carga.

21 Mantener la plataforma de montura de la cabeza en la posicion
mas baja.

22 Montar la camara en la cabeza.
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B-8 Attach the weight plate
A B The main arm lifts up as the weight plate is attached.

23 Loosen the counter arm lock.
24 Slide out the counter arm approximately 40cm/16".

25 Tighten the counter arm lock securely.

26 Screw-in the longer side of threaded weight shaft fully to the
hole on the counter arm's end.

27 Attach the weight plates, first Skg/111b and then 2.5kg/5.51b to
each side. Fix them to place with the weight fixing nut.

B-9 Adjust the jib arm leveling

28 Loosen the counter arm lock.

29 Slide out the counter arm to adjust the balance.The fine tuning
weight enables precise balancing. Attach it to the counter arm
and adjust its position for a perfect counterbalance.

30 Ifthe leveling is achieved, tighten the counter arm lock securely.

M Pay attention when sliding out the counter arm, as the
weight plate is attached at this point.

B-10 Operate the jib arm
31 Jib arm can be operated by handling the weight shaft.

& l Caution labels as shown below are attached to the main
arm and support arms. Make sure not to hold the arm
during operation. Fingers can get caught or pinched.
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/\ CAUTION

/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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/\ CAUTION

/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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B-8 Colocar el plato de carga

ME! brazo principal sube al colocar el plato de carga.

23 Aflojar el seguro de contraste.
24 Deslice fuera el brazo contrario aproximadamente 40cm/16".

25 Apriete el seguro de contraste firmemente.

26 Atornillar-primero la parte mas larga de la Barra de carga con rosca
dentro de la rosca de el brazo de contrapeso.

27 Conecte los platos de carga, primero Skg/111b y entonces 2.5kg/5.51b
a cada lado. Asegurelos colocando tuerca de sujetar la carga.

B-9 Ajuste el brazo de la grua a nivel

28 Aflojar el suguro de contraste

29 Deslice el brazo de contraste par aajustar el equilibrio La Balanza de
peso permite un equilibrar preciso. Conéctelo al brazo contrario y
ajuste su posicion para un contrapeso perfecto.

30 Despues de haber logrado nivelar, apriete el seguro de brazo contrario
firmemente.

A M Atienda al deslizar fuera el brazo contrario, ya que el plato de
carga es conectado en este punto.

B-10 Opere el brazo dela grua

31 Elbrazo de la grua puede ser operado manejando el la barra de peso.

A BMLas ctiquetas de cuidado como mostrado debajo son aderidas
brazo principal y los brazos soporte. Asegurese de no retener el
brazo durante su operacion. Los dedos pueden ser agarrados o
machucados.

/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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/\ CAUTION

/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.
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C-1 C-2

C: V02 a>vnifE C : Adjusting the friction
1 X700 3V0RE C-1 Pan friction
@< LitWEaIERErAmEIcE L. 55¢< LIzWEEE When stronger friction is required, turn the friction knob
_%@i%tl@ LEXd, 24P/ J%#EBELCELDICELT clockwise. For weaker friction, turn the knob
FAELET, counter-clockwise.
Adjust the two knobs for pan friction.
(-2 7—L7V92av0RE C-2 Boom friction
< LEEWHEEIEREAEICE L. 55< LW When stronger friction is required, turn the friction knob
ZTOWICEILET, 55 THABIC/ THEELTES clockwise. For weaker friction, turn the knob
EESGELBEIVET, TOEDICRETENTVOETD counter-clockwise. Weak friction point is limited, so do not
T. TNLL EICEIEGWNTLEZEW, overturn the knob. It may cause damage to the equipment.
WRORERICIZY T,
D: XAV 7 —LORETHE D : Adjust the main arm length
WSWIFT JBSOIIBENRICL Y A1 VT —LZES LA BMSWIFT JIB50 is able to slide back its main arm 30cm/12."
ANC30cMBENE BB ENTEFX T, toward the rear end, according to the shooting situation.
BHAS, EE. JIAMIRKTERIIETLTHSHEE B Make sure to remove the camera, head, and weight plates
LTLIEEL, before adjusting the main arm length.
1T Ny FEfIEICERUS THBNEER/INST TAA > 1 Use the hex key wrench attached to the head mounting
=LAV I xI%E 2 yEEEREFETAEICE L TR platform,and loosen the main arm locking screws (at two
BHHET, points) by turning them counter-clockwise.
2 BLKIICYR=bT7—LAYIRIE25FEDR 2 Similarly loosen the support arm locking screws (at two points)
Bt AmIcEl LT DHET, by turning them counter-clockwise.
3 AAVT—LEFR= b T—LEREDNTVAEZER 3 Slide the main and support arms to the suitable position by
BHSHEEBEDMER CHEITEEXT, checking their length balance.
4 AAVTF—LAVvIRY (24F) EFR—FT7—L 4 Use the hex key wrench and tighten the locking screws for
Oy o xRy (248 ZRNAEX/N\T CRETABICE main arm (at two points) and support arm (at two points) by
L. TNZTNHERITHTITCEELE T, turning them clockwise.
W1~ 4DBRIER A1 V7 —LDOTRZNILH M During this procedure, do not hold the label attached
B D CHAHPAEREWLWTREL, position as shown below. Fingers can get caught or
FEBGENDHIET, pinched.
/\ CAUTION l /A CAUTION
Do not place hand or Do not place hand or
fingers on this bar fingers on this bar
during operation. during operation.
NEES KSZ NEES
ZDONATEFH > T HRIE ZONRAT &R THRME
LIENTL< S, LIzWT<EE L,
1 4 FEFUCBNPHYET, FEROCBNDOHYVET .
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/\ CAUTION

Do not place hand or
fingers on this bar
during operation.

NEE=
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LIEWTLSEE W,
FERUBNDHVET .

C:

@

Ajustar la friccidon

C-1 Friccidon de rotacion

Cuando friccion mas fuerte es requerida, gire la perilla de friccion
a la derecha. Para la friccidn mas débil, gire la perilla a la izquierda.
Ajuste las dos perillas para la friccion de rotacion.

C-2 frccién de flotacion

D:

Ju—

Cuando friccién mas fuerte es requerida, gire la perilla de friccién
a la derecha. Para la friccion mas débil, gire la perilla a la izquierda
El punto débil de la friccion es limitado, asique no sobre apriete la
perilla. Puede causar dafio al equipo.

Ajuste la longitud de brazo rpincipal

B SWIFT JIB50 puede deslizar su brazo principal 30cm/12."
hacia el atras segun la situacion que gravacion.

B Asegurese de quitar la cAmara, la cabeza, y platos de carga
antes de ajustar la longitud de brazo principal.

Utilice la llave inglesa Hexagonal conectada de plataforma de
montura de la cabeza plataforma, y afloje tornillos de el brazo
principal (en dos puntos) girando hacia la izquierda.

Afloje asi mismo los tornillos de el brazo de soporte (en dos puntos)
girando hacia la izquierda.

Deslice el brazo principal y los brazos de soporte a la posicion
conveniente verificando su equilibrio y longitud.

Utilice la llave inglesa a hexagonal y apriete los tornillos de el brazo
principal (en dos puntos) yel brazo de soporte (en dos puntos)
girando hacia a la derecha.

B Durante este procedimiento, no sotener como lo ensefia la
etiqueta mostrado abajo. Los dedos pueden ser agarrados o
machucados.

/\ CAUTION

Do not place hand or

fingers on this bar
during operation.
INEE- /N ©

SONATEF ST HRE °
LiEWT<EEL,
FEROBNDSHYET.
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E : Disassembly

Please handle the jib arm with care during the procedure.

E-1 Remove the weight plate and the
threaded weight shaft from the jib arm

Once the weight plate is removed, the head side will be
weighted. Make sure to hold the threaded weight shaft
while removing the weight plate.

E-2 Remove the camera and the head
E-3 Retract the counter arm

1 Loosen the counter arm lock, fully retract the counter arm.
2 Then tighten again the arm lock firmly.

E-4 Retract the main arm
3 Tighten the boom friction knob.

4 Loosen the inner arm lock A and B, inner support arm lock,
and the safety lock lever. After they are all loosened,
retract the main and support arms.

5 Lightly tighten the inner arm lock A and B, inner support
arm lock, and the safety lock lever to prevent the retracted
arms from getting loose.

E-5 Remove the jib arm from the tripod

6 Remove the bowl clamp from the tripod, and fit it back to
the fixing bolt.

E-6 Fold the jib arm

M To work easier, turn over the jib arm so that the support
arm comes top as shown above.

7 Loosen and push the joint shaft knob. The joint shaft head
on the other side comes out.Keep the balance of right and
left sides, and continue to loosen the joint shaft knob until
the joint shaft head protrudes from the side plate.

8 Lift up the joint shaft horizontally from the U-shaped
groove, and remove the inner support arm from the side
plate.
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E:Desmontar

Por favor maneje el brazo dela grua con cuidado durante el
procedimiento.

E-1 Remover los platos de carga y la barra de carga
con rosca de el brazo grua

Una vez que los platos de carga an sido removidos ,el lado de
la cabeza tendra sobrepeso. Asegurece de sotener la barra de
peso con rosca al remover los platos de carga.

E-2 Remover la camara y la cabeza
E-3 Retractar el brazo contario
1 Afojar el seguro de le brazo contrario.
2 Retractar el brazo contario completamente y apretar los segros
firmemente.
E-4 Retractar el brazo principal
3 Apretar la perilla de friccion de flotacion

4 Afloje el seguro de brazo interno Ay el seguro del brazo interno
B, asi como la perilla de suguridad Después de que sean
aflojados , retractanel brazo principal y los brazos de soporte.

5 Apriete levemente el seguro de 1 brazo inerno Ay el seguro de |
brazo interno B, y la perilla de segurida para prevenir que los
brazos retractados se aflojen.

E-5 Remover el brazo de la grua de el tripie
6 Remueve el sujetador de la base del tripie, no olvides ponerlo de
regreso al tornillo fijo.
E-6 Dobla el brazo de la grua
M Para trabajar mas facil, da vuelta sobre el brazo de aguilon para que

el brazo de soporte quede en parte superior como mostramos abajo.

7 Afloje y empuje la Perilla conjunta de tinel . La cabeza conjunta
del tunel sale en el otro lado. Mantenga el equilibrio de derecho
a izquierda y continue aflojando perilla conjunta de tunel hasta
que la cabeza conjunta de tinel salga del plato de lado.

8 Levante el tinel conjunto horizontalmente de la ranura en forma
de U, y quite el brazo interior de soporte del plato de a lado.
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E

9 Turn the head mounting platform 180 degrees and fold it
down.

35 Check that the inner arm lock B is parallel to the main arm.

10 Securely tighten the inner arm lock A and B, inner support
arm lock, and the safety lock lever.

E-7 Packing

Tie the head mounting platform and the support arm together
with the strap. The jib arm can be stored in a folded form as
shown above. Place the items--threaded weight shaft, weight
fixing nut, fine tuning weight, and others--in each storage
pockets provided in the case.

F : Caution for users
Pan and boom friction

Excessively strong boom friction may cause jib arm
off-balance and fall down.

After the shooting

Remove the camera and weight plate from the jib arm. Fully
retract the inner arm, inner support arm, and the counter
arm. Set the head mounting platform to its lowest position.

Transportation
The equipment shall be stored in the case whenever
transported.

Adjustment of the safety lock lever

The lever direction of the safety lock lever can be adjusted
to prevent it from touching the tripod during operation.

X6 After locking the arm by turning the safety lock lever
clockwise, pull the lever and adjust its direction to be
parallel to the support arm.
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9 Voltear la plataforma de montura de la cabeza 180 grados y
doblelo hacia abajo.

35 Verificar que el seguro del brazo interno B es paralelo con
el brazo principal.

10 Asegurese de apretar los seguros del brazo interno Ay By
tambien la perilla de segurida.

E-7 Empacar
Amarre la platafroma de montura de la cabeza y el brazo de
soporte juntos con la correa. El brazo de la grua puede ser
almacenado en una forma doblada como mostrado anteriormente.
Coloque los articulos-- barra depeso con rosca, las tuercas de
fijacion, el peso de balance, y otros-- en las bolsas de
almacemnamianeto del estuche.

F: Precausion de usuario
Friccion de rotacion y elevacion

La fricciéon excesivade elevacion puede causar que brazo dela grua
se desequilibre y caiga.

Despues de gravar

Remueve la camara y los platos de carga del brazo de la grua.
Retractar completamenteel brazo interno y el brazo de soporte
interno asi como al brazo contario. Colocar la plataforma de
montura de la cabeza a la posicion mas baja.

Transportacion

El equipo debera permanecer en su estuche siempre que sea
transportado.

Ajuate de la perilla d esegurida

La posicion de la perilla de seguridad deve ser colocada de modo
que no toque el tripie durante su operacion.

X6 Después de cerrar el brazo girando la perilla de suguridad
a la derecha, coloque la palanca en direccion r paralela al
brazo del soporte.
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G : General specification

X7 Inner arm maximum length

X8 Inner arm minimum length

9 Inner arm minimum length (slide back main arm 30cm/12")

%10 SWIFT JIB50 KIT dimension
(SWIFT JIB50 + T102B + DL-8B)

Maximum load capacity

Weight plate

Bowl level diameter
Applicable tripod
Folded size

Weight

Accessories

10kg/ 221b(Inner arm fully extended)
~20kg/ 44Ib(Inner arm fully retracted)
30kg /661b ( Skg/111b x4 , 2.5kg/5.51b x4)
¢ 100mm / ¢ 75mm (adapter attached)
¢ 100mm
Length 1471mm/ 57.9"
Height 356mm/ 14.0"
Width  167mm / 6.5"
16.4kg/ 36.151b
Threaded weight shaft x1
Weight fixing nut X2
75mm adapter x1
Carrying case X1
Fine tuning weight (1kg/2.21b) x1
Hex key wrench x1

Operation Manual x1
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G: FEHIK
X7 REEEEKN
X8 R RN
X9 E BN (ERE #3)30cm)
310 SWIFT JIB50 KITJUf
(SWIFT JIB50 + T102B + DL-8B)

GBIk 10kg (B Se 1)
~20kg (FERF 5 )

il & 30kg ( 5kg x4 , 2.5kg x4)
BRI HAR & 100mm / ¢ 75mm  (HF VT i 2%
XTI = A8 BRI KP ELAE ¢ 100mm
W AT RS K 1471mm

& 356mm

W 167mm
EH 16. 1kg
Bt T L 2B A IR AT x1

i 25 [ T8 IR B x2

JEML75mm x1

MTFFF x1

PHENCHE (kg x1)

ANAERT x1

{FHBEHIS x1

G: Especificaciones generales
$%7 Maxima altura de el brazo principal
8 Minima altura de el brazo principal
9 Minima altura de el brazo principal
(Deslizar su brazo principal 30cm/12.")

%10 SWIFT JIB50 KIT diametro
(SWIFT JIB50 + T102B + DL-8B)

Maxima capacidad de carga  10kg/ 221b(Maxima altura de el brazo principal)
~20kg/ 441b(Minima altura de el brazo principal)

Plato de carga 30kg /661b ( Skg/111b x4 , 2.5kg/5.51b x4)
Diametro plano de la base ¢ 100mm / ¢ 75Smm (adapter attached)
Tripie aplicable ¢ 100mm

Tamafio doblado Longitud 1471mm/ 57.9"

Alatura  356mm/ 14.0"
Anchura 167mm / 6.5"
Peso 16.4kg/ 36.151b
Accesorios Barra de carga con rosca x1
Tuerca de fijar peso x2
Adaptador de 75mm x1
El bolso x1
Balanza de peso (1kg/2.21b) x1
Llave inglesa de cabeza hexagonal x1

Manual de Operacion x1
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