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English

Preface

Thank you and congratulations on your new Vector 750 from Vinten

We want you to get the most from your new Vector 750 and therefore encourage you to read this operators
guide to familiarize yourself with its many features, some of which may be new to you. This document also
covers essential health and safety information and has a section on maintenance that will ensure you keep
your new product in perfect condition.

To receive additional benefits, register with Vinten now on line by visiting www.vinten.com/register.
Features and benefits of your new Vector 750

The Vector 750 has been specifically designed to meet the exacting demands of camera operators working
with full facility studio and OB cameras. The Vector 750 offers a high level of control with many unique
features.

e Suitable for awide range of cameras, up to 75 kg (165.3 Ib) with a C of G between 80-250 mm
(3-10in.).

¢ Supplied complete with a standard wedge adaptor for easy and safe loading.

* The unique Perfect Balance system provides infinite adjustment, enabling perfect camera
balance to be achieved throughout the tilt range, regardless of drag setting.

« Aretractable adjuster provides extensive camera fore and aft movement so that positioning
of the camera is easily controlled.

« "Fast action" can be easily followed as it happens with the responsive TF Drag control. It pro-
vides awide range of infinitely adjustable drag from very light to extremely heavy, to suit any
operator's desire and is operational in extreme conditions down to - 40°C and up to + 60°C.
The TF drag system also allows for an extremely quick pan movement or "whip pan", recov-
ering instantly and with minimal spring back.

* The illuminated level bubble and back-lit display on the drag knobs allow for easy set up in
low light conditions.

» Easy to carry integral handle is a standard fitment.

Once again, thank you for choosing the Vector 750.

We are confident it will give you many years of reliable
performance.

Register your product to get One Extra Years Warranty and a
Free Vinten Quality Gift.

Please register now on-line at www.vinten.com/register - it's easy and fast.

Warranty Details and Terms and Conditions can be found on page 16.
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Safety - read this first

English—Original Instructions

The original instructions presented in this operators guide were written in English, and subsequently
translated into other languages. If you are unable to understand any of the translated languages, contact
Vinten or your distributor to obtain a translation of the original instructions (EU Countries).

Warning Symbols in this Operators Guide

Where there is a risk of personal injury or injury to others, comments appear
highlighted by the word WARNING!—supported by the warning triangle symbol.

Where there is a risk of damage to the product, associated equipment, process or
surroundings, comments appear highlighted by the word CAUTION!

Technical Data

Maximum payload 75 kg (165.3 Ib)
Payload Centre of Gravity height range 80 mm (3 in.) to 250 mm (10 in.)
Weight (complete with pan bar and wedge adaptor) 19.15 kg (42.1 Ib)

Overall dimensions

Height (with wedge adaptor)

Minimum balance setting 255 mm (10.0in.)
Maximum balance setting 355 mm (14.0in.)
Length (without pan bar) 355 mm (14.0in.)
Width (without pan bar) 350 mm (13.8in.)
Width (with two pan bars) 445 mm (17.51in.)

Tilt range +52°
Pan range 360°
Operational temperature range -40°C to 60°C
Battery type PP3
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Usage

The Vector 750 pan and tilt head is designed for use in broadcast and film studios to support and balance
a camera and ancillary equipment weighing up to 75 kg (165.3 Ib), and must be mounted on equipment
designed to support a minimum payload of 95 kg (209 Ibs.) The Vector 750 pan and tilt head is intended
for use by professional TV broadcast and film camera operators.

WARNING! 1. Do NOT attempt to use this product if you do not understand how to
operate it.
2. Do NOT use this product for any other purpose than that specified
in the Usage statement above.

3. Maintenance beyond that detailed in this Operators Guide must be
performed only by competent personnel in accordance with the
procedures specified in the Maintenance Manual.

Further information

For further information or advice regarding this pan and tilt head, please contact Camera Dynamics
Limited, your local Vinten distributor (see back cover) or visit our website.

For details on maintenance and spare parts, please refer to the Vector 750 Pan and Tilt Head Maintenance
Manual and lllustrated Parts List (Publication Part No. V4034-4990) This is obtainable from Camera
Dynamics Limited or your local Vinten distributor. For information on-line, visit our website at

www.vinten.com
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Vector 750 Pan & Tilt Head (Left-hand Side) (Fig 1)

Wedge adaptor

Wedge adaptor operating lever
Wedge adaptor securing screw
Pan brake lever

Tilt brake lever

Carrying handle

Level bubble illumination switch
Level bubble

Pan drag adjustment knob

Pan bar clamp

Tilt drag adjustment knob

Slide plate clamp

Slide plate adjustment knob

Vector 750 Pan & Tilt Head (Right-hand Side) (Fig 2)

Slide plate

Balance adjustment knob
Centre lock button
Centre lock release catch
Pan bar mounting

Vector 750 Pan & Tilt Head (Underside) (Fig 3)

Four bolt fixing
Bolt hole position indicator
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Introduction

The Vector 750 pan and tilt head embodies a unique linkage counterbalancing mechanism, thin film (TF)
drag assemblies for pan and tilt motions and an adjustable camera mounting plate.

The balance system is easily adjusted by a knob (15) on the right-hand side of the head. The balance
adjustment control compensates for differing platform load C of G heights by varying the mechanical
advantage of a bell-crank in the counterbalance mechanism.

Both the pan and tilt mechanisms incorporate TF drag systems to ensure smooth movement of the camera
about these axes and are fitted with control knobs (9), (11) to adjust the drag setting. The drag controls are
mounted on the left-hand side of the head. The whip-pan facility is unaffected by the pan drag setting.

Friction brakes on each axis allow the head to be locked at any chosen position. The operating levers for
both brakes (4), (5) are fitted at the right-hand rear of the head. A tilt axis centre lock (16) is provided on
the right-hand side of the head to secure the platform in the horizontal position during transport or load
changing.

A level bubble (8) is fitted to the rear of the head and is provided with a time-delay illumination unit,
operated by a switch (7). The battery for the illumination unit is contained in the base.

Pan bar mounting points (18) are located at the rear of the head, on either side of the camera mounting
platform. A telescopic pan bar is supplied and is attached using a pan bar clamp (10), with angular
adjustment available on the mount serrations. A second pan bar may be fitted, and fixed and short pan bars
are available as optional extras.

The camera is attached to the head by means of a wedge adaptor (1).
Operation
Unpacking

The head is supplied with one pan bar and a battery (fitted) for the level bubble illumination unit.

A second telescopic pan bar or short pan bar for use with a zoom or focus controller are optional. Ensure
that all items are unpacked prior to disposal of the packing materials.

After unpacking ensure that:
The pan and tilt brakes (4), (5) are on (see Pan and tilt brakes on page 10).

The centre lock (16) is engaged (see Locking the platform on page 10). Always engage the
centre lock before lifting or carrying the head.

CAUTION! Do NOT Lift the head by the platform. Only use the base and/or the carrying handle
to prevent damaging the head.

Mounting the head

NOTE: When mounted on Vinten ‘Hawk’ or ‘Teal’ pedestals, clearance between the head and the
pedestal weight tray prevents the use of 5.5 Ib (1.6 kg) and 1.0 Ib (0.47 kg) trim weights.
Use alternative weights or fit the adaptor plate kit (Part No. 3354-900SP) between the
head and pedestal.
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WARNING! 1. Only mount this product on equipment designed to support a
minimum of 95 kg (109 Ibs.).
2. Before installing the head, hold a fixing bolt in position and check
that the threaded end does not project more than 20 mm (3/4 in.)
above the mounting face.

The head is mounted on a tripod, pedestal or suitable firm surface using the four fixing bolts and washers.
The four bolt fixing holes (19) on the underside of the head are easily located using the bolt hole position
indicators (20). Tighten the bolts with the spanner provided.

After mounting the head, ensure it is level using the level bubble (8), which may be may be illuminated by
pressing the switch (7). The light will go out after approximately 15-seconds.

Pan bars

Fit the pan bars to the head and adjust the position of each one before tightening the clamp (10) on the
mounting (18). Adjust the length of the telescopic pan bars.

Fitting a camera

WARNING! 1. Do NOT rely on the tilt brake when changing the payload. Always
engage the centre lock.

2. Ensure that the weight and C of G height of the total payload is
within the range for which the head is designed: up to 75 kg (167.3 Ib)
with C of G height from 80 mm (3 in) to 250 mm (10 in).

To fit a camera, proceed as follows:
Lower the mounting to a convenient working height.
If not already fitted, install the wedge adaptor (1) in the middle position on the slide plate (14) (see
Repositioning the wedge adaptor on page 13).
Attach the wedge to the camera/lens.
Ensure that the centre lock (16) is engaged (see Locking the platform on page 10).
Apply the pan brake (4) (see Pan and tilt brakes on page 10).

Slide the wedge adaptor operating lever (2) forward (parallel to the wedge) about 6 mm (1/4 in.)
against spring tension. Pull the operating lever out, away from the body of the wedge adaptor, as
far as it will go.

Insert the camera wedge into the wedge adaptor and push it forward into full engagement. Push in
the operating lever (1) until it lies parallel with the wedge adaptor body. During this operation
resistance of the spring-loaded over-centre mechanism will be felt. As the lever reaches the end
of its travel it will slide back (parallel to the wedge) to the locked position.

Confirm that the lever is in the locked position. This is indicated by coloured bands above the lever.
When the green band only is visible, the lever is locked. If any of the red band can be seen, the
lever is not locked.

Install the remainder of the payload (lens, zoom and focus controls, viewfinder, prompter etc.).
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Balancing the head

NOTE: It is important that the pan bar(s) and all camera accessories (lens, zoom and focus
controls, viewfinder, prompter etc.) are fitted in their operational position before
balancing the head. Any equipment fitted or adjusted later will unbalance the head.

Balancing the head consists of positioning the payload fore and aft on the head so that its C of G is
immediately above the platform pivot, then compensating for the payload C of G height using the balance
adjustment knob.

Position the payload fore and aft as follows:

Ensure that the centre lock is engaged (see Locking the platform on page 10) and that the
camera and all accessories are fitted.

Turn the tilt drag adjustment knob (11) to its minimum setting.

BEFORE disengaging the centre lock (16), to prevent the platform

WARNING! Increase the balance setting (15) for a heavy out-of-balance payload
tipping violently.

Holding the pan bar to steady the platform, disengage the centre lock (see Locking the platform
on page 10).

Push the clamp lever (12) downward to release the slide plate clamp and pull out the slide plate
adjustment knob (13) until it engages with the platform drive. Turn the knob to move the slide plate
fore and aft to achieve horizontal balance.

The horizontal balance is correct when no perceptible tilting force can be felt on the pan bar with
the platform level. Apply the slide plate clamp (12) by pulling the clamp lever upward.

If there is insufficient movement in the slide plate to achieve balance, reposition the wedge adaptor
(see Servicing on page 11), refit the load and repeat the horizontal balancing procedure.

When fore and aft balance has been achieved, adjust the payload C of G height as follows:

Using the pan bar, tilt the platform forward and backward. When correctly balanced, there should
be no perceptible tilting force on the pan bar at any angle of tilt and the head should remain in any
tilt position to which it is set.

If the head tends to fall away when the platform is tilted, push in and turn the balance adjustment
knob (15) clockwise to increase the C of G height setting. If the head tends to spring back to centre,
push in and turn the balance adjustment knob (15) counter-clockwise to decrease the C of G height
setting.

NOTE: The balance adjustment knob is a multi-turn control. To enable the knob to be turned
more easily, slightly tilt the platform using the pan bar whilst turning the knob.

When the payload C of G height adjustment is complete, check that the fore and aft balance
remains satisfactory. Re-adjust the position of the slide plate if necessary.

After balancing, release the brakes and exercise the head through both axes to confirm that it operates
smoothly.
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Locking the platform
(Fig 4)

The centre lock mechanism is operated by a button (16) on the right-hand side of the head. To engage the
lock, hold the platform in the horizontal position and push the button (16) inwards until it latches and the
release catch (17) appears. Use the pan bar to rock the platform slightly whilst pushing the button (16).

To release the centre lock, rock the platform slightly and push down on the release catch (17).

Pan and tilt brakes

The pan and tilt brakes are operated by levers (4), (5) at the rear of the head. They are applied by pulling
the appropriate lever up and back and released by pushing the lever forwards.

The brakes should be applied whenever the camera is left unattended.

Pan and tilt drag

The pan drag adjustment knob (9) is mounted on the left-hand lower part of the main body. Tilt drag is
adjusted by a knob (11) mounted on the face of the tilt drag housing on the left-hand side of the head. The
drag adjustment knobs are graduated from O (minimum drag) to 9 (maximum drag).

Turn the knobs clockwise to increase drag and counter-clockwise to decrease drag.

10
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Servicing

General

The Vector 750 pan and tilt head is robustly made to high engineering standards and little attention is
required to maintain serviceability save regular cleaning.

Routine maintenance on the Vector 750 pan and tilt head is limited to annual replacement of the level
bubble illumination battery. No further routine maintenance is required.

During normal use, check the effectiveness of the platform slide clamp and the adequacy of level bubble
illumination.

Refer to the appropriate section in the Maintenance Manual if any defect is apparent. Adjustments and
repairs should be carried out only by a competent person.

Cleaning

During normal use the only cleaning required should be a regular wipe over with a lint-free cloth. Dirt
accumulated during storage or periods of disuse may be removed with a semi-stiff brush. Particular
attention should be paid to the wedge location faces of the wedge adaptor.

CAUTION! DO NOT use solvent- or oil-based cleaners, abrasives or wire brushes to remove
accumulations of dirt as these damage the protective surfaces. To clean
mechanical surfaces, use only detergent-based cleaners.

Use out-of-doors under adverse conditions may require special attention, and the head should be covered
when not in use. Salt spray should be washed off using fresh water at the earliest opportunity. Sand and
dirt act as an abrasive and should be removed using a semi-stiff brush or a vacuum cleaner.

Cleaning balance mechanism tracks

The balance mechanism tracks are automatically cleaned by built-in wipers, but after use in particularly
adverse conditions the tracks may require cleaning. Some dismantling of the head is necessary and it is
recommended that this be carried out in clean workshop conditions.

Vertical tracks

(Fig 5)

To clean the vertical tracks it is necessary to remove the platform. Proceed as follows:
Remove the payload (if fitted). It is not necessary to remove the wedge adaptor.

Release the slide plate clamp (12). Use the adjustment knob (13) to wind the slide plate (14)
backwards until it is clear of fixing screws (21).

Level the platform.

Remove six screws (21) securing the platform (22) to the balance mechanism (23). Lift off the
platform.

Using a pipe cleaner (or similar) moistened with an isopropanol-based cleaner (3M VBH or similar),
and clean the two vertical tracks (24). Upwards pressure on the balance mechanism will allow the
area of track under the vertical rollers to be cleaned.

Install the platform (22) on the balance mechanism (23) and secure with six screws (21), using
Loctite 222E.

Using the adjustment knob (13) wind the slide plate forwards to the central position.

Refit the payload (if required) and rebalance the head.

11
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Horizontal tracks

(Fig 6)

No dismantling is necessary to clean the horizontal tracks. Proceed as follow:
Remove the payload (if fitted).

Set the balance mechanism to its maximum setting by pushing in the knob (15) and turning it
clockwise to its stop.

Tilt the platform fully backwards and apply the tilt brake (5).

Pull down the flap guard (28) to reveal the bevel gear (26). Access to the horizontal tracks (27) is
through the holes in the bevel gear, which may be rotated freely.

Using a pipe cleaner (or similar) moistened with an isopropanol-based cleaner (3M VBH or similar),
clean the two horizontal tracks. Upwards pressure on the balance mechanism will allow the area
of track under the horizontal rollers to be cleaned.

Release the flap guard (28) and the tilt brake (5) and return the platform to the horizontal position.
Refit the payload (if required).

Routine maintenance

Level bubble illumination unit battery replacement

(Fig 7)

The level bubble on the Vector 750 pan and tilt head is illuminated by a battery-powered light-emitting diode

(LED). A time-delay circuit initiated by a switch controls the LED. The battery should be replaced at yearly
intervals or whenever the illumination is considered inadequate.

NOTE: Dependent on the type of mounting, it may be necessary to remove the head from the
mounting for access to the battery compartment.

To install or replace the battery:
Remove three screws (29) which secure the battery compartment cover plate (32) to the head.
Install or replace the battery (30), pushing the connector (31) onto the battery terminals.
Position the battery in the battery compartment, ensuring that the wiring is not trapped.

Refit the battery cover plate (32), ensuring battery locates in cover plate. Secure with three screws
(29).

Press the switch (7) and ensure the lamp is lit for approximately 15-seconds.
Adjustments
After considerable use the platform slide clamp may require adjustment.
To enable the payload to be correctly balanced, the wedge adaptor may require repositioning.

The pan and tilt brakes may require adjustment after considerable use.

12



English

Platform slide clamp adjustment
(Fig 8)

The platform slide clamp (12) should be set so that, in the up or clamped position it prevents the platform
slide from being moved, while in the down or released position it allows free adjustment of the slide. To
adjust the clamp, proceed as follows:

On the left-hand side of the platform, carefully remove the plastic cap (12.2) to reveal the slotted
shaft (12.1).

Pull the slide clamp lever (12) fully upwards.

Slacken the clamp screw (12.3).

Turn the slotted shaft (12.1) fully clockwise to apply the clamp.
Tighten the clamp screw (12.3).

Move the lever over its full range and ensure that, in the clamped position, it prevents the slide from
being moved, while in the released position it allows free adjustment of the slide. Re-adjust if
necessary.

Replace the plastic cap (12.2) over the slotted shaft (12.1).
Repositioning the wedge adaptor
(Fig 9)

The wedge adaptor (1) is secured by four cap head screws (3) which pass through the wedge adaptor into
the slide plate (14).

WARNING! Overlong screws will prevent the slide plate from operating. Always
use the screws provided (M6 x 30 mm).

To reposition the wedge adaptor:
Engage the centre lock (see Locking the platform on page 10) and remove the load.

Hold the body of the wedge adaptor (1) and use a 4 mm hexagon wrench to remove four securing
screws (3).

Reposition the wedge adaptor (1) on the slide plate (14), ensuring that the narrow end of the wedge
adaptor faces forwards.

Insert the four screws (3) in the holes in the wedge adaptor and tighten.
Pan and tilt brake adjustment
(Fig 10)

The pan and tilt brakes should be set so that the brakes begin to be applied after approximately one-third
of the lever travel.

The tilt brake is adjusted by inserting a 2 mm hexagon wrench through the hole (5.2) in the bottom of the
tilt unit cover and turning the grub screw (5.1). To adjust the tilt brake, proceed as follows:

Operate the tilt brake lever (5) from the OFF to the ON position.

If brake pressure is not felt after approximately one-third of the lever travel, turn the grub screw
(5.1) clockwise until this is achieved.

Operate the tilt brake lever (5) to the OFF position and ensure that the platform is free to move.

13
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The pan brake is adjusted by turning the pin (4.3). To gain access to the pin it is necessary to remove the
payload from the head, remove the head from its mounting and remove a cover plate (4.1) from the
underside of the head. To adjust the pan brake, proceed as follows:

2 WARNING! Remove the payload before adjusting the pan brake.

Remove the payload from the head.

Remove the head from its mounting.

On the underside of the head, remove three screws (4.2) securing cover plate (4.1).
Operate the pan brake lever (4) from the OFF to the ON position.

If brake pressure is not felt after approximately one-third of the lever travel, turn the pin (4.3)
clockwise until this is achieved.

Operate the pan brake lever (4) to the OFF position and ensure that the head is free to rotate.

Refit cover plate (4.1) and secure with three screws (4.2).

14
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Parts List

The following list includes the main assemblies, user-replaceable spare parts and optional accessories.
For further information regarding repair or spare parts, please contact Camera Dynamics Limited or your

local Vinten distributor.
Item
Vector 750 pan and tilt head
Wedge adaptor
Camera wedges for wedge adaptor:
Short wedge
Standard wedge
Telescopic pan bar and clamp
Short fixed pan bar and clamp
Short fixed pan bar and clamp
Fixing bolt
Washer - for fixing bolt
Spanner - for head bolts
Lightweight Mitchell adaptor

Heavy-duty Mitchell adaptor - for Vinten
pedestal mounting in conjunction with Hi-hat adaptor Part No. 3055-3

Adaptor plate kit - for use on Hawk and Teal pedestals

Level bubble illumination unit battery - 9V, 6LR61
(PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK or equivalent)

Part No.
V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3
3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

C550-023

15



Warranty Details and Terms and Conditions

Please read the Warranty Details and Terms and Conditions below.
Register your product to get One Extra Years Warranty and a Free
Vinten Quality Gift.

Please register now on-line at www.vinten.com/register - it's easy and fast.

The product serial number location (25) is shown in Fig 6.

Warranty

Vinten warrants, to the original purchaser only, that this product will be free from defects in materials and
workmanship under normal and proper usage for a period of one (1) year from the date of purchase.
Vinten's obligation under this warranty is limited to replacing or repairing, at Vinten's option, products or
parts determined by Vinten to be defective in materials or workmanship. This Vinten parts and labour
warranty is subject to the terms and conditions set forth below.

Extended Warranty

By registering on-line, the warranty on Vinten hardware products described above is extended from one
(1) to two (2) years from the date of purchase subject to the terms and conditions below.

Terms and Conditions

Notification of Warranty Claims
All warranty claims must be made in writing and must include date and proof of purchase

Extent of liability

This warranty is given to the original purchaser of the goods only and cannot be assigned, except with the
prior written agreement of Vinten.

Subject to these terms and conditions, Vinten will repair or replace, free of charge, any product or defective
part provided that the defective part of the product has been returned to Vinten or its authorized agent,
freight pre-paid.

If any defective product has been superseded and cannot be repaired, replacement will be made with a
current model of the same quality and equivalent function.

Exclusion of Liability

This warranty does not cover any damage, defects or costs caused by: (1) modification, alteration, repair
or service of the product by anyone other than Vinten or its authorized representative; (2) physical abuse
to, overload of, or misuse of, the product, or operation of the product in a manner contrary to the instructions
accompanying the product; (3) any use of the product other than that for which it was intended; or (4)
shipment of the product to Vinten for service.

UNDER NO CIRCUMSTANCES SHALL VINTEN BE LIABLE FOR ANY SPECIAL, INCIDENTAL OR
CONSEQUENTIAL DAMAGES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PERSONAL INJURY, PROPERTY
DAMAGE, DAMAGE TO OR LOSS OF EQUIPMENT, LOST PROFITS OR REVENUE, COSTS OF
RENTING REPLACEMENTS AND OTHER ADDITIONAL EXPENSES, EVEN IF VINTEN HAS BEEN
ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGES. SOME JURISDICTIONS DO NOT ALLOW THE

16
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EXCLUSION OR LIMITATION OF INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, SO THE ABOVE
LIMITATION OR EXCLUSION MAY NOT APPLY TO YOU.

ANY EXPRESS WARRANTY NOT PROVIDED HEREIN, AND ANY REMEDY WHICH, BUT FOR THE
WARRANTY CONTAINED HEREIN, MIGHT ARISE BY IMPLICATION OR OPERATION OF LAW IS
HEREBY EXCLUDED AND DISCLAIMED INCLUDING THE IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND OF FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. SOME JURISDICTIONS DO
NOT ALLOW LIMITATIONS ON IMPLIED WARRANTIES, SO THE ABOVE LIMITATION MAY NOT
APPLY TO YOU.

THIS WARRANTY GIVES YOU SPECIFIC LEGAL RIGHTS AND YOU MAY ALSO HAVE OTHER
RIGHTS, WHICH MAY VARY FROM JURISDICTION TO JURISDICTION.

17
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Vorwort

Vielen Dank und Herzlichen Glickwunsch zum Kauf lhres neuen Vector 750
von Vinten

Wir méchten, dass Sie Ihren neuen Vector 750 optimal nutzen kdnnen und empfehlen Ihnen daher, dieses
Bedienungshandbuch sorgféltig zu lesen, um sich mit seinen zahlreichen Merkmalen vertraut zu machen,
von denen Ihnen einige moglicherweise neu sind. Dieses Dokument enthalt zudem wichtige Sicherheits-
und Unfallverhitungsinformationen und verfiigt Giber einen Abschnitt zu Instandhaltung und Pflege, der
lhnen dabei hilft, den perfekten Zustand lhres neuen Produkts zu erhalten.

Registrieren Sie sich jetzt online bei Vinten unter www.vinten.com/register und genie3en Sie weitere
Vorteile.

Merkmale und Leistungseigenschaften lhres neuen Vector 750

Der Vector 750 wurde speziell mit Blick auf die hohen Anspriiche von Kameraleuten fur die Arbeit mit
umfassend einsetzbaren Studio- und OB-Kameras entwickelt. Der Vector 750 bietet neben einer
hervorragenden Bedienung zahlreiche einzigartige Merkmale.

* Geeignet fur eine breite Palette von Kameras, bis zu 75 kg (165,3 Ib) mit einem Schwerpunkt
von 80-250 mm (3-10in.).

e Zum Lieferumfang gehdrt ein standardméaRiger Keilplattenadapter zum bequemen und siche-
ren Laden.

« Das einzigartige "Perfect Balance"-System bietet eine stufenlose Einstellung, wodurch,
unabhangig von der Dampfungseinstellung, eine perfekte Kamerabalance tber den ge-
samten Neigebereich erzielt werden kann.

¢ Ein ausziehbarer Einsteller erlaubt eine weitreichende Plattformverschiebung, mit der sich
die Position der Kamera bequem steuern lasst.

» "Schnelle Action" kann dank des Ansprechverhaltens der Dunnfilm-Dampfungssteuerung
(TF) problemlos "live" verfolgt werden.Der umfangreiche, stufenlos von sehr leicht bis ext-
rem schwer einstellbare Dampfungsbereich passt sich jedem Wunsch des Anwenders an
und ist auch unter extremen Bedingungen bis zu - 40°C und + 60°C einsetzbar. Das
TF-Dampfungssystem ermdglicht zudem eine &uf3erst schnelle Schwenkbewegung, den so
genannten "Reillschwenk", und kehrt sofort danach und mit minimaler Rickfederung in die
Ausgangsstellung zurick.

» Die beleuchtete Nivellierlibelle und die hintergrundbeleuchtete Anzeige auf den Dampfungs-
einstellern gewahrleisten eine bequeme Einstellung auch bei schlechten Lichtverhaltnissen.

» Zur Standardausstattung gehort ebenfalls ein integrierter Tragegriff zum einfachen
Transport.

Wir bedanken uns noch einmal, dass Sie sich fiir den Vector 750 entschieden
haben. Wir sind sicher, dass er Ihnen viele Jahre lang verlassliche Leistung
bieten wird.

Wenn Sie Ihr Produkt registrieren, erhalten Sie eine Einjahrige Garantieverlangerung und
zusétzlich ein Geschenk in Vinten-Qualitat.
Bitte registrieren Sie sich jetzt gleich online unter www.vinten.com/register - einfach und
schnell.
Einzelheiten zur Garantie und Allgemeine Geschéftsbedingungen finden Sie auf Seite 34.
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Sicherheit - bitte zuerst lesen

Englisch—Originalanweisungen

Die Originalanleitung in diesem Bedienungshandbuch wurde auf Englisch verfasst und anschlieRend in
andere Sprachen Ubersetzt. Bei Verstéandnisproblemen in einer der Ubersetzten Sprachen kontaktieren Sie
bitte Vinten oder lhren Fachhandler; dort erhalten Sie eine Ubersetzung der urspriinglichen Anleitung
(EU-Staaten).

In diesem Bedienungshandbuch verwendete Warnsymbole

Dort, wo die Gefahr einer Verletzung fur Sie oder andere besteht, sind Kommentare
durch das Wort WARNUNG! besonders hervorgehoben—unterstiitzt durch das
dreieckige Warnsymbol.

Dort, wo die Gefahr von Schaden am Produkt, an anderer Ausristung, dem Prozess
oder der Umgebung besteht, sind Kommentare durch das Wort VORSICHT!
gekennzeichnet.

Technische Daten

Maximale Traglast 75 kg (165,3 Ib)
Traglast Schwerpunkthdéhenbereich 80 mm (3 in.) bis 250 mm (10 in.)
Gewicht (komplett mit Schwenkarm und Keilplattenadapter) 19,15 kg (42,1 Ib)
Gesamtmalie

Hohe (mit Keilplattenadapter)

Minimale Balance-Einstellung 255 mm (10,0 in.)
Maximale Balance-Einstellung 355 mm (14,0 in.)
Lange (ohne Schwenkarm) 355 mm (14,0 in.)
Breite (ohne Schwenkarm) 350 mm (13,8 in.)
Breite (mit zwei Schwenkarmen) 445 mm (17,5in.)
Neigebereich +52°
Schwenkbereich 360°
Betriebstemperaturbereich -40°C bis 60°C

Batterietyp PP3
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Verwendung

Der Vector 750 Schwenk-/Neigekopf wurde zur Verwendung im Broadcast-Bereich und in Filmstudios als
Support und Balancierungsvorrichtung fiir Kamera und Zusatzausriistung mit einem Gewicht von bis zu 75
kg (165,3 Ib) entwickelt, und ist auf Geraten mit einer Mindesttraglast von 95 kg (209 Ibs.) zu befestigen.
Der Vector 750 Schwenk-/Neigekopf wurde fur den professionellen Einsatz durch TV-Broadcast- und
Filmkameraleute konzipiert.

WARNUNG! 1. Verwenden Sie dieses Produkt NICHT, wenn Sie nicht sicher sind,
wie es bedient wird.
2. Verwenden Sie dieses Produkt NICHT zu einem anderen als dem in
unter "Verwendung" angegebenen Zweck.

3. Pflege- und Instandhaltungsarbeiten, die tGber die in diesem
Bedienungshandbuch dargestellten Schritte hinausgehen, dirfen
nur von qualifiziertem Personal und gemaf den im
Wartungshandbuch beschriebenen Verfahren durchgefuhrt werden.

Weitere Informationen

Fur weitere Informationen oder Empfehlungen zu diesem Schwenk-/Neigekopf, wenden Sie sich bitte an
Camera Dynamics Limited, an lhren 6rtlichen Vinten-Fachhandler (siehe Umschlagriickseite) oder
besuchen Sie unsere Webseite.

Fir Einzelheiten zu Instandhaltung und Ersatzteilen, siehe das Vector 750 Schwenk-/Neigekopf
Wartungshandbuch inkl. lllustrierte Ersatzteilliste (Publikations-Teilenr. V4034-4990). Dies ist bei Camera
Dynamics Limited oder bei Ihrem &rtlichen Vinten-Fachhandler erhaltlich. Online Informationen finden Sie
auf unserer Webseite unter

www.vinten.com
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Vector 750 Schwenk-/Neigekopf (Linke Seite) (Fig 1)

Keilplattenadapter

Einstellhebel Keilplattenadapter
Sicherungsschraube Keilplattenadapter
Schwenksperrenhebel
Neigesperrenhebel

Tragegriff

Beleuchtungsschalter Nivellierlibelle
Nivellierlibelle
Schwenkd@ampfungseinsteller
Schwenkarmklemme
Neigedampfungseinsteller
Gleitplattenklemme
Gleitplatteneinsteller

Vector 750 Schwenk-/Neigekopf (Rechte Seite) (Fig 2)

Gleitplatte

Balance-Einsteller
Zentriersperrenknopf
Freigaberiegel Zentriersperre
Schwenkarmhalterung

Vector 750 Schwenk-/Neigekopf (Unterseite) (Fig 3)

Vier-Schrauben-Befestigung
Schraubenloch-Positionsanzeiger
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Einfihrung

Der Vector 750 Schwenk-/Neigekopf verfugt Uber ein einzigartiges Gestange-Gewichtsausgleichsystem,
TF (Thin film) Dampfungseinheiten fir Schwenk- und Neigebewegungen, sowie eine einstellbare
Kamerabefestigungsplatte.

Das Balancierungssystem lasst sich einfach liber einen Knopf (15) auf der rechten Seite des Kopfes
einstellen. Durch die Balance-Einstellung werden unterschiedliche Plattformlast-Schwerpunkthéhen durch
Ausnutzung des mechanischen Vorteils eines Umlenkhebels im Gewichtsausgleichsystem kompensiert.

Sowohl Schwenk- als auch Neigemechanismus verfiigen Uber TF Dampfungssysteme, um die

Beweglichkeit der Kamera entlang dieser Achsen zu gewahrleisten und sind mit Bedienknépfen (9), (11)
zur Dampfungseinstellung ausgestattet. Die Dampfungseinsteller befinden sich auf der linken Seite des
Kopfes. Die ReiRschwenkmdglichkeit wird durch die Schwenkdampfungseinstellung nicht beeintrachtigt.

Auf beiden Achsen lasst sich der Kopf mittels Reibungsbremsen in jeder beliebigen Position arretieren. Die
Einstellhebel fir beide Bremsen (4), (5) sind hinten rechts am Kopf angebracht. Mithilfe einer
Neigeachsen-Zentriersperre (16) auf der rechten Seite des Kopfes lasst sich die Plattform beim Transport
oder beim Wechsel des Ladegewichts in der horizontalen Position sichern.

An der Ruckseite des Kopfes befindet sich eine Nivellierlibelle (8), die mit einer zeitverzdgerten
Beleuchtungseinheit ausgestattet ist, welche sich tber einen Schalter (7) bedienen lasst. Die Batterie fir
die Beleuchtungseinheit befindet sich im Boden.

An der Rickseite des Kopfes, auf beiden Seiten der Kamerabefestigungsplattform, befinden sich
Schwenkarm-Befestigungspunkte (18). Ein Teleskopschwenkarm gehort zum Lieferumfang und dieser
wird mittels einer Schwenkarmklemme (10) befestigt, mit der Moglichkeit zur Winkelverstellung an den
Befestigungskerben. Es lasst sich ein zweiter Schwenkarm anbringen und befestigen und optional sind
Kurzschwenkarme als Zubehor erhéltlich.

Die Kamera wird mithilfe eines Keilplattenadapters (1) am Kopf befestigt.
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Betrieb

Auspacken

Der Kopf wird mit einem Schwenkarm und einer Batterie (bereits eingesetzt) fir die Beleuchtungseinheit
der Nivellierlibelle geliefert.

Ein zweiter Teleskopschwenkarm oder ein Kurzschwenkarm zur Verwendung mit einem Zoom- bzw.
Focusregler sind optional erhéltlich. Stellen Sie sicher, dass alle Teile ausgepackt wurden, ehe Sie die
Verpackungsmaterialien entsorgen.

Stellen Sie nach dem Auspacken sicher, dass:

Die Feststellbremsen fiir beide Achsen (4), (5) aktiviert sind (siehe Feststellbremsen fur beide
Achsen auf Seite 28).

Die Zentriersperre (16) aktiviert ist (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite 27). Aktivieren Sie
vor dem Anheben oder Tragen des Kopfes immer die Zentriersperre.

VORSICHT! Heben Sie den Kopf NICHT an der Plattform an. Verwenden Sie nur den Boden und/
oder den Tragegriff, um eine Beschadigung des Kopfes zu vermeiden.

Befestigen des Kopfes

HINWEIS: Bei der Befestigung auf den Vinten ‘Hawk’ oder ‘Teal’ Pedestalen verhindert das
Spiel zwischen Kopf und Pedestal-Gewichtsschacht die Verwendung von 1,6 kg
(5,5 1b) und 0,47 kg (1,0 Ib) Ausgleichsgewichten. Verwenden Sie alternative
Gewichte oder bringen Sie den Adapterplattensatz (Teilenr.
3354-900SP) zwischen Kopf und Pedestal an.

WARNUNG! 1. Befestigen Sie dieses Produkt nur auf Geraten mit einer
auslegungsgemalfen Mindesttraglast von 95 kg (109 Ibs).
2. Prifen Sie vor Einbau des Kopfes durch Anhalten einer
Befestigungsschraube, dass das Gewinde nicht mehr als 20 mm (3/4
in.) Uber die Befestigungsflache herausragt.

Der Kopf wird mithilfe der vier Befestigungsschrauben und Unterlegscheiben auf einem Dreibeinstativ,
Pedestal oder einer geeigneten, festen Oberflache befestigt. Die vier Locher fur die
Befestigungsschrauben (19) an der Unterseite des Kopfes sind mithilfe der Schraubenloch-
Positionsanzeiger (20) leicht zu lokalisieren. Ziehen Sie die Schrauben mit dem beiliegenden Schliissel
fest.

Mithilfe der Nivellierlibelle (8), die sich durch Driicken des Schalters (7) beleuchten lasst, kdnnen Sie
sicherstellen, dass der Kopf nach der Befestigung exakt horizontal ausgerichtet ist. Die Beleuchtung
erlischt nach ca.15 Sekunden.

Schwenkarme

Montieren Sie die Schwenkarme am Kopf und stellen Sie ihre Position vor dem Festziehen der Klemme
(10) an der Halterung (18) ein. Passen Sie die Lange der Teleskopschwenkarme an.
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Anbringen der Kamera

WARNUNG! 1. Verlassen Sie sich beim Wechsel des Ladegewichts NICHT auf die
A Feststellbremse der Neigeachse. Aktivieren Sie immer die
Zentriersperre.
2. Stellen Sie sicher, dass Gewicht und Schwerpunkthéhe des
Gesamtladegewichts die Traglast, fur die der Kopf ausgelegt ist, nicht
Uberschreiten: bis zu 75 kg (167,3 Ib) bei Schwerpunkthéhe von
80 mm (3 in.) bis 250 mm (10in.).

Zum Anbringen einer Kamera gehen Sie wie folgt vor:
Senken Sie die Halterung auf eine bequeme Arbeitshéhe ab.

Wenn noch nicht vorhanden, montieren Sie den Keilplattenadapter (1) in Mittelstellung auf der
Gleitplatte (14) (siehe Neuausrichtung des Keilplattenadapters auf Seite 31).

Befestigen Sie die Keilplatte an der Kamera/Linse.

Stellen Sie sicher, dass die Zentriersperre (16) aktiviert ist (siehe Verriegeln der Plattform auf
Seite 27).

Aktivieren Sie die Feststelloremse der Schwenkachse (4) (siehe Feststellbremsen fir beide
Achsen auf Seite 28).

Schieben Sie den Einstellhebel des Keilplattenadapters (2) etwa 6 mm (1/4 in.) gegen die
Federspannung vorwarts (parallel zur Keilplatte).

Ziehen Sie den Einstellhebel so weit wie mdglich heraus, weg vom Gehause des
Keilplattenadapters.

Schieben Sie die Kamerakeilplatte in den Keilplattenadapter hinein und driicken Sie ihn bis zum
vollstandigen Einrasten nach vorn. Driicken Sie den Einstellhebel (1) hinein, bis er parallel zum
Keilplattenadaptergehause liegt. Wahrend dieses Vorgangs ist ein Widerstand des gefederten
Kniehebelmechanismus spirbar. Wenn der Hebel ans Ende seines Arbeitswegs gelangt, gleitet er
(parallel zur Keilplatte) zurtick in die Verriegelungsstellung.

Stellen Sie sicher, dass sich der Hebel in Verriegelungsstellung befindet. Dies wird durch farbige
Streifen ber dem Hebel angezeigt. Ist nur der griine Streifen sichtbar, ist der Hebel verriegelt. Ist
der rote Streifen ganz oder teilweise zu sehen, ist der Hebel nicht verriegelt.

Installieren Sie den Rest des Ladegewichts (Linse, Zoom- und Focusregler, Sucher, Prompter,
UsSW.).

Ausbalancierung des Kopfes

HINWEIS: Es ist wichtig, dass Schwenkarm(e) und das gesamte Kamerazubehor (Linse, Zoom-
und Focusregler, Sucher, Prompter, usw.) funktionsbereit montiert sind, ehe der Kopf
ausbalanciert wird. Alle Gerate, die nachtraglich montiert oder eingestellt werden,
bringen den Kopf wieder aus dem Gleichgewicht.

Die Ausbalancierung des Kopfes umfasst die Verschiebung des Ladegewichts auf dem Kopf, so dass sich
der Schwerpunkt unmittelbar ber dem Plattformgelenk befindet, sowie das Ausgleichen der
Ladegewichts-Schwerpunkth6he mithilfe des Balance-Einstellers.
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Verschieben Sie das Ladegewicht wie folgt:

Stellen Sie sicher, dass die Zentriersperre aktiviert ist (siehe Verriegeln der Plattform auf
Seite 27), und dass die Kamera und alle Zubehdorteile montiert sind.

Drehen Sie den Neigedampfungseinsteller (11) in seine Minimaleinstellung.

unausgeglichenes Ladegewicht VOR dem L&sen der Zentriersperre

WARNUNG! Erho6hen Sie die Balance-Einstellung (15) fur ein schweres,
(16), um ein plotzliches Kippen der Plattform zu vermeiden.

Halten Sie den Schwenkarm fest, um die Plattform zu stabilisieren und I6sen Sie gleichzeitig die
Zentriersperre (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite 27).

Driicken Sie den Klemmhebel (12) nach unten, um die Gleitplattenklemme zu I6sen und ziehen
Sie den Gleitplatteneinsteller heraus (13), bis er im Plattformantrieb einrastet. Drehen Sie den
Knopf, um die Gleitplatte zur horizontalen Ausbalancierung zu verschieben.

Das horizontale Gleichgewicht ist erreicht, wenn bei ebener Plattform keine spirbare Neigekraft
am Schwenkarm auftritt. Bringen Sie die Gleitplattenklemme (12) an, indem Sie den Klemmhebel
nach oben ziehen.

Reicht die Bewegung der Gleitplatte nicht aus, um ein Gleichgewicht zu erreichen, veréandern Sie
die Stellung des Keilplattenadapters (siehe Pflege und Instandhaltung auf Seite 29), befestigen
Sie die Last erneut und wiederholen Sie die horizontale Ausbalancierung.

Wenn ein horizontales Gleichgewicht erreicht wurde, stellen Sie die Ladegewichts-Schwerpunkthéhe wie
folgt ein:
Neigen Sie die Plattform mithilfe des Schwenkarms vor und zuriick. Bei korrekter Ausbalancierung
sollte bei keinem Neigewinkel eine spiurbare Neigekraft am Schwenkarm auftreten und der Kopf
sollte in jeder eingestellten Neigeposition bleiben.

Wenn der Kopf bei Neigen der Plattform nach auf3en kippt, driicken Sie den Balance-Einsteller (15)
hinein und drehen Sie ihn im Uhrzeigersinn, um die Schwerpunkthéheneinstellung zu erhéhen.
Wenn der Kopf zur Mitte zurlickspringt, driicken Sie den Balance-Einsteller (15) hinein und drehen
Sie ihn gegen den Uhrzeigersinn, um die Schwerpunkthdhe zu verringern.

HINWEIS: Bei dem Balance-Einsteller handelt es sich um einen Multi-Drehregler. Um den Knopf
bequemer drehen zu kdnnen, neigen Sie die Plattform leicht mithilfe des
Schwenkarms, wahrend Sie den Knopf drehen.

Wenn die Einstellung der Ladegewichts-Schwerpunkthéhe abgeschlossen ist, priifen Sie, dass die
horizontale Balance nach wie vor korrekt ist. Wenn nétig, passen Sie die Position der Gleitplatte
erneut an.

Ldésen Sie nach der Ausbalancierung die Bremsen und bewegen Sie den Kopf entlang beider Achsen, um
eine ungehinderte Funktion zu gewéhrleisten.
Verriegeln der Plattform

(Fig 4)

Der Zentriersperrenmechanismus wird Gber einen Knopf (16) auf der rechten Seite des Kopfes betatigt.
Um die Sperre zu aktivieren, halten Sie die Plattform in horizontaler Stellung und driicken Sie den Knopf
(16) hinein, bis er einrastet und der Freigaberiegel (17) erscheint. Bewegen Sie die Plattform mithilfe des
Schwenkarms leicht hin und her, wahrend Sie den Knopf driicken (16).

Zur Freigabe der Zentriersperre bewegen Sie die Plattform leicht hin und her und driicken Sie den
Freigaberiegel (17) nach unten.
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Feststellbremsen fiir beide Achsen

Die Feststellbremsen fiir beide Achsen werden tiber Hebel (4), (5) hinten am Kopf betatigt. Sie werden
durch Ziehen des entsprechenden Hebels nach oben und hinten aktiviert, und durch Driicken des Hebels
nach vorn freigegeben.

Die Bremsen sollten stets aktiviert werden, wenn die Kamera unbeaufsichtigt ist.

Schwenk- und Neigedampfung

Der Schwenkd@ampfungseinsteller (9) befindet sich links unten am Hauptgehéuse. Die Neigedampfung
wird Uber einen Knopf (11) an der Frontplatte des Neigedampfungsgehauses auf der linken Seite des
Kopfes eingestellt. Die Dampfungseinsteller verfiigen tber eine Skalierung von 0 (Minimaldampfung) bis
9 (Maximaldampfung).

Drehen Sie die Kndpfe im Uhrzeigersinn, um die Dampfung zu erhéhen und gegen den Uhrzeigersinn, um
die Dampfung zu verringern.
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Pflege und Instandhaltung

Allgemeines

Bei dem Vector 750 Schwenk-/Neigekopf handelt es sich um ein robustes Gerat, das nach hohen
Konstruktionsstandards entwickelt wurde, und abgesehen von regelméafiger Reinigung sind keine
besonderen MalRnahmen zur Erhaltung der Funktionsféhigkeit erforderlich.

Die routinemaRige Pflege des Vector 750 Schwenk-/Neigekopfes beschrénkt sich auf den jahrlichen
Wechsel der Nivellierlibellenbeleuchtungsbatterie. Es sind keine weiteren regelmafiigen
Instandhaltungsarbeiten notwendig.

Prifen Sie wahrend des normalen Gebrauchs die Effektivitat der Plattformgleitklemme und die Qualitat der
Nivellierlibellenbeleuchtung.

Bei Auftreten eines Defekt, siehe den entsprechenden Abschnitt im Wartungshandbuch. Einstellungen und
Reparaturen sollten ausschlie3lich von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Reinigung

Bei normaler Nutzung beschrénken sich die erforderlichen Reinigungsmaf3nahmen auf regelmaRiges
Abwischen mit einem faserfreien Tuch. Schmutzansammlungen, die sich wahrend der Lagerung oder
wahrend Perioden geringer Nutzung gebildet haben, kénnen mit einer Birste mit halbstarren Borsten
entfernt werden. Achten Sie hierbei besonders auf die Keilplattenmontageflachen des Keilplattenadapters.

VORSICHT! Verwenden Sie zum Entfernen von Schmutzansammlungen KEINE
Reinigungsmittel auf Lésungsmittel- oder Olbasis, Scheuermittel oder
Drahtbirsten, da diese die Schutzoberflache beschadigen kénnen. Zur Reinigung
mechanischer Oberflachen durfen nur Reiniger auf Spulmittelbasis verwendet
werden.

Die Nutzung im AufReneinsatz unter widrigen Bedingungen kann besondere MalRnahmen erfordern, und
der Kopf sollte bei Nichtverwendung stets abgedeckt sein. Salzriickstande sollten umgehend mit frischem
Wasser abgewaschen werden. Sand und Schmutz wirken wie ein Scheuermittel und sollten mit einer
halbstarren Birste oder einem Staubsauger entfernt werden.

Reinigung der Spuren des Balancierungsmechanismus

Die Spuren des Balancierungsmechanismus werden durch die eingebauten Wischer automatisch
gereinigt, nach dem Gebrauch unter besonders widrigen Bedingungen missen sie jedoch mdglicherweise
zusétzlich gereinigt werden. Dazu ist eine teilweise Zerlegung des Kopfes notwendig und es wird
empfohlen, diese Arbeiten in sauberen Werkstattbedingungen durchzufiihren.

Vertikale Spuren
(Fig 5)
Zur Reinigung der vertikalen Spuren muss die Plattform entfernt werden. Gehen Sie wie folgt vor:

Entfernen Sie das Ladegewicht (falls vorhanden). Der Keilplattenadapter muss nicht entfernt
werden.

Lésen Sie die Gleitplattenklemme (12). Verwenden Sie den Einsteller (13), um die Gleitplatte (14)
nach hinten zu ziehen, bis sie die Befestigungsschrauben (21) passiert hat.

Nivellieren Sie die Plattform.

Entfernen Sie die sechs Schrauben (21), mit denen die Plattform (22) am
Balancierungsmechanismus (23) befestigt ist. Heben Sie die Plattform ab.
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Befeuchten Sie eine Rohrbiirste (0.A.) mit einem Reinigungsmittel auf Isopropanolbasis (3M VBH
0.A.) und reinigen Sie die beiden vertikalen Spuren (24). Indem Sie den
Balancierungsmechanismus nach oben driicken, kénnen Sie den Spurbereich unter den vertikalen
Rollen reinigen.

Bringen Sie die Plattform (22) auf dem Balancierungsmechanismus (23) an und sichern Sie sie mit
den sechs Schrauben (21) und Loctite 222E.

Schieben Sie mit dem Einsteller (13) die Gleitplatte vorwarts in die Mittelstellung.

Bringen Sie das Ladegewicht wieder an (falls erforderlich) und balancieren Sie den Kopf wieder
aus.

Horizontale Spuren
(Fig 6)

Zur Reinigung der horizontalen Spuren ist keine Zerlegung notwendig. Gehen Sie wie folgt vor:

Entfernen Sie das Ladegewicht (falls vorhanden).

Stellen Sie den Balancierungsmechanismus auf seinen Maximalwert ein, indem Sie den Knopf
(15) hineindriicken und im Uhrzeigersinn bis zum Anschlag drehen.

Neigen Sie die Plattform vollsténdig zurtick und aktivieren Sie die Feststellbremse der
Neigeachse(5).

Ziehen Sie den Klappenschutz (28) herunter, um das Kegelrad freizulegen (26). Der Zugang zu
den horizontalen Spuren (27) erfolgt durch die Lécher im Kegelrad, das frei gedreht werden kann.

Befeuchten Sie eine Rohrbiirste (0.A.) mit einem Reinigungsmittel auf Isopropanolbasis (3M VBH
0.A.) und reinigen Sie die beiden horizontalen Spuren. Indem Sie den Balancierungsmechanismus
nach oben driicken, kdnnen Sie den Spurbereich unter den horizontalen Rollen reinigen.

Geben Sie den Klappenschutz (28) frei, I6sen Sie die Feststellbremse der Neigeachse (5) und
bringen Sie die Plattform wieder in die horizontale Position.

Bringen Sie das Ladegewicht wieder an (falls erforderlich).

RegelmaRige Instandhaltung

Wechsel der Batterie der Nivellierlibellenbeleuchtungseinheit

(Fig 7)

Die Nivellierlibelle des Vector 750 Schwenk-/Neigekopfes wird durch eine batteriebetriebene Leuchtdiode

(LED) beleuchtet. Ein uber einen Schalter ausgeldster Zeitverzégerungskreis steuert diese LED. Die
Batterie sollte in jahrlichen Intervallen bzw. bei unzureichender Leuchtkraft gewechselt werden.

HINWEIS: Abhangig von der Art der Halterung kann es erforderlich sein, den Kopf von der

Halterung abzubauen, um an das Batteriefach zu gelangen.

Einbau oder Wechsel der Batterie:

Entfernen Sie die drei Schrauben (29), mit denen die Batteriefachabdeckung (32) am Kopf
befestigt ist.

Setzen Sie die Batterie (30) ein oder wechseln Sie sie, indem Sie den Steckverbinder (31) auf die
Batterie-Anschlussklemmen driicken.

Richten Sie die Batterie so im Batteriefach aus, dass keine Kabel eingeklemmt werden.

30



Deutsch

Bringen Sie die Batteriefachabdeckung (32)wieder an und stellen Sie sicher, dass die Batterie
exakt in die Abdeckung eingepasst ist. Sichern Sie die Abdeckung mit den drei Schrauben (29).

Driicken Sie den Schalter (7) und stellen Sie sicher, dass die Lampe fiir ca. 15 Sekunden leuchtet.

Einstellungen
Nach anhaltender Nutzung muss die Plattformgleitklemme mdglicherweise nachgestellt werden.

Damit das Ladegewicht korrekt ausbalanciert werden kann, muss der Keilplattenadapter eventuell neu
positioniert werden.

Die Feststellboremsen fiir beide Achsen miissen nach anhaltender Nutzung mdoglicherweise nachgestellt
werden.

Einstellung der Plattformgleitklemme
(Fig 8)

Die Plattformgleitklemme (12) sollte so eingestellt werden, dass sie in Aufwarts- oder Spannstellung ein
Bewegen der Plattformgleitflache verhindert, wéahrend sie in Abwarts- oder Freigabestellung eine freie
Einstellung der Gleitflache erméglicht. Zum Einstellen der Klemme gehen Sie wie folgt vor:

Entfernen Sie auf der linken Seite der Plattform vorsichtig die Kunststoffkappe (12.2), um die
geschlitzte Spindel freizulegen (12.1).

Ziehen Sie den Gleitklemmenhebel (12) vollstandig nach oben.
Lockern Sie die Klemmschraube (12.3).

Drehen Sie die geschlitzte Spindel (12.1) vollstandig im Uhrzeigersinn, um die Klemme
anzubringen.

Ziehen Sie die Klemmschraube (12.3) fest.

Bewegen Sie den Hebel tber seinen gesamten Hebelweg und stellen Sie sicher, dass er in
gespannter Stellung verhindert, dass sich die Gleitflache bewegt, wahrend er in Freigabestellung
die freie Einstellung der Gleitflache erméglicht. Falls erforderlich, wiederholen Sie die Einstellung.

Ersetzen Sie die Kunststoffkappe (12.2) uber der geschlitzten Spindel (12.1).
Neuausrichtung des Keilplattenadapters
(Fig 9)

Der Keilplattenadapter (1) wird durch vier Innensechskantschrauben (3) gesichert, die durch den
Keilplattenadapter in die Gleitplatte (14) eingreifen.

WARNUNG! Uberlange Schrauben verhindern die Bewegung der Gleitplatte.
Verwenden Sie stets die mitgelieferten Schrauben (M6 x 30 mm).

Zur Neuausrichtung des Keilplattenadapters:

Aktivieren Sie die Zentriersperre (siehe Verriegeln der Plattform auf Seite 27) und entfernen Sie
das Ladegewicht.

Halten Sie das Gehause des Keilplattenadapters (1) fest und entfernen Sie mit einem 4 mm
Sechskantschlussel die vier Sicherungsschrauben (3).

Richten Sie den Keilplattenadapter (1) auf der Gleitplatte (14) neu aus und stellen Sie dabei sicher,
dass das schmale Ende des Keilplattenadapters nach vorn weist.

Setzen Sie die vier Schrauben (3) in die Lécher im Keilplattenadapter ein und ziehen Sie sie fest.
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Einstellung der Feststellbremsen fiir beide Achsen
(Fig 10)

Die Feststellbremsen fiir beide Achsen sollten so eingestellt werden, dass die Bremsen nach ca. einem
Drittel des Hebelwegs zu greifen beginnen.

Die Feststelloremse der Neigeachse wird durch Einflhren eines 2 mm Sechskantschliissels in das Loch
(5.2) im Boden der Abdeckung der Neigeeinheit, sowie durch Drehen des Gewindestifts (5.1) eingestellt.
Zum Einstellen der Feststelloremse der Neigeachse gehen Sie wie folgt vor:

Stellen Sie den Neigebremshebel (5) von der OFF- in die ON-Stellung.

Ist nach ca. einem Drittel des Hebelwegs kein Bremsdruck spirbar, drehen Sie den Gewindestift
(5.1) im Uhrzeigersinn, bis Bremsdruck vorhanden ist.

Stellen Sie den Neigebremshebel (5) in die OFF-Stellung und stellen Sie sicher, dass sich die
Plattform frei bewegen lasst.

Die Feststelloremse der Schwenkachse wird durch Drehen des Stifts (4.3) eingestellt. Um an den Stift zu
gelangen, muss das Ladegewicht vom Kopf entfernt werden, der Kopf muss von seiner Halterung entfernt
werden und eine Abdeckung (4.1) muss von der Unterseite des Kopfes geldst werden. Zum Einstellen der
Feststelloremse der Schwenkachse gehen Sie wie folgt vor:

WARNUNG! Entfernen Sie vor dem Einstellen der Feststellbremse der
Schwenkachse das Ladegewicht.

Entfernen Sie das Ladegewicht vom Kopf.
Entfernen Sie den Kopf von seiner Halterung.

Entfernen Sie die drei Schrauben (4.2) an der Unterseite des Kopfes, die die Abdeckung (4.1)
sichern.

Stellen Sie den Schwenkbremshebel (4) aus der OFF- in die ON-Stellung.

Ist nach ca. einem Drittel des Hebelwegs kein Bremsdruck spurbar, drehen Sie den Stift (4.3) im
Uhrzeigersinn, bis Bremsdruck vorhanden ist.

Stellen Sie den Schwenkbremshebel (4) in die OFF-Stellung und stellen Sie sicher, dass sich der
Kopf frei drehen I&sst.

Bringen Sie die Abdeckung (4.1) wieder an und sichern Sie sie mit den drei Schrauben (4.2).
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Teileliste

Die folgende Liste umfasst die wichtigsten Einheiten, durch den Anwender austauschbare Ersatzteile und
optionales Zubehor. Fur weitere Informationen zu Reparaturen oder Ersatzteilen, wenden Sie sich bitte an

Camera Dynamics Limited oder an lhren ortlichen Vinten-Fachhéandler.
Element
Vector 750 Schwenk-/Neigekopf
Keilplattenadapter
Kamerakeilplatten fiir Keilplattenadapter:
Kurzkeilplatte
Standardkeilplatte
Teleskopschwenkarm und Klemme
Feststehender Kurzschwenkarm und Klemme
Feststehender Kurzschwenkarm und Klemme
Befestigungsschraube
Unterlegscheibe - fur Befestigungsschraube
Schlussel - fur Kopfschrauben
Leichtgewicht Mitchell Adapter

Heavy-duty Mitchell Adapter - zur Befestigung auf Vinten-Pedestalen in Verbindung mit
Distanzstlickadapter Teilenr. 3055-3

Adapterplattensatz - zur Verwendung mit Hawk und Teal Pedestalen

Batterie der Nivellierlibellenbeleuchtungseinheit - 9V, 6LR61
(PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK oder gleichwertig)

Teilenr.
V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3
3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

C550-023
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Einzelheiten zur Garantie und Allgemeine
Geschéftsbedingungen

Bitte lesen Sie die untenstehenden Garantiehinweise und Bedingungen.
Registrieren Sie Ihr Produkt, um eine Garantie tber ein weiteres Jahr und ein
kostenloses Vinten-Qualitatsprasent zu erhalten.

Bitte registrieren Sie sich direkt online unter www.vinten.com/register - das geht
einfach und schnell.

Die Position der Seriennummer des Produkts (25) ist in Fig 6 dargestellt.
Garantie

Vinten Ubernimmt fir einen Zeitraum von einem (1) Jahr ab Kaufdatum ausschlie3lich gegentiber dem
urspriinglichen Kaufer die Garantie, dass dieses Produkt bei normalem und ordnungsgemafiiem Gebrauch
frei von Herstellungs- und Materialfehlern ist. Im Rahmen dieser Garantie beschréankt sich die
Verpflichtung von Vinten auf den Austausch oder die Reparatur der Produkte oder Teile, bei denen Vinten
Herstellungs- oder Materialfehler festgestellt hat. Hierbei liegt es im Ermessen von Vinten, ob ein
Austausch oder eine Reparatur erfolgt. Die von Vinten gegebene Garantie auf Teile und Arbeitsleistungen
unterliegt den untenstehenden Bedingungen.

Erweiterte Garantie

Durch eine Online-Registrierung verlangert sich die oben beschriebene Garantie auf Vinten-Produkte um
ein (1) Jahr auf (2) Jahre ab Kaufdatum gemaf den untenstehenden Bedingungen.

Bedingungen

Meldung von Garantieansprichen

Alle Garantieanspriiche missen schriftlich erfolgen sowie das Kaufdatum und einen Kaufnachweis
enthalten.

Haftungsumfang

Diese Garantie gilt ausschlie3lich fur den ursprunglichen Kaufer der Waren und kann nicht tbertragen
werden, es sei denn, dies wurde zuvor schriftlich durch Vinten genehmigt.

GemaR den vorliegenden Bedingungen Gibernimmt Vinten kostenfrei die Reparatur oder den Austausch
samtlicher Produkte oder fehlerhafter Teile, wobei das fehlerhafte Produktteil an Vinten oder einen
autorisierten Handler frachtfrei zurlickzusenden ist.

Sollte ein fehlerhaftes Produkt nicht mehr im Programm sein und nicht repariert werden kdnnen, erfolgt ein
Austausch mit einem aktuellen Modell in gleicher Qualitat und &hnlicher Funktionsweise.

Haftungsausschluss

Diese Garantie schliet samtliche Schaden, Mangel oder Kosten aus, die verursacht wurden durch: (1)
eine nicht durch Vinten oder dessen autorisierte Handler durchgefiihrte Modifizierung, Anderung,
Reparatur oder Wartung des Produkts, (2) missbrauchliche und falsche Verwendung oder Uberladung des
Produkts bzw. eine nicht den beiliegenden Produktanweisungen entsprechende Bedienung des Produkts,
(3) jegliche Verwendung des Produkts, die nicht dem beabsichtigten Zweck entspricht, oder (4) die
Rucksendung des Produkts an Vinten zu Wartungszwecken.
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IN KEINEM FALL UBERNIMMT VINTEN DIE HAFTUNG FUR KONKRETE, BEILAUFIG ENTSTANDENE
ODER MITTELBARE SCHADEN, INSBESONDERE PERSONENSCHADEN, SACHSCHADEN,
SCHADEN AN ODER VERLUST VON GERATEN, GEWINN- ODER EINNAHMENVERLUSTEN,
KOSTEN FUR DIE ANMIETUNG VON ERSATZGERATEN UND ANDERE ZUSATZKOSTEN, AUCH
WENN VINTEN VON DER MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN INFORMIERT WORDEN IST. EINIGE
GERICHTSBARKEITEN ERLAUBEN DEN AUSSCHLUSS ODER DIE BEGRENZUNG VON BEILAUFIG
ENTSTANDENEN ODER MITTELBAREN SCHADEN NICHT, DAHER KANN ES SEIN, DASS OBIGE
EINSCHRANKUNGEN ODER AUSSCHLUSSE FUR SIE NICHT GELTEN.

ALLE HIERIN NICHT AUSDRUCKLICH FESTGELEGTEN GARANTIEN UND SAMTLICHE
RECHTSMITTEL, DIE - AUSGENOMMEN DES HIERIN FESTGELEGTEN GARANTIEUMFANGS - SICH
STILLSCHWEIGEND ODER KRAFT GESETZES ERGEBEN KONNEN, EINSCHLIESSLICH ALLER
GESETZLICHEN GEWAHRLEISTUNGEN FUR HANDELSUBLICHE QUALITAT ODER EIGNUNG FUR
EINE BESTIMMTE NUTZUNG, WERDEN HIERMIT AUSGESCHLOSSEN UND ABGELEHNT. EINIGE
GERICHTSBARKEITEN ERLAUBEN DIE BEGRENZUNG DER GESETZLICHEN
GEWAHRLEISTUNGEN NICHT, SO DASS DIE OBIGEN EINSCHRANKUNGEN FUR SIE UNTER
UMSTANDEN NICHT GELTEN.

DIESE GARANTIE GIBT IHNEN BESONDERE RECHTE UND UNTER UMSTANDEN STEHEN IHNEN
JE NACH DER FUR SIE GELTENDEN GERICHTSBARKEIT WEITERE RECHTE ZU.
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Prefacio

Le agradecemos y felicitamos por la compra de su nuevo Vector 750 de Vinten

Queremos que saque el maximo partido de su nuevo Vector 750y, por ello, le recomendamos que lea esta
guia del operador para que se pueda familiarizar con el gran nimero de funciones, alguna de las cuales
puede que sea nueva para Ud. Este documento también proporciona informacion fundamental sobre salud
y seguridad, asi como una seccién de mantenimiento que le permitird mantener su nuevo producto en
perfectas condiciones.

Para obtener ventajas adicionales, registrese ahora en linea en Vinten visitando nuestro sitio web
www.vinten.com/register.

Caracteristicas y ventajas de su nuevo Vector 750

El Vector 750 se ha disefiado especificamente para satisfacer las exigencias de los operadores de camara
gue trabajan con camaras de estudio y exteriores de plenas prestaciones. El Vector 750 ofrece un elevado
nivel de control con numerosas caracteristicas Unicas.

* Adecuado para una amplia gama de camaras de hasta 75 kg (165,3 Ib) con un centro de
gravedad entre 80-250 mm (3-10 pulg).

e Suministrado de forma completa con un adaptador estandar de cufias para la carga facil y
segura.

« El sistema exclusivo de equilibrado perfecto proporciona infinitas posibilidades de ajuste,
permitiendo el equilibrio perfecto de la camara en el alcance de la inclinaciéon completo,
independientemente del ajuste de la resistencia al arrastre.

* Un regulador retréactil permite el movimiento extensible de la camara hacia delante y hacia
atréds, de tal forma que la posicién de la camara puede controlarse facilmente.

« El "movimiento rapido" puede seguirse facilmente con el control correspondiente de
resistencia al arrastre por pelicula fina. Proporciona un amplio rango de resistencias al
arrastre ajustables, desde muy ligera hasta extremadamente fuerte, para adaptarse a
cualquier exigencia del operador. A su vez, resulta sumamente operativo en condiciones
térmicas extremas desde - 40 °C hasta + 60 °C. El sistema de resistencia al arrastre por
pelicula fina permite también un movimiento panoramico extremadamente rapido o una
"panoréamica de barrido", recuperandose de inmediato con el minimo retroceso.

» El nivel de burbuja iluminado y la pantalla con iluminacién de fondo en los mandos de la
resistencia al arrastre posibilitan un ajuste sencillo en condiciones de baja iluminacion.

» El asaintegrada para facil transporte constituye un accesorio estandar.

Deseamos agradecerle una vez mas que haya elegido el Vector 750. Estamos
seguros de que le proporcionara un rendimiento fiable durante muchos afios.

Registre su producto para obtener un afio adicional de garantia y un obsequio de
calidad Vinten.

Registrese ahora en linea en www.vinten.com/register. Es facil y rapido.

Informaci6n sobre la garantia, términos y condiciones pueden encontrarse en la pagina 52.
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Seguridad: lea este apartado primero

Inglés—Instrucciones originales

Las instrucciones originales que se indican en esta guia del operador se han redactado en inglés y
posteriormente se han traducido a otros idiomas. Si no entiende ninguno de los idiomas a los que se ha
traducido, contacte con Vinten o con su distribuidor para obtener una traduccién de las instrucciones
originales (paises de la UE).

Simbolos de advertencia incluidos en esta guia del operador

Si existe riesgo de lesiones personales o a terceros, aparecen comentarios
resaltados con la palabra ADVERTENCIA—junto con el simbolo del triangulo de
advertencia.

Si existe riesgo de que se produzcan dafios en el producto, en equipos asociados,
procesos o aparatos periféricos, aparecen comentarios resaltados con la palabra
PRECAUCION

Datos técnicos

Carga util maxima 75 kg (165,3 Ib)
Rango de altura del centro de gravedad de la carga util De 80 mm (3 pulg) a 250 mm (10 pulg)
Peso (completo con brazo panoramico y adaptador de cufias) 19,15 kg (42,1 Ib)

Dimensiones generales

Altura (con adaptador de cufias)

Ajuste minimo de equilibrio 255 mm (10,0 pulg)
Ajuste maximo de equilibrio 355 mm (14,0 pulg)
Longitud (sin brazo panoramico) 355 mm (14,0 pulg)
Anchura (sin brazo panoramico) 350 mm (13,8 pulg)
Anchura (con dos brazos panoramicos) 445 mm (17,5 pulg)
Alcance de la inclinacion +52°
Alcance del movimiento panoramico 360°
Rango de temperatura de servicio De -40°C a 60 °C
Tipo de pila PP3
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Utilizacion
El cabezal panoramico y basculante Vector 750 esta disefiado para su utilizacion en estudios de television
y de cine para soportar y equilibrar una camara y el equipamiento auxiliar con un peso de hasta 75 kg
(165,3 Ib) y debe montarse sobre equipos especificados para soportar una carga Util minima de 95 kg

(209 Ibs.) El cabezal panoramico y basculante Vector 750 esta destinado al uso por parte de operadores
profesionales de camaras de television y cine.

2 ijADVERTENCIA! 1. NO intente utilizar este producto si no entiende co6mo manejarlo.

2. NO utilice este producto para otro fin diferente al especificado
en el apartado Utilizacion.

3. Los trabajos de mantenimiento que no se detallan en esta guia
del operador s6lo deberarealizarlos personal competente de
acuerdo con los procedimientos especificados en el manual de
mantenimiento.

Informacion adicional

Para obtener més informacién o asesoramiento sobre este cabezal panoramico y basculante, pongase en
contacto con Camera Dynamics Limited, su distribuidor local Vinten (consulte la contraportada) o bien
visite nuestro sitio web.

Para obtener detalles sobre el mantenimiento y las piezas de repuesto, consulte el manual de
mantenimiento y la lista de piezas ilustrada del cabezal panoramico y basculante Vector 750 (N° de
referencia de la publicacién V4034-4990). Puede obtener este documento de Camera Dynamics Limited
o de su distribuidor local Vinten. Para obtener informacion en linea, visite nuestro sitio web en

www.vinten.com
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Cabezal panoramico y basculante Vector 750 (lado izquierdo)
(Fig 1)

Adaptador de cuias

Palanca de accionamiento del adaptador de cufias

Tornillo de fijacién del adaptador de cufias

Palanca del freno del movimiento panoramico

Palanca del freno del movimiento de inclinacién

Asa de transporte

Conmutador de iluminacién del nivel de burbuja

Nivel de burbuja

Mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento panoramico
Dispositivo de sujecién del brazo panoramico

Mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento de inclinacién
Dispositivo de sujecion de la placa de deslizamiento

Mando de ajuste de la placa de deslizamiento

Cabezal panordmico y basculante Vector 750 (lado derecho)
(Fig 2)
Placa de deslizamiento
Mando de ajuste de equilibrio
Botén de bloqueo central

Dispositivo de liberacion del bloqueo central
Montaje del brazo panoramico

Cabezal panoramico y basculante Vector 750 (lado inferior)
(Fig 3)

Fijacion por cuatro tornillos
Indicador de la posicion de los orificios para tornillos
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Introduccion

El cabezal panoramico y basculante Vector 750 constituye un mecanismo Unico de equilibrado de union,
un conjunto de resistencia al arrastre por pelicula fina para los movimientos panoramicos y de inclinacion
y una placa de montaje ajustable para la camara.

El sistema de equilibrado se ajusta facilmente con un mando (15) situado en el lado derecho del cabezal.
El control de ajuste de equilibrio compensa las alturas de los centros de gravedad de diferentes cargas de
plataforma variando el rendimiento mecanico de una leva acodada situada en el mecanismo de
equilibrado.

Tanto el mecanismo del movimiento panoramico como el del movimiento de inclinacién incorporan
sistemas de resistencia al arrastre por pelicula fina para asegurar el movimiento suave de la camara sobre
estos ejes y disponen de mandos de control (9), (11) para ajustar la resistencia al arrastre. Los controles
de la resistencia al arrastre estdn montados en el lado izquierdo del cabezal. La capacidad de panoramica
de barrido no se ve afectada por el ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento panoramico.

Los frenos por fricciéon ubicados en cada eje permiten bloquear el cabezal en cualquier posicion elegida.
Las palancas de accionamiento de los dos frenos (4), (5) estan montadas en la parte trasera derecha del
cabezal. En la parte derecha del cabezal esta disponible un bloqueo central del eje de inclinacion (16) para
asegurar la plataforma en posicién horizontal durante el transporte o durante el cambio de carga.

En la parte trasera del cabezal se encuentra un nivel de burbuja (8) equipado con una unidad de
iluminacién con temporizacién accionada a través de un conmutador (7). La pila para la unidad de
iluminacioén esté situada en la base.

Los puntos de montaje del brazo panoramico (18) estan ubicados en la parte trasera del cabezal, en
ambos lados de la plataforma de montaje de la cAmara. Se suministra un brazo panoramico telescépico
gue esta fijado mediante un dispositivo de sujecién de brazo panoramico (10) con ajuste angular
disponible en los dientes de la montura. El cabezal puede estar equipado también con un segundo brazo
panoramico. Como accesorios opcionales se dispone de brazos panoramicos fijos y cortos.

La camara esta acoplada al cabezal por medio de un adaptador de cufias (1).
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Utilizacion
Desembalaje

El cabezal se suministra con un brazo panoramico y con una pila (montada) para la unidad de iluminacion
del nivel de burbuja.

Como accesorios opcionales se dispone de un segundo brazo panoramico telescopico o de un brazo
panoramico corto para su uso con un controlador de zoom o de foco. Asegurese de que todos los
componentes estén desembalados antes de desechar el material de embalaje.

Después de desembalar el cabezal, cerciérese de que:

Los frenos del movimiento panoramico y de inclinacion (4), (5) estén aplicados (véase Frenos del
movimiento panoramico y de inclinacién en la pagina 46).

El bloqueo central (16) esté enclavado (véase Bloqueo de la plataforma en la pagina 46).
Enclave siempre el bloqueo central antes de elevar o transportar el cabezal.

iPRECAUCION! NO eleve el cabezal por la plataforma. Utilice Gnicamente la base y/o el asa de
transporte para evitar que el cabezal resulte dafado.

Montaje del cabezal

NOTA: En caso de montaje en pedestales "Hawk" o "Teal" de Vinten, la distancia entre el
cabezal y labandeja de pesos del pedestal evita la utilizacion de pesos de ajuste fino de
1,6 kg (5,51b) y de 0,47 kg (1,0 Ib). Utilice pesos alternativos o instale el kit de placa de
adaptador (N° de referencia 3354-900SP) entre el cabezal y el pedestal.

iADVERTENCIA! 1. Monte este producto sélo sobre un equipo especificado para
A soportar un minimo de 95 kg (109 Ibs.).
2. Antes de instalar el cabezal, coloque un tornillo de sujecién en la
posicién adecuaday compruebe que el extremo roscado no
sobresalga mas de 20 mm (3/4 pulg) por encima del lado de
montaje.

El cabezal se monta sobre un tripode, pedestal o superficie firme adecuada utilizando los cuatro tornillos
de sujecion y las arandelas. Los orificios de los cuatro tornillos de fijacion (19) situados en la parte inferior
del cabezal pueden localizarse facilmente utilizando los indicadores de posicion de los orificios de tornillos
(20). Apriete los tornillos con la llave suministrada.

Después de montar el cabezal, asegurese de que esta nivelado utilizando el nivel de burbuja (8) que
puede iluminarse pulsando el conmutador (7). La luz se apagara después de aprox. 15 segundos.

Brazos panoramicos

Instale los brazos panoramicos en el cabezal y ajuste la posicién de cada uno antes de apretar el
dispositivo de sujecion (10) en la montura (18). Ajuste la longitud de los brazos panoramicos telescopicos.
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Montaje de una camara

iADVERTENCIA! 1. NO se fie del freno del movimiento de inclinacién durante el
cambio de la carga util. Enclave siempre el bloqueo central.

2. Cerciérese de que el peso y la altura del centro de gravedad de la
carga util total se encuentran dentro del rango para el que esta
especificado el cabezal: hasta 75 kg (167,3 Ib) con una altura del
centro de gravedad de 80 mm (3 pulg) a 250 mm (10 pulg).

Para montar una camara, proceda de la siguiente forma:
Descienda la montura hasta una altura de trabajo adecuada.

Si no estuviera montado aun, instale el adaptador de cufias (1) en la posicion central de la placa
de deslizamiento (14) (véase Nuevo posicionamiento del adaptador de cufias en la pagina 49).

Acople la cufia a la camara/objetivo.

Cerciérese de que el bloqueo central (16) esté enclavado (véase Bloqueo de la plataformaen la
pagina 46).

Aplique el freno del movimiento panoramico (4) (véase Frenos del movimiento panoramico y
deinclinacion en la pagina 46).

Deslice la palanca de accionamiento del adaptador de cufias (2) hacia delante (paralela a la cufia)
aprox. 6 mm (1/4 pulg) contra la tensién de resorte. Tire hacia fuera todo lo posible de la palanca
de accionamiento, separandola del cuerpo del adaptador de cufias.

Introduzca la cufia de la camara en el adaptador de cufias y empujela hacia delante hasta que
encaje completamente. Empuje hacia dentro la palanca de accionamiento (1) hasta que quede
paralela al cuerpo del adaptador de cufias. Durante esta operacion, se percibira la resistencia del
mecanismo de sobrecentrado cargado por resorte. Cuando la palanca alcance el final de su
recorrido, se deslizara hacia atras (paralela a la cufia) hasta la posicién de bloqueo.

Compruebe que la palanca se encuentra en la posicién de bloqueo. Esta posicion se indica por
las bandas de colores situadas por encima de la palanca. Si s6lo se ve la banda verde, la palanca
esta bloqueada. Si puede verse cualquier zona de la banda roja, la palanca no esta bloqueada.

Instale el resto de la carga util (objetivo, controles de zoom y foco, lente visor, apuntador, etc.).

Equilibrado del cabezal

NOTA: Es importante que el (los) brazo(s) panoramico(s) y todos los accesorios de la camara
(objetivo, controles de zoom y foco, lente visor, apuntador, etc.) estén montados en su
posicion de funcionamiento antes de equilibrar el cabezal. Cualquier equipo montado o
ajustado posteriormente provocara el desequilibrio del cabezal.

El equilibrado del cabezal consiste en posicionar la carga Util hacia delante y hacia atras sobre el cabezal,
de tal forma que su centro de gravedad quede situado justo por encima del pivote de la plataformay, a
continuacién, en compensar la altura del centro de gravedad de la carga (til utilizando el mando de ajuste
de equilibrio.
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Coloque la carga util en la parte delantera y posterior de la siguiente forma:

Asegurese de que el bloqueo central esté enclavado (véase Bloqueo de la plataforma en la
pagina 46) y de que la camara y todos los accesorios estén montados.

Gire el mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento de inclinacién (11) hasta el
ajuste minimo.

iADVERTENCIA! Incremente el ajuste del equilibrio (15) para una carga util altamente
desequilibrada ANTES de desenclavar el bloqueo central (16), con el
fin de evitar que la plataforma se incline violentamente.

Sujetando el brazo panoramico para afianzar la plataforma, desenclave el bloqueo central (véase
Bloqueo de la plataforma en la pagina 46).

Empuje la palanca del dispositivo de sujecion (12) hacia abajo para liberar el dispositivo de
sujecioén de la placa de deslizamiento y tire hacia fuera del mando de ajuste de la placa de
deslizamiento (13) hasta que se acople con el accionamiento de la plataforma. Gire el mando para
mover la placa de deslizamiento hacia delante y hacia atras con el fin de lograr un equilibrio
horizontal.

El equilibrio horizontal es correcto cuando no puede percibirse fuerza de inclinacion alguna en el
brazo panoramico con el nivel de plataforma. Accione el dispositivo de sujecién de la placa de
deslizamiento (12) presionando la palanca del dispositivo de sujecién hacia arriba.

Si no hubiera suficiente movimiento en la placa de deslizamiento para lograr el equilibrio, coloque
de nuevo el adaptador de cufias (véase Mantenimiento en la pagina 47), ajuste de nuevo la carga
y repita el procedimiento de equilibrado horizontal.

Si se ha logrado el equilibrio hacia delante y hacia atras, ajuste la altura del centro de gravedad de la carga
util de la siguiente forma:

Utilizando el brazo panoramico, incline la plataforma hacia delante y hacia atrés. Una vez esté
correctamente equilibrado, no debe percibirse fuerza de inclinacion alguna en el brazo
panoramico en ningun angulo de inclinacion y el cabezal debe permanecer en cualquier posicion
de inclinacién en que se ajuste.

Si el cabezal tiende a caer cuando la plataforma esté inclinada, presione y gire el mando de ajuste
de equilibrio (15) hacia la derecha para incrementar el ajuste de la altura del centro de gravedad.
Si el cabezal tiende a volver hacia el centro, presione y gire el mando de ajuste de equilibrio (15)
hacia la izquierda para disminuir el ajuste de la altura del centro de gravedad.

NOTA: El mando de ajuste de equilibro es un control multigiro. Para permitir que el mando gire
mas facilmente, incline ligeramente la plataforma utilizando el brazo panoramico
mientras gira el mando.

Cuando se haya completado el ajuste de la altura del centro de gravedad de la carga Uutil,
compruebe que el equilibrio hacia delante y hacia atras contintia siendo correcto. Si fuera
necesario, ajuste de nuevo la posicién de la placa de deslizamiento.

Después de realizar el equilibrado, libere los frenos y mueva el cabezal a través de los dos ejes para
confirmar que funciona suavemente.

45



Espafiol

Bloqueo de la plataforma

(Fig 4)

El mecanismo de bloqueo central se maneja con un botén (16) situado en el lado derecho del cabezal.
Para enclavar el bloqueo, sujete la plataforma en posicioén horizontal y presione el botén (16) hasta que
encaje y aparezca el dispositivo de liberacion (17). Utilice el brazo panoramico para balancear ligeramente
la plataforma mientras presiona el boton (16).

Para liberar el bloqueo central, balancee ligeramente la plataforma y presione el dispositivo de liberacion
17).

Frenos del movimiento panoramico y de inclinacion

Los frenos del movimiento panoramico y de inclinacién se accionan con palancas (4), (5) situadas en la
parte trasera del cabezal. Los frenos se aplican tirando de la palanca correspondiente hacia arriba y hacia
atras y se liberan presionando la palanca hacia delante.

Los frenos deben estar accionados cada vez que se deje la camara sin supervision.
Resistencia al arrastre del movimiento panoramico y de inclinacion

El mando de ajuste de la resistencia al arrastre del movimiento panoramico (9) esta montado en la parte
inferior izquierda del cuerpo principal. La resistencia al arrastre del movimiento de inclinacién se ajusta con
un mando (11) montado en el frontal de la carcasa de la resistencia al arrastre del movimiento de
inclinacién, en la parte izquierda del cabezal. Los mandos de ajuste de la resistencia al arrastre estan
graduados de 0 (resistencia al arrastre minima) a 9 (resistencia al arrastre maxima).

Gire los mandos hacia la derecha para incrementar la resistencia al arrastre y hacia la izquierda para
disminuirla.
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Mantenimiento

Aspectos generales

El cabezal panoramico y basculante Vector 750 estéa fabricado con una alta resistencia de acuerdo con los
mas altos estandares técnicos y se requieren pocos cuidados para mantenerlo utilizable, exceptuando una
limpieza periédica.

El mantenimiento rutinario del cabezal panoramico y basculante Vector 750 se limita a la sustitucion anual
de la pila de la iluminacion del nivel de burbuja. No se requieren otras tareas de mantenimiento rutinario.

Durante el uso normal, compruebe la eficacia del dispositivo de sujecion de la corredera de la plataforma
y el funcionamiento correcto de la iluminacién del nivel de burbuja.

Consulte el apartado correspondiente el manual de mantenimiento si se produjera cualquier deficiencia.
Solo personal competente debera realizar los ajustes y las reparaciones.

Limpieza

Con un uso normal, la Unica limpieza requerida es pasar un pafio sin pelusa con regularidad. La suciedad
acumulada durante el almacenamiento o los periodos en que no se utilice el pedestal se puede eliminar
con un cepillo semirrigido. Preste especial atencion a los frontales de colocacion de la cufias del adaptador
de cufas.

iPRECAUCION! NO utilice productos de limpieza a base de disolventes o aceite, abrasivos ni
cepillos metdlicos para eliminar las acumulaciones de suciedad, ya que dafian
las superficies protectoras. Para limpiar superficies mecanicas, utilice
Unicamente productos de limpieza con base de detergente.

La utilizacion en exteriores en condiciones adversas puede requerir una atencién especial y el cabezal
debe cubrirse cuando no se use. La niebla salina debe lavarse con agua lo antes posible. La arena y la
suciedad actdan como un abrasivo y deben eliminarse utilizando un cepillo semirrigido o una aspiradora.

Limpieza de los carriles del mecanismo de equilibrado

Los carriles del mecanismo de equilibrado se limpian autométicamente con escobillas integradas. No
obstante, después de un uso en condiciones especialmente adversas, es preciso limpiar los carriles. Es
necesario desmontar ligeramente el cabezal y se recomienda llevarlo a cabo en un lugar de trabajo limpio.

Carriles verticales

(Fig 5)
Para limpiar los carriles verticales es necesario retirar la plataforma. Proceda de la siguiente forma:

Retire la carga util (si estuviera montada). No es necesario retirar el adaptador de cufias.

Libere el dispositivo de sujecion de la placa de deslizamiento (12). Utilice el mando de ajuste (13)
para desplazar la placa de deslizamiento (14) hacia atras hasta que quede separada de los
tornillos de fijacion (21).

Nivele la plataforma.

Retire los seis tornillos (21) que aseguran la plataforma (22) al mecanismo de equilibrado (23).
Retire la plataforma levantandola.
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Utilizando un limpiador de tubos (o similar) impregnado con un producto de limpieza con base de
isopropanol (3M VBH o equivalente), limpie los dos carriles verticales (24). Ejerciendo presién
hacia arriba en el mecanismo de equilibrado sera posible limpiar la zona de los carriles situada
debajo de los rodillos verticales.

Monte la plataforma (22) sobre el mecanismo de equilibrado (23) y asegurela con seis tornillos
(21), utilizando Loctite 222E.

Desplace la placa de deslizamiento hacia delante hasta la posicién central utilizando el mando de
ajuste (13).

Monte de nuevo la carga util (si fuera necesario) y reequilibre el cabezal.

Carriles horizontales

(Fig 6)
No es necesario desmontar el cabezal para limpiar los carriles horizontales. Proceda de la siguiente forma:

Retire la carga util (si estuviera montada).

Coloque el mecanismo de equilibrado en su ajuste maximo presionando el mando (15) y girandolo
hacia la derecha hasta el tope.

Incline la plataforma completamente hacia atras y aplique el freno del movimiento de inclinacion
(5).
Tire hacia abajo de la proteccion basculante (28) para dejar a la vista el engranaje cénico (26). El

acceso a los carriles horizontales (27) se lleva a cabo a través de los orificios del engranaje conico
que pueden estar girados libremente.

Utilizando un limpiador de tubos (o similar) impregnado con un producto de limpieza con base de
isopropanol (3M VBH o equivalente), limpie los dos carriles horizontales. Ejerciendo presion hacia
arriba en el mecanismo de equilibrado sera posible limpiar la zona de los carriles situada debajo
de los rodillos horizontales.

Libere la proteccion basculante (28) y el freno del movimiento de inclinacion (5) y coloque de
nuevo la plataforma en posicién horizontal.

Coloque de nuevo la carga util (si fuera necesario).
Mantenimiento rutinario
Sustitucion de la pila de la unidad de iluminacion del nivel de burbuja

(Fig 7)

El nivel de burbuja del cabezal panoramico y basculante Vector 750 se ilumina por medio de un diodo
luminoso (LED) alimentado con una pila. Un circuito temporizador iniciado por un conmutador controla el
LED. La pila debe sustituirse anualmente o siempre que la iluminacion se considere insuficiente.

NOTA: En funcion del tipo de montaje puede ser necesario retirar el cabezal de la montura para
poder acceder al compartimento de la pila.

Para instalar o sustituir la pila:
Retire los tres tornillos (29) que aseguran la tapa del compartimento de la pila (32) al cabezal.

Instale o sustituya la pila (30), presionando el conector (31) contra los bornes de la pila.
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Coloque la pila en su compartimento cerciorandose de que el cableado no quede atrapado.

Monte de nuevo la tapa de la pila (32), comprobando que la pila quede colocada en la tapa.
Asegurela con tres tornillos (29).

Pulse el conmutador (7) y verifiqgue que la lampara se ilumina durante aprox. 15 segundos.

Ajustes

Después de un uso prolongado, es posible que sea necesario ajustar el dispositivo de sujecién de la
corredera de la plataforma.

Para permitir que la carga util se equilibre correctamente, puede ser necesario reposicionar el adaptador
de cufias.

Puede ser preciso también ajustar los frenos del movimiento panoramico y de inclinacién después de un
uso prolongado.

Ajuste del dispositivo de sujecién de la corredera de la plataforma

(Fig 8)

El dispositivo de sujecion de la corredera de la plataforma (12) debe ajustarse de tal forma que, en la
posicion superior o fija, impida que la corredera de la plataforma se mueva, mientras que en la posicion
inferior o liberada permita el ajuste libre de la corredera. Para ajustar el dispositivo de sujecion, proceda
como se indica a continuacion:

Retire con cuidado la tapa de plastico (12.2) en el lado izquierdo de la plataforma para dejar a la
vista el hueco ranurado (12.1).

Tire de la palanca del dispositivo de sujecion de la corredera (12) completamente hacia arriba.
Afloje el tornillo del dispositivo de sujecion (12.3).

Gire el hueco ranurado (12.1) completamente hacia la derecha para accionar el dispositivo de
sujecion.
Apriete el tornillo del dispositivo de sujecién (12.3).

Mueva la palanca por su recorrido completo y cerciérese de que, en posicion fija, evita que la
corredera se mueva, mientras que estando liberada permite el ajuste libre de la corredera.
Reajustela si fuera necesario.

Coloque de nuevo la tapa de plastico (12.2) sobre el hueco ranurado (12.1).

Nuevo posicionamiento del adaptador de cufias

(Fig 9)
El adaptador de cufias (1) esta asegurado con cuatro tornillos de cabeza (3) que se introducen en la placa
de deslizamiento (14) a través del adaptador de cufias.

deslizamiento. Utilice siempre los tornillos suministrados

iADVERTENCIA! Los tornillos excesivamente largos impediran accionar la placa de
(M6 x 30 mm).
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Para posicionar de nuevo el adaptador de cufias:
Enclave el bloqueo central (véase Bloqueo de la plataforma en la pagina 46) y retire la carga.

Sujete el cuerpo del adaptador de cufias (1) y utilice una llave hexagonal de 4 mm para retirar
cuatro tornillos de sujecion (3).

Posicione de nuevo el adaptador de cufias (1) sobre la placa de deslizamiento (14), asegurandose
de que el extremo estrecho del adaptador de cufias quede orientado hacia delante.

Introduzca los cuatro tornillos (3) en los orificios del adaptador de cufias y apriételos.

Ajuste del freno del movimiento panoramico y de inclinacion

(Fig 10)

Los frenos del movimiento panoramico y de inclinacién deben ajustarse de tal forma que comiencen a
accionarse tras aprox. un tercio del recorrido de la palanca.

El freno del movimiento de inclinacién se ajusta insertando una llave hexagonal de 2 mm a través del
orificio (5.2) situado en la parte inferior de la cubierta de la unidad de inclinacion y girando el tornillo
ranurado (5.1). Para ajustar el freno del movimiento de inclinacién, proceda como se indica a continuacion:

Desplace la palanca del freno del movimiento de inclinacién (5) de la posicion OFF a la posicién
ON.

Si no se percibe presion del freno después de aprox. un tercio del recorrido de la palanca, gire el
tornillo ranurado (5.1) hacia la derecha hasta lograrlo.

Desplace la palanca del freno del movimiento de inclinacién (5) a la posicion OFF y cerciérese de
gue la plataforma pueda moverse libremente.

El freno del movimiento panoramico se ajusta girando el pasador (4.3). Para poder acceder al pasador es
preciso retirar la carga Util del cabezal, quitar el cabezal de su montura y retirar la tapa (4.1) de la parte
inferior del cabezal. Para ajustar el freno del movimiento panoramico, proceda como se indica a
continuacion:

iADVERTENCIA! Retire la carga util antes de ajustar el freno del movimiento
panoramico.

Quite la carga util del cabezal.

Retire el cabezal de su montura.

Retire en la parte inferior del cabezal los tres tornillos (4.2) de fijacion de la tapa (4.1).

Desplace la palanca del freno del movimiento panoramico (4) de la posicién OFF a la posicion ON.

Si no se percibe presion del freno después de aprox. un tercio del recorrido de la palanca, gire el
pasador (4.3) hacia la derecha hasta lograrlo.

Desplace la palanca del freno del movimiento panoramico (4) a la posicion OFF y cerciérese de
que el cabezal pueda girar libremente.

Monte de nuevo la tapa (4.1) y asegurela con tres tornillos (4.2).
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Lista de piezas

En la siguiente lista se incluyen los conjuntos principales, las piezas de repuesto que el usuario puede
sustituir y accesorios opcionales. Para obtener mas informacioén sobre piezas de repuesto o de reparacion,
péngase en contacto Camera Dynamics Limited o con un distribuidor local de Vinten.

Elemento N° de referencia
Cabezal panoramico y basculante Vector 750 V4034-0001
Adaptador de cufias 3389-3
Cufias de la camara para el adaptador de cufias:

Cufia corta 3391-3

Cufia estandar 3053-3
Brazo panoramico telescépico y dispositivo de sujecion 3219-82
Brazo panoramico fijo corto y dispositivo de sujecion 3219-94
Brazo panoramico fijo corto y dispositivo de sujecion 3219-93
Tornillo de sujecion L054-714
Arandela para tornillo de sujecién L602-122
Llave (para tornillos de cabeza) J551-001
Adaptador Mitchell ligero 3103-3
Adaptador Mitchell para servicios pesados - para montaje de pedestal Vinten en combinacién con un
adaptador Hi-hat, N° de referencia 3055-3 3724-3
Kit de placa de adaptador - para uso en pedestales Hawk y Teal 3354-900SP
Pila para la unidad de iluminacién del nivel de burbuja - 9 V, 6LR61
(PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK o equivalente) C550-023
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Informacion sobre la garantia, términos y
condiciones

Le rogamos que lea detenidamente la informacién relacionada con la garantia, asi
como los términos y condiciones que se detallan a continuacién
Registre su producto para conseguir un afio de garantia extra y un fantastico regalo
de Vinten de forma totalmente gratuita.

Registrese en linea en la siguiente direccion: www.vinten.com/register. Es muy
rapido y sencillo.

La ubicacién del nimero de serie del producto (25) se muestra en Fig 6.

Garantia

Vinten garantiza, Unicamente al comprador original, que el producto no presentara defecto alguno tanto

material como de fabricacién si se somete a un uso adecuado durante un periodo de un (1) afio a partir

de la fecha de compra. Las obligaciones de Vinten de conformidad con la presente garantia se limitan a
la sustitucion o reparacion, a eleccion de Vinten, de los productos o piezas catalogados como defectuosos
por Vinten en lo que a material o fabricacion se refiere. Esta garantia de Vinten relativa a las piezas y a la
mano de obra esta sujeta a los términos y condiciones que se especifican a continuacion.

Garantia ampliada

Si se registra en linea, la garantia de los productos Vinten de hardware que se describe a continuacion se
ampliara de uno (1) a dos (2) afiosa partir de la fecha de compra, segun los siguientes términos y
condiciones.

Términos y condiciones

Notificacién de reclamaciones relacionadas con la garantia

Cualquier naotificacion de reclamaciones relacionadas con la garantia debe incluir la fecha y el
comprobante de compra.

Grado de responsabilidad

Esta garantia se entrega al comprador original de los bienes y no se puede asignar sin el consentimiento
previo y por escrito de Vinten.

Segun lo estipulado en estos términos y condiciones, Vinten reparara o sustituira sin coste alguno
cualquier producto o pieza defectuosa, siempre y cuando el producto o la pieza defectuosa se haya
devuelto a Vinten o a su agente autorizado a portes pagados.

Si se ha sustituido algin producto y no ha podido repararse, se sustituira por un modelo actual de la misma
calidad y de funcién equivalente.
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Exclusion de responsabilidad

La presente garantia no cubre ningln dafio, defecto o coste ocasionado por: (1) modificacién, alteracion
o reparacion del producto por parte de otra empresa distinta a Vinten o a su representante autorizado; (2)
uso abusivo de la fuerza, sobrecarga, uso indebido o utilizacion del producto de modo que no se respeten
las instrucciones que lo acompafian; (3) utilizacién del producto para otro fin diferente a aquel para el que
fue fabricado; o (4) envio del producto a Vinten para llevar a cabo labores de servicio.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA VINTEN SERA RESPONSABLE DE DANOS ESPECIALES
DIRECTOS O INDIRECTOS, INCLUYENDO, PERO SIN LIMITARSE A, DANOS PERSONALES; DANOS
EN LOS BIENES, DANOS O PERDIDA DE EQUIPAMIENTO, DANOS POR PERDIDA DE NEGOCIOS O
GASTOS FISCALES DERIVADOS DEL ALQUILER DE RECAMBIOS Y OTROS GASTOS
ADICIONALES, INCLUSO EN EL CASO DE QUE SE HAYA ADVERTIDO A VINTEN DE LA POSIBLE
EXISTENCIA DE TALES DANOS. EN ALGUNAS JURISDICCIONES NO SE ADMITE LA EXCLUSION O
LIMITACION DE RESPONSABILIDADES POR DANOS DIRECTOS O INDIRECTOS, POR LO QUE LAS
LIMITACIONES ANTERIORES PUEDEN NO SER DE APLICACION.

CUALQUIER GARANTIA EXPRESA NO ESTIPULADA POR LA PRESENTE ASi COMO CUALQUIER
SOLUCION QUE PUDIERA SURGIR EN RELACION CON LA GARANTIA ESTIPULADA POR
CUALQUIER IMPLICACION U OPERACION LEGAL, QUEDA POR LA PRESENTE EXCLUIDA Y
DENEGADA, INCLUIDAS LAS GARANTIAS IMPLICITAS DE COMERCIABILIDAD Y DE IDONEIDAD
PARA UN OBJETIVO ESPECIFICO. EN ALGUNAS JURISDICCIONES NO SE ADMITE LA LIMITACION
DE LAS GARANTIAS IMPLICITAS; POR LO QUE LAS LIMITACIONES ANTERIORES PUEDEN NO SER
DE APLICACION.

ESTA GARANTIA LE OTORGA DERECHOS LEGALES ESPECIFICOS, ADEMAS DE UNA SERIE DE
DERECHOS ADICIONALES QUE PUEDEN VARIAR DE UNA JURISDICCION A OTRA.
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Préface

Félicitations pour l'acquisition de votre nouvelle téte Vector 750 de Vinten

Nous souhaitons vous voir tirer le meilleur de votre nouvelle téte Vector 750. C'est pourquoi nous vous
encourageons alire le présent Guide de l'utilisateur, pour vous familiariser avec ses nombreuses fonctions,
dont certaines vous seront peut-étre complétement nouvelles. Ce guide contient par ailleurs des
informations essentielles concernant la santé et la sécurité, ainsi qu'une partie spécialement consacrée a
I'entretien, qui vous aidera a conserver votre nouveau produit en parfait état.

Pour bénéficier d'avantages complémentaires, enregistrez-vous dés maintenant auprés de Vinten en vous
rendant sur le site www.vinten.com/register.

Fonctionnalités et atouts de votre nouvelle téte Vector 750

La téte Vector 750 a été spécifiqguement congue pour répondre aux besoins exigeants des cadreurs
professionnels, qui travaillent avec des caméras de studio ou de reportage dotées de multiples fonctions.
La téte Vector 750 offre un niveau de controle élevé ainsi que de nombreuses fonctionnalités uniques.

* Adaptée a une large gamme de caméras, jusqu'a 75 kg avec un centre de gravité a une
hauteur comprise entre 80 et 250 mm.

* Fournie compléte avec une queue d'aronde standard pour une fixation aisée et sécurisée de
la caméra.

* Le systéme exclusif Perfect Balance vous permet de réaliser un ajustement al'infini, pour un
parfait équilibre de la caméra sur I'ensemble de la plage d'inclinaison, quelle que soit la
friction définie.

* Un levier rétractable permet un contréle complet des mouvements avant et arriere de la
cameéra, pour un positionnement aisé.

» Les actions rapides peuvent étre filmées facilement grace au systéme de friction TF,
particulierement réactif. Il propose une large gamme de réglages de friction, ajustables a
I'infini, depuis unerésistance infime jusqu'atrés prononcée, afin de répondre aux besoins de
tous les opérateurs ; le systéme reste opérationnel dans des conditions climatiques
extrémes, allant de - 40 °C jusqu'a + 60 °C. Le systeme de friction TF permet également un
déplacement horizontal extrémement rapide, dit de panoramique filé, avec retour instantané
et tension minimale sur les ressorts.

» Le niveau a bulle éclairé et les boutons de réglage de friction rétro-éclairés permettent une
configuration aisée dans des conditions d'éclairage réduit.

* Poignée de transport intégrée, proposée en standard.

Nous vous remercions une fois de plus d'avoir choisi la téte Vector 750. Nous sommes
persuadés qu'elle vous assurera de nombreuses années de bons et loyaux services.

Enregistrez votre produit pour bénéficier d'une extension de garantie d'un an et recevoir un
cadeau Vinten.
Merci de vous enregistrer en ligne a l'adresse www.vinten.com/register - c'est simple et
rapide.
Informations sur la garantie et conditions générales consultables en page 71.
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Sécurité - A lire en priorité

Instructions d'origine en anglais

Les instructions d'origine figurant dans le présent Guide de l'utilisateur ont été rédigées en anglais, puis
traduites dans les autres langues. Si vous n‘arrivez pas a comprendre les instructions traduites dans votre
langue, veuillez contacter Vinten ou votre distributeur afin d'obtenir une traduction des instructions
d'origine (offre valable pour les pays de I'Union européenne).

Symboles de mise en garde utilisés dans le présent Guide de |'utilisateur

Lorsqu'il y a un risque de blessure pour I'utilisateur ou d'autres personnes, les
commentaires s'y rapportant sont précédés du terme AVERTISSEMENT, auquel
s'ajoute un triangle d'avertissement.

Lorsqu'il y a un risque de dommage pour le produit, des équipements associés, le
processus global ou I'environnement, les commentaires s'y rapportant son
précédés du terme ATTENTION.

Caracteéristiques techniques

Charge utile maximale 75 kg
Plage de hauteur du centre de gravité de la charge utile 80 mm a 250 mm
Poids (avec poignée et queue d'aronde) 19,15 kg

Dimensions totales

Hauteur (avec queue d'aronde)

Réglage d'équilibrage minimal 255 mm
Réglage d'équilibrage maximal 355 mm
Longueur (sans poignée) 355 mm
Largeur (sans poignée) 350 mm
Largeur (avec deux poignées) 445 mm
Débattement en mouvement vertical +52°
Débattement en mouvement horizontal 360°
Plage de température de fonctionnement De -40°C a 60 °C
Type de pile PP3 (6LR61)
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Usage

La téte a mouvement H/V Vector 750 est congue pour étre utilisée dans les studios de télévision et de
cinéma, afin de soutenir et d'équilibrer une caméra et ses équipements annexes, d'un poids pouvant
atteindre 75 kg. Elle doit étre montée sur un équipement congu pour supporter une charge utile minimale
de 95 kg. La téte a mouvement H/V Vector 750 est destinée a une utilisation par les cadreurs
professionnels de télévision et de cinéma.

ATTENTION! 1. N'ESSAYEZ PAS d'utiliser ce produit si vous n'en comprenez pas le
principe de fonctionnement.

2. N'UTILISEZ PAS ce produit a toute autre fin que celle indiquée
clairement au paragraphe « Usage » ci-dessus.

3. Les interventions d'entretien autres que celles détaillées dans le
présent Guide de l'utilisateur sont a confier exclusivement au
personnel compétent, dans le respect des procédures prescrites dans
le Manuel d'entretien.

Informations complémentaires

Pour tout complément d'information ou conseils sur cette téte a mouvement H/V, veuillez vous mettre en
rapport avec Camera Dynamics Limited ou avec votre distributeur local Vinten (voir derniére page de
couverture), ou consultez notre site internet.

Pour plus d'informations sur l'entretien et les pieéces de rechange, veuillez vous reporter au Manuel
d'entretien de la téte a mouvement H/V Vector 750 et a la Nomenclature illustrée (référence de publication
VV4034-4990). Ces documents peuvent étre obtenus auprés de Camera Dynamics Limited ou de votre
distributeur local Vinten. Vous trouverez également des informations en ligne sur

www.vinten.com
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Téte a mouvement H/V Vector 750 (vue de gauche) (Fig1)

Queue d'aronde

Levier d'enclenchement de la queue d'aronde

Vis de fixation de la queue d'aronde

Manette du frein de mouvement horizontal

Manette du frein de mouvement vertical

Poignée de transport

Bouton d'éclairage du niveau a bulle

Niveau a bulle

Bouton de réglage de friction pour le mouvement horizontal
Pince pour poignée

Bouton de réglage de friction pour le mouvement vertical
Pince de la plaque coulissante

Bouton de réglage de la plague coulissante

Téte a mouvement H/V Vector 750 (vue de droite) (rig 2)

Plaque coulissante

Bouton de réglage de I'équilibrage

Bouton de blocage au centre

Loquet de déverrouillage du blocage au centre
Point de fixation pour poignées

Téte a mouvement H/V Vector 750 (vue de dessous) (Fig 3)

Systeme de fixation & quatre boulons
Repére de position des trous de boulon
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Introduction

La téte a mouvement H/V Vector 750 integre un mécanisme exclusif de contrepoids par tringlerie, des
systemes de friction TF (Thin Film) pour les mouvements horizontaux et verticaux, et une plague de fixation
de caméra ajustable.

Le systéme d'équilibrage s'ajuste aisément a l'aide d'un bouton (15) situé sur le c6té droit de la téte. La
commande de réglage de I'équilibrage permet de compenser les différences de hauteur du centre de
gravité de la charge présente sur la plate-forme caméra, en faisant varier I'effet mécanique d'un levier
coudé dans le mécanisme de contrepoids.

Les mécanismes de mouvement horizontal et vertical intégrent des systémes de friction TF, garantissant
un déplacement fluide de la caméra sur ces axes, et disposent de boutons de réglage (9), (11) afin d'ajuster
la friction. Les boutons de réglage de friction sont montés sur le c6té gauche de la téte. La fonction de
panoramique filé n'est pas affectée par le réglage de la friction pour le mouvement horizontal.

Les freins sur chaque axe permettent de verrouiller la téte sur une position donnée. Les manettes
d'actionnement des deux freins (4), (5) sont disposées dans le coin arriére droit de la téte. Une fonction de
blocage au centre pour I'axe vertical (16) est présente sur le c6té droit de la téte, permettant de bloquer la
plate-forme caméra en position horizontale lors de son transport ou de la fixation d'une autre charge.

Un niveau a bulle (8) figure a l'arriere de la téte et dispose d'un systéme d'éclairage temporisé, actionné
par un bouton (7). La pile du systéme d'éclairage est intégrée a la base.

La téte est équipée dans sa partie arriere de points de fixation pour poignées (18), de chaque cété de la
plate-forme caméra . Une poignée télescopique est fournie et se fixe a l'aide d'un systéme de pince (10),
avec réglage angulaire possible grace aux dentelures. Il est possible de monter une deuxiéme poignée et
des poignées fixes et plus courtes sont également proposées en option.

La caméra est fixée a la téte a l'aide d'une queue d'aronde (1).
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Utilisation

Déballage

La téte est livrée avec une poignée et une pile (déja insérée) pour le systéeme d'éclairage du niveau a bulle.

Une deuxieme poignée télescopique ou une poignée courte, utilisable avec une commande de zoom ou
de mise au point, peut étre acquise en option. Assurez-vous que tous les éléments ont été déballés avant
de retraiter les matériaux d'emballage.

Apres le déballage, assurez-vous que :

Les freins des mouvements horizontaux et verticaux (4), (5) sont enclenchés (cf. Freins de
mouvements horizontaux et verticaux en page 64).

Le blocage au centre (16) est actionné (cf. Blocage de la plate-forme caméra (Fig 4) en page
64). Actionnez toujours le blocage au centre avant de soulever ou de transporter la téte.

ATTENTION! NE SOULEVEZ PAS la téte en la tenant par la plate-forme caméra. Utilisez
uniguement la base et/ou la poignée de transport pour éviter d'endommager la
téte.

Fixation de la téte

REMARQUE : Lorsque la téte est montée sur des pieds Vinten « Hawk » ou « Teal », I'espace
restant entre la téte et le plateau porte-masses du pied rend impossible
I'utilisation de masses de compensation de 1,6 kg et 0,47 kg. Utilisez d'autres
masses de compensation ou insérez le kit de plaques adaptateur (référence 3354-
900SP) entre la téte et le pied.

ATTENTION! 1. Ne fixez ce produit que sur un éguipement congu pour supporter un
poids minimum de 95 kg.

2. Avant d'installer la téte, tenez en position I'un des boulons de
fixation et assurez-vous que son filetage ne dépasse pas de plus de
20 mm de la face de fixation.

La téte se monte sur un trépied, un pied ou toute surface stable adaptée en utilisant les quatre rondelles
et boulons de fixation. Les quatre trous de boulon (19), situés sous la téte, sont aisément identifiables a
l'aide des repéres de position des trous de boulon (20). Serrez les boulons avec la clé fournie.

Une fois la téte fixée, assurez-vous qu'elle est de niveau a l'aide du niveau a bulle (8), qui peut au besoin
étre éclairé en appuyant sur le bouton (7). La lumiére s'éteint automatiquement aprés une quinzaine de
secondes.
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Poignées

Installez les poignées sur la téte et réglez la position de chacune d'elles avant de serrer la pince (10) au
niveau du point de fixation (18). Ajustez la longueur des poignées télescopiques.

Installation d'une caméra

ATTENTION! 1. NE COMPTEZ PAS sur le seul frein de mouvement vertical lorsque
vous changez la charge fixée sur la téte. Actionnez toujours le
blocage au centre.

2. Assurez-vous que le poids et la hauteur du centre de gravité de la
charge totale correspondent a la plage spécifique a la téte : jusqu'a
75 kg pour un centre de gravité situé a une hauteur comprise entre

80 mm et 250 mm.

Procédez comme suit pour fixer une cameéra :

Abaissez la plate-forme caméra a une hauteur de travail adaptée.

Si elle n'est pas déja installée, montez la queue d'aronde (1) en position centrale sur la plaque
coulissante (14) (cf. Repositionnement de la queue d'aronde (Fig 9) en page 68).

Fixez la semelle a la caméra/l'objectif.

Assurez-vous que le blocage au centre (16) est actionné (cf. Blocage de la plate-forme caméra
(Fig 4) en page 64).

Enclenchez le frein de mouvement horizontal (4) (cf. Freins de mouvements horizontaux et
verticaux en page 64).

Faites glisser le levier d'enclenchement de la queue d'aronde (2) vers l'avant (parallélement a la
gueue d'aronde) sur une distance d'environ 6 mm, en exergant ainsi une tension sur le ressort.
Sortez le levier d'enclenchement du corps de la queue d'aronde, jusqu'a blocage.

Insérez la semelle de la caméra dans la queue d'aronde, puis poussez-la vers I'avant pour
I'engager a fond. Enfoncez le levier d'enclenchement (1) jusqu'a ce qu'il soit paralléle au corps de
la queue d'aronde. Durant cette opération, vous devez sentir une résistance du mécanisme de
centrage a ressort. Lorsque le levier arrive en fin de course, il va coulisser (parallélement a la
gueue d'aronde) jusqu'a la position de verrouillage.

Vérifiez que le levier est bien en position de verrouillage. Celle-ci est indiquée par des bandes de
couleur sur le levier. Si seule la bande verte est visible, alors le levier est verrouillé. Si l'une des
bandes rouges est visible, alors le levier n'est pas verrouillé.

Installez les autres éléments composant la charge utile (objectif, commandes de zoom et de mise
au point, viseur, prompteur, etc.).

62



Francais

Equilibrage de la téte

REMARQUE : Il est important que la ou les poignées et tous les accessoires de la caméra
(objectif, commandes de zoom et de mise au point, viseur, prompteur, etc.) soient
installés a I'emplacement qui leur est destiné avant d'équilibrer la téte. Tout
équipement qui serait ultérieurement installé ou bien re-réglé entrainerait un
déséquilibrage de la téte.

L'équilibrage de la téte consiste a positionner la charge sur I'axe avant-arriere de la téte, de sorte que le
centre de gravité soit situé juste au-dessus du point de pivot de la plate-forme caméra, la hauteur du centre
de gravité étant ensuite compensée via le bouton de réglage de I'équilibrage.

Procédez comme suit pour effectuer I'‘équilibrage avant et arriére de la charge utile :

Assurez-vous que le blocage au centre est actionné (cf. Blocage de la plate-forme caméra (Fig
4) en page 64) et que la caméra et tous ses accessoires sont fixés.

Tournez le bouton de réglage de friction pour le mouvement vertical (11) jusqu'a sa valeur
minimale.

ATTENTION! Placez le bouton de réglage de I'équilibrage (15) a une position
correspondant a une charge lourde non équilibrée AVANT de
désactionner le blocage au centre (16), pour éviter que la plate-forme
caméra ne bascule brusquement.

Tout en tenant la poignée afin de stabiliser la plate-forme caméra, désactionnez le blocage au
centre (cf. Blocage de la plate-forme caméra (Fig 4) en page 64).

Enfoncez le levier de pince (12) vers le bas pour libérer la pince de la plaque coulissante, puis tirez
sur le bouton de réglage de la plague coulissante (13), jusqu'a ce gu'il s'engage dans le systeme
d'entrainement de la plate-forme caméra. Tournez le bouton pour déplacer la plaque coulissante
vers l'avant et l'arriere, jusqu'a obtenir I'équilibre horizontal.

L'équilibre horizontal est correct lorsqu‘aucune force d'inclinaison n'est ressentie sur la poignée,
avec la plate-forme caméra mise de niveau. Serrez la pince de la plague coulissante (12) en tirant
le levier de pince vers le haut.

Si le débattement de la plaque coulissante est insuffisant pour parvenir a I'équilibre, repositionnez
la queue d'aronde (cf. Entretien en page 65), réinstallez la charge puis répétez la procédure
d'équilibrage horizontal.

Une fois I'équilibre avant-arriére obtenu, procédez comme suit pour ajuster la hauteur du centre de gravité
de la charge :

A l'aide de la poignée, inclinez la plate-forme caméra vers l'avant et l'arrigre. Si I'équilibrage est
correct, vous ne devez ressentir aucune force d'inclinaison sur la poignée, quel que soit l'angle
défini, et la téte doit rester stationnaire pour n'importe quelle inclinaison qui lui est appliquée.

Si la téte a tendance a tomber lorsque la plate-forme caméra est inclinée, appuyez sur le bouton
de réglage de I'équilibrage (15) et tournez-le dans le sens des aiguilles d'une montre pour
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augmenter le réglage de hauteur du centre de gravité. Si la téte a tendance a revenir en position
centrale, appuyez sur le bouton de réglage de I'équilibrage (15) et tournez-le dans le sens contraire
des aiguilles d'une montre pour diminuer le réglage de hauteur du centre de gravité.

REMARQUE : Le bouton de réglage de I'équilibrage est une commande rotative a mouvement
infini. Pour pouvoir faire tourner le bouton plus facilement, inclinez Iégérement la
plate-forme caméra a l'aide de la poignée.

Une fois le réglage de hauteur du centre de gravité de la charge réalisé, vérifiez que I'équilibre
avant-arriere est toujours satisfaisant. Réajustez si nécessaire la position de la plaque coulissante.

Une fois I'équilibrage terminé, désenclenchez les freins et manipulez la téte sur les deux axes pour vous
assurer gqu'elle bouge de fagon parfaitement fluide.

Blocage de la plate-forme caméra
(Fig 4)

Le mécanisme de blocage au centre est actionné par un bouton (16) situé sur le c6té droit de la téte. Pour
actionner le blocage au centre, maintenez la plate-forme caméra en position horizontale et enfoncez le
bouton (16) jusqu'a ce qu'il s'enclenche et que le loquet de déverrouillage du blocage au centre (17)
apparaisse. Utilisez la poignée pour faire doucement bouger la plate-forme tout en appuyant sur le bouton
(16).

Pour désactionner le blocage au centre, faites bouger doucement la plate-forme caméra et appuyez sur le
loquet de déverrouillage du blocage au centre (17).

Freins de mouvements horizontaux et verticaux

Les freins de mouvements horizontaux et verticaux sont commandés par des manettes (4), (5) situées a
I'arriere de la téte. lls sont actionnés en tirant la manette correspondante vers le haut et l'arriére, et
désengagés en enfongant la manette vers I'avant.

Les freins doivent étre actionnés dés lors que la caméra est laissée sans surveillance.

Friction sur les mouvements horizontaux et verticaux

Le bouton de réglage de friction pour le mouvement horizontal (9) est fixé dans le coin inférieur gauche du
corps de la téte. La friction pour le mouvement vertical se regle a I'aide d'un bouton (11) monté a l'avant
du module de friction sur axe vertical, qui est fixé sur la gauche de la téte. Les boutons de réglage de
friction sont gradués de O (friction minimale) a 9 (friction maximale).

Tournez les boutons dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la friction et dans le sens
contraire des aiguilles d'une montre pour la réduire.
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Entretien

Généralités
La téte a mouvement H/V Vector 750 est un produit robuste, dont la fabrication respecte des normes

techniques rigoureuses, et qui a lI'exception d'un nettoyage régulier, ne nécessite qu'un entretien minime
pour rester en bon état.

L'entretien périodique de la téte & mouvement H/V Vector 750 se limite au remplacement annuel de la pile
d'éclairage du niveau a bulle. Aucun autre entretien périodique n'est requis.

En conditions normales d'utilisation, vérifiez I'efficacité de la pince de la plate-forme caméra et I'effectivité
de I'éclairage du niveau a bulle.

Reportez-vous a la section correspondante du Manuel d'entretien en cas de défaut apparent. Les réglages
et réparations doivent étre effectués uniguement par un technicien compétent.

Nettoyage

En utilisation normale, le nettoyage se limite en principe a un essuyage régulier avec un chiffon non
pelucheux. Vous pouvez nettoyer la poussiére accumulée lors du stockage ou apres une longue période
d'inactivité avec une brosse mi-dure. Portez une attention particuliére aux cotés de la queue d'aronde en
contact avec la semelle de la caméra.

ATTENTION! N'UTILISEZ AUCUN solvant ni produit gras, ni abrasif ou brosse métallique pour
nettoyer le matériel, sous peine d'abimer les revétements de protection. Pour
nettoyer les parties mécaniques, utilisez uniquement des produits a base de
détergent.

L'utilisation en extérieur par de mauvaises conditions météo peut nécessiter des attentions spécifiques ; la
téte doit étre recouverte lorsqu'elle n'est pas utilisée. Les projections salines doivent étre rincées dés que
possible a I'eau claire. Le sable et les impuretés ont un effet abrasif et doivent étre éliminés a l'aide d'une
brosse mi-dure ou d'un aspirateur.

Nettoyage des pattes du mécanisme d'équilibrage

Les pattes du mécanisme d'équilibrage sont automatiquement nettoyées par des systemes de lavage
intégrés, mais apres une utilisation dans des conditions météo particulierement mauvaises, les pattes
peuvent devoir étre nettoyées. Il pourra étre nécessaire de démonter certaines parties de la téte, opération
gu'il est recommandé de réaliser dans un environnement propre, en atelier.

Pattes verticales

(Fig 5)

Pour nettoyer les pattes verticales, il est nécessaire de retirer la plate-forme caméra. Procédez comme
suit :

Retirez la charge utile (le cas échéant). Il n'est pas nécessaire de retirer la queue d'aronde.

Dégagez la pince de la plaque coulissante (12). Utilisez le bouton de réglage (13) pour faire glisser
la plaque coulissante (14) vers l'arriére, jusqu'a faire apparaitre les vis de fixation (21).
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Mettez la plate-forme caméra de niveau.

Retirez les six vis (21) assurant la fixation de la plate-forme caméra (22) au mécanisme
d'équilibrage (23). Retirez la plate-forme caméra.

A l'aide d'un cure-pipe (ou d'un outil similaire), humecté d'un détergent a base d‘alcool
isopropylique (3M VHB ou un produit similaire), nettoyez les deux pattes verticales (24). En
exergant une pression vers l'avant sur le mécanisme d'équilibrage, vous allez rendre accessible la
zone des pattes située sous les rouleaux verticaux et pouvoir ainsi la nettoyer.

Installez la plate-forme caméra (22) sur le mécanisme d'équilibrage (23) et fixez-la avec les six vis
(21), en appliguant un composé Loctite 222E.

A l'aide du bouton de réglage de la plaque coulissante (13), faites glisser la plaque coulissante vers
I'avant, jusqu'a sa position centrale.

Réinstallez la charge utile (le cas échéant) et rééquilibrez la téte.

Pattes horizontales

(Fig 6)

Aucun démontage n'est nécessaire pour nettoyer les pattes horizontales. Procédez comme suit :

Retirez la charge utile (le cas échéant).

Définissez le mécanisme d'équilibrage & son réglage maximal en appuyant sur le bouton de
réglage de I'équilibrage (15) et en le faisant tourner dans le sens des aiguilles d'une montre
jusqu'en butée.

Inclinez la plate-forme caméra a fond vers l'arriére, puis actionnez la manette du frein de
mouvement vertical (5).

Abaissez le battant (28) pour faire apparaitre la roue conique (26). L'accés aux pattes horizontales
(27) se fait via les trous dans la roue conique, qui tourne librement.

A l'aide d'un cure-pipe (ou d'un outil similaire), humecté d'un détergent & base d‘alcool
isopropylique (3M VHB ou un produit similaire), nettoyez les deux pattes horizontales. En exercant
une pression vers l'avant sur le mécanisme d'équilibrage, vous allez rendre accessible la zone des
pattes située sous les rouleaux horizontaux et pouvoir ainsi la nettoyer.

Relevez le battant (28) et actionnez la manette du frein de mouvement vertical (5), puis ramenez
la plate-forme caméra en position horizontale.

Réinstallez la charge utile (le cas échéant).
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Entretien périodique

Remplacement de la pile du systéme d'éclairage du niveau a bulle
(Fig 7)
Le niveau a bulle de la téte & mouvement H/V Vector 750 est éclairé par une DEL alimentée par une pile.

Un circuit temporisé, déclenché par un interrupteur, contréle I'allumage et I'extinction de la DEL. La pile
doit étre remplacée tous les ans, ou des lors que I'éclairage est jugé inadéquat.

REMARQUE : Selon le type de montage, il pourra étre nécessaire de retirer la téte de son
support, afin d'accéder au compartiment pile.

Procédez comme suit pour installer ou remplacer la pile :

Retirez les trois vis (29) assurant la fixation du capot (32) du compartiment pile a la téte.
Installez ou remplacez la pile (30), en enfongant le connecteur (31) sur les bornes de la pile.
Positionnez la pile dans le compartiment pile, en vous assurant de ne pas pincer les fils.

Refermez le capot (32) du compartiment pile, en vous assurant que la pile reste bien calée
dessous. Fixez le capot a l'aide des trois vis (29).

Appuyez sur le bouton (7) et assurez-vous que la DEL reste allumée une quinzaine de secondes.

Réglages
Aprés un usage intensif, la pince de la plaque coulissante peut nécessiter un réajustement.
Pour que la charge soit correctement équilibrée, la queue d'aronde peut devoir étre repositionnée.

Les freins de mouvements horizontaux et verticaux peuvent devoir étre réajustés aprés un usage intensif.

Réglage de la pince de la plaque coulissante

(Fig 8)

La pince de la plaque coulissante (12) doit étre réglée de sorte qu'en position haute, ou de pincement, elle
empéche le déplacement de la plaque coulissante, tandis qu'en position basse, ou de relachement, elle

permette un libre déplacement de la plaque coulissante. Procédez comme suit pour régler la pince de la
plague coulissante :

Sur le coté gauche de la plate-forme caméra, retirez délicatement le cache en plastique (12.2) afin
de libérer I'arbre rainuré (12.1).

Relevez le levier de pince (12) a fond vers le haut.
Desserrez la vis de la pince (12.3).

Tournez l'arbre rainuré (12.1) en butée dans le sens des aiguilles d'une montre, afin d'exercer une
pression avec la pince.

Resserrez la vis de la pince (12.3).
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Déplacez le levier de pince sur I'ensemble de son débattement et assurez-vous qu'en position de
pincement, il empéche le déplacement de la plaque coulissante, tandis qu'en position de
relachement, il permet un libre déplacement de celle-ci. Réajustez si nécessaire.

Remettez le cache en plastique (12.2) a sa place, sur l'arbre rainuré (12.1).

Repositionnement de la queue d'aronde

(Fig 9)

La queue d'aronde (1) est fixée par quatre vis a téte cylindrique (3), qui passent dans la queue d'aronde
pour se serrer dans la plaque coulissante (14).

ATTENTION! Des vis trop longues vont empécher le déplacement de la plaque
coulissante. Utilisez toujours les vis fournies (vis M6, longueur
30 mm).

Pour repositionner la queue d'aronde :

Actionnez le blocage au centre (cf. Blocage de la plate-forme caméra (Fig 4) en page 64) et
retirez la charge.

Maintenez le corps de la queue d'aronde (1) et a l'aide d'une clé hexagonale 4 mm, retirez les
quatre vis de fixation (3).

Repositionnez la queue d'aronde (1) sur la plaque coulissante (14), en vous assurant que la partie
la plus étroite de la queue d'aronde pointe vers l'avant.

Insérez les quatre vis (3) dans les trous de la queue d'aronde et serrez.

Réglage des freins de mouvements horizontaux et verticaux

(Fig 10)

Les freins de mouvements horizontaux et verticaux doivent étre réglés de sorte que le freinage commence
a étre effectif a environ un tiers de la course de la manette.

Le frein de mouvement vertical se régle en insérant une clé hexagonale 2 mm dans le trou (5.2) situé sous
le capot du bloc de mouvement vertical et en tournant la vis sans téte (5.1). Procédez comme suit pour
régler le frein de mouvement vertical :

Placez la manette du frein de mouvement vertical (5) de la position OFF a la position ON.

Si aucune pression de freinage n'est ressentie a environ un tiers de la course de la manette,
tournez la vis sans téte (5.1) dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a obtenir ce freinage.

Placez la manette du frein de mouvement vertical (5) en position OFF et assurez-vous que la plate-
forme caméra se déplace librement.
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Le frein de mouvement horizontal se regle en tournant I'axe (4.3). Pour pouvoir accéder a cet axe, il est
nécessaire de retirer la charge de la téte, de retirer la téte de son support et de retirer un capot (4.1) situé
sur le dessous de la téte. Procédez comme suit pour régler le frein de mouvement horizontal :

ATTENTION! Retirez la charge utile avant de régler le frein de mouvement
horizontal.

Retirez la charge utile de la téte.

Retirez la téte de son support.

Sur le dessous de la téte, retirez les trois vis (4.2) assurant la fixation du capot (4.1).

Placez la manette du frein de mouvement horizontal (4) de la position OFF a la position ON.

Si aucune pression de freinage n'est ressentie a environ un tiers de la course de la manette,
tournez l'axe (4.3) dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a obtenir ce freinage.

Placez la manette du frein de mouvement horizontal (4) en position OFF et assurez-vous que la
téte tourne librement.

Remontez le capot (4.1) et fixez-le a l'aide des trois vis (4.2).
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Liste des pieces de rechange

La liste suivante recense les principaux sous-ensembles, pieéces de rechange et accessoires optionnels.
Pour tout complément d'information sur les réparations ou les pieces de rechange, veuillez prendre contact
directement avec Camera Dynamics Limited, ou avec votre distributeur local Vinten.

Piece Réf.
Téte & mouvement H/V Vector 750 V4034-0001
Queue d'aronde 3389-3
Semelles de caméra pour queue d'aronde :

Semelle courte 3391-3

Semelle standard 3053-3
Poignée télescopique et pince 3219-82
Poignée courte (fixe) et pince 3219-94
Poignée courte (fixe) et pince 3219-93
Boulon de fixation L054-714
Rondelle - pour boulon de fixation L602-122
Clé - pour la téte des boulons J551-001
Adaptateur Mitchell pour charges Iégéres 3103-3
Adaptateur Mitchell pour charges lourdes - a utiliser avec un pied Vinten
associé a l'adaptateur de pied court référence 3055-3 3724-3
Kit de plaques adaptateur - a utiliser avec les pieds Hawk et Teal 3354-900SP

Pile 9 V pour systeme d'éclairage du niveau a bulle
(type 6LR61, PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK ou équivalent) C550-023
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Informations sur la garantie et conditions générales

Veuvillez lire les modalités de garantie et les conditions générales ci-apres.
N'oubliez pas d'enregistrer votre produit pour bénéficier de I'extension de garantie
d'un an et gagner un superbe cadeau de qualité Vinten.

Rendez-vous sur www.vinten.com/register - Vous verrez : c'est simple et rapide!

L'emplacement du numéro de série du produit (25) est indiqué dans la Fig 6.

Garantie

Vinten accorde a l'acheteur d'origine du produit (et & lui uniguement) une garantie d'un (1) an a compter
de la date d'achat pour les défauts matériels et les défauts de fabrication, sous réserve d'une utilisation
correcte et normale du produit. Les obligations de Vinten dans le cadre de cette garantie se limitent au
remplacement ou a la réparation (selon la décision de Vinten) de produits ou de piéces présentant, toujours
selon Vinten, un défaut matériel ou un défaut de fabrication. Cette garantie englobe les pieces et la main
d'ceuvre. Elle est subordonnée aux conditions générales ci-apres.

Extension de garantie

En cas d'enregistrement en ligne, la garantie accordée pour les produits matériels Vinten décrits ci-avant
passe d'un (1) an & deux (2) ans a compter de la date d'achat, sous réserve de respect des conditions
générales ci-apres.

Conditions générales

Recours en garantie

Tous les recours en garantie doivent étre formulés par écrit. La date d'achat doit étre mentionnée. Une
preuve d'achat doit étre fournie.

Périmétre couvert par la garantie

La présente garantie est accordée a l'acheteur d'origine de la marchandise (et a lui uniquement) et ne peut
étre transférée, sauf accord écrit préalable de Vinten.

Dans le cadre des présentes conditions générales, Vinten s'engage a réparer ou a remplacer gratuitement
tout produit défectueux ou toute piéce défectueuse, sous réserve que le produit ou la piéce en question ait
été renvoyé a Vinten ou a un représentant agréé franco de port.

Si le produit en question n'est plus fabriqué et ne peut étre réparé, il sera remplacé par un modéle actuel
de la méme qualité et de fonction équivalente.

Périmeétre non couvert par la garantie

La présente garantie ne couvre pas les dommages, les défauts et les frais causés : (1) par les interventions
(modification, altération, réparation, etc.) réalisées sur le produit par des personnes autres que le
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personnel Vinten ou que les représentants agréés ; (2) par un usage abusif (surcharge, utilisation
incorrecte ou contraire aux instructions accompagnant le produit) ; (3) par une utilisation contraire a la
destination du produit ; ou (4) par I'envoi du produit a Vinten pour intervention.

EN AUCUNES CIRCONSTANCES, LA SOCIETE VINTEN NE SAURAIT ETRE TENUE POUR
RESPONSABLE DE DOMMAGES SPECIFIQUES INDUITS, NOTAMMENT DE BLESSURES
CORPORELLES, DE DOMMAGES A DES BIENS, DE PERTE D'EQUIPEMENTS, D'UN MANQUE A
GAGNER, DE FRAIS DE LOCATION DE MATERIEL DE REMPLACEMENT OU D'AUTRES DEPENSES
EXCEPTIONNELLES, MEME SI VINTEN A ETE AVISEE DE LA POSSIBILITE DE TELS DOMMAGES
(CERTAINES JURIDICTIONS N'ADMETTANT PAS LA NON-COUVERTURE DES DOMMAGES
INDUITS, IL SE PEUT QUE LA PRESENTE LIMITATION DE GARANTIE NE S'APPLIQUE PAS DANS
VOTRE CAS).

VINTEN N'ACCORDE AUCUNE GARANTIE NON EXPRESSEMENT MENTIONNEE ICI (Y COMPRIS
LES GARANTIES IMPLICITES DE QUALITE MARCHANDE ET D'APTITUDE A UN USAGE
PARTICULIER) ET AUCUNE COMPENSATION A CE TITRE, MEME AU MOTIF DE TEXTES DE LOI OU
D'ACTIONS EN JUSTICE (CERTAINS JURIDICTIONS N'ADMETTANT PAS LES LIMITATIONS
PORTANT SUR LES GARANTIES IMPLICITES, IL SE PEUT QUE LA PRESENTE LIMITATION NE
S'APPLIQUE PAS A VOTRE CAS).

LA PRESENTE GARANTIE VOUS DONNE DES DROITS JURIDIQUES SPECIFIQUES. VOUS POUVEZ
DISPOSER D'AUTRES DROITS. EN EFFET, LES DROITS A GARANTIE PEUVENT VARIER D'UNE
JURIDICTION A L'AUTRE.
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Premessa

Vi ringraziamo e ci complimentiamo per aver scelto la nuova Vector 750 della
Vinten

Per sfruttare al meglio le potenzialita della nuova Vector 750, vi invitiamo a leggere questa guida per
I'operatore in modo da familiarizzare con le sue molteplici funzioni alcune delle quali, per voi, potrebbero
essere nuove. Questo documento, inoltre, contiene le informazioni basilari per la salvaguardia della salute
e della sicurezza e una sezione dedicata alla manutenzione del prodotto che spiega come mantenerlo in
perfette condizioni.

Per sfruttare tutti i vantaggi offerti alla clientela, si consiglia di registrarsi nel database utenti Vinten
visitando il sito www.vinten.com/register.

Caratteristiche e vantaggi della nuova Vector 750

La testa Vector 750 & stata specificamente progettata per rispondere alle esigenze dei cameraman che
utilizzano telecamere da studio e OB. La Vector 750 offre un alto livello di controllo, con diverse
caratteristiche esclusive.

¢ Adatta a una ampia serie di telecamere, fino a 75 kg di peso con baricentro tra 80 e 250 mm.
» Completa di adattatore a cuneo standard, per un fissaggio facile e sicuro.

« L'esclusivo sistema Perfect Balance offre infinite possibilita di regolazione, permettendo di
avere un perfetto bilanciamento della telecamera in tutto il campo di inclinazione verticale
(tilt), indipendentemente dalla regolazione della frizione.

* Un regolatore retrattile consente un ampio movimento avanti e indietro della telecamera, in
modo da facilitare il controllo del suo posizionamento.

» Grazie al sensibile sistema di controllo della frizione TF, & possibile seguire facilmente le
"azioni rapide" in tempo reale. Inoltre, I'ampio campo di regolazione della frizione, continua-
mente regolabile da molto leggera a estremamente dura, consente di adattarsi alle esigenze
del cameraman e alle condizioni di lavoro piu estreme, fino a - 40°C e + 60°C. Il sistema di
frizione TF permette di eseguire panoramiche estremamente veloci, "whip pan”, con recupe-
ro istantaneo e contraccolpo minimo.

* Lalivellaabollad'arialuminosa eil display retroilluminato sulle manopole della frizione per-
mettono di eseguire le regolazioni anche in condizioni di scarsa illuminazione.

» Maniglia di trasporto integrata di serie.
Grazie per aver acquistato la Vector 750.

Siamo certi che potrete contare, per molti anni, sull'affidabilita delle sue
prestazioni.

Registrando il prodotto, si acquisisce il diritto all'estensione di un anno della garanzia
e a un omaggio di qualita Vinten.
Registratevi subito visitando il sito www.vinten.com/register: & semplice e veloce!
Condizioni, termini e dettagli della Garanzia a pagina 88.
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Note sulla sicurezza (leggere prima di passare alle
sezioni successive)

Inglese — Istruzioni originali

Le istruzioni originali presentate in questa guida per I'operatore sono state redatte in Inglese e
successivamente tradotte nelle altre lingue. Qualora le istruzioni nelle lingue tradotte non fossero
comprensibili, contattare la Vinten o il proprio distributore per avere la traduzione delle istruzioni originali
(Paesi UE).

Simboli di avvertenza in questa Guida per I'Operatore
Per segnalare il rischio di lesioni personali o per gli altri, i testi sono evidenziati con
la parola PERICOLO!—accompagnata dal simbolo del triangolo.

Per segnalare il rischio di danni al prodotto, alle apparecchiature associate, al
processo o alla zona circostante, i testi sono evidenziati con la parola
ATTENZIONE!

Specifiche tecniche

Portata massima 75 kg
Campo di altezze del centro di gravita del carico 80 mm ... 250 mm
Peso (con leva di comando e adattatore a cuneo) 19,15 kg

Dimensioni globali

Altezza (con adattatore a cuneo)

Regolazione minima di bilanciamento 255 mm
Regolazione massima di bilanciamento 355 mm
Lunghezza (senza leva di comando) 355 mm
Larghezza (senza leva di comando) 350 mm
Larghezza (con due leve di comando) 445 mm
Campo di inclinazione verticale (tilt) +52°
Campo di panoramica orizzontale (pan) 360°
Campo temperature di utilizzo da -40°C a +60°C
Tipo di batteria PP3
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Impiego

La testa Vector 750, con funzioni di panoramica orizzontale e verticale, € stata progettata per le riprese in
studio e in esterni, € in grado di sostenere e bilanciare telecamere e apparecchiature ausiliarie con un peso
fino a 75 kg e deve essere montata su basi adatte a sostenere un peso di almeno 95 kg. La testa Vector
750 e destinata all'uso professionale, da parte di cameraman televisivi e cinematografici.

PERICOLO! 1. NON tentare di usare il prodotto se non se ne comprende il
funzionamento.

2. NON utilizzare il prodotto per usi diversi da quello specificato nel
precedente paragrafo "Impiego".

3. La manutenzione non specificamente indicata in questa guida per
I'operatore deve essere eseguita esclusivamente da personale
competente, seguendo le procedure specificate nel Manuale di
Manutenzione.

Altre informazioni

Per qualsiasi altra informazione o consiglio su questa testa per panoramica orizzontale e verticale,
contattare la Camera Dynamics Limited, il distributore locale della Vinten (v. controcopertina) o visitare il
nostro sito.

Per dettagli sulla manutenzione e sui pezzi di ricambio, far riferimento al Manuale di Manutenzione e
all'Elenco lllustrato dei Componenti della Testa Vector 750 Pan and Tilt (Pubblicazione N. V4034-4990).
Questi documenti possono essere richiesti alla Camera Dynamics Limited o al distributore locale della
Vinten. Per informazioni online, visitare il sito:

www.vinten.com
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Testa Vector 750 Pan & Tilt (lato sinistro) (Fig 1)

Adattatore a cuneo

Leva di azionamento dell'adattatore a cuneo

Vite di bloccaggio dell'adattatore a cuneo

Levetta di bloccaggio della panoramica orizzontale (pan)

Levetta di bloccaggio dell'inclinazione verticale (tilt)

Maniglia di trasporto

Interruttore dell'illuminazione della livella a bolla

Livella a bolla

Manopola di regolazione della frizione della panoramica orizzontale
Attacco per la leva di comando

Manopola di regolazione della frizione della inclinazione verticale
Serraggio della piastra scorrevole

Manopola di regolazione della piastra scorrevole

Testa Vector 750 Pan & Tilt (lato destro) (Fig 2)

Piastra scorrevole

Manopola di regolazione del bilanciamento
Pulsante di blocco centrale

Linguetta di rilascio del blocco centrale
Attacco per leva di comando

Testa Vector 750 Pan & Tilt (lato inferiore) (Fig 3)

Fissaggio con quattro bulloni
Indicatore di posizione foro per bullone
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Introduzione

La testa Vector 750 per panoramica orizzontale (pan) e verticale (tilt) incorpora un esclusivo meccanismo
di controbilanciamento, gruppi di frizione a pellicola sottile (TF) per i movimenti di panoramica e
inclinazione e una piastra regolabile per il montaggio della telecamera.

Il sistema di bilanciamento si regola facilmente con la manopola (15), sul lato destro della testa. Il comando
di regolazione del bilanciamento compensa le diverse altezze di baricentro della piattaforma di carico,
modificando I'azione meccanica di una leva nel meccanismo di controbilanciamento.

Entrambi i meccanismi di panoramica orizzontale e verticale incorporano dei sistemi di frizione TF che
garantiscono fluidita di movimento alla telecamera lungo tali assi e dispongono delle manopole (9), (11)
per regolare la frizione. | comandi della frizione si trovano sul lato sinistro della testa. La regolazione della
frizione per la panoramica orizzontale non influisce sulla funzione "whip-pan".

Dei bloccaggi a frizione su ogni asse permettono di bloccare la testa in qualunque posizione. Le levette di
azionamento di entrambi i bloccaggi (4), (5) si trovano nella parte posteriore del lato destro della testa.

E previsto un blocco centrale dell'asse di inclinazione (16) sul lato destro della testa, per assicurare che la
piattaforma sia in posizione orizzontale durante il trasporto e il cambio di apparecchio.

Nella parte posteriore della testa, c'e una livella a bolla d'aria (8) dotata di illuminazione temporizzata
attivabile con un interruttore (7). La batteria per l'illuminazione é alloggiata nella base della testa.

| punti di attacco della leva di comando (18) si trovano sulla parte posteriore della testa, sui due lati della
piattaforma di supporto della telecamera. Viene fornita una leva telescopica di comando che si fissa alla
testa con l'apposito serraggio (10), con regolazione angolare disponibile sullo stesso serraggio. E possibile
montare una seconda leva di comando e sono disponibili, come componenti opzionali, delle leve di
comando corte e fisse.

La camera viene fissata alla testa con un adattatore a cuneo (1).

78



Italiano

Utilizzo

Disimballaggio

La testa viene fornita con una leva di comando e una batteria (inserita) per il sistema di illuminazione della
livella a bolla.

Sono opzionali una seconda leva di comando telescopica o delle leve corte per un comando di zoom o di
messa a fuoco. Prima di smaltire gli elementi dell'imballaggio, controllare che siano stati tolti tutti gli
elementi della testa.

Una volta disimballata la testa, controllare che:

| bloccaggi di panoramica orizzontale e verticale (4), (5) siano attivati (vedere Bloccaggi delle
panoramiche orizzontale e verticale a pagina 82).

Il blocco centrale (16) sia inserito (vedere Blocco della piattaforma (Fig 4) a pagina 82). Prima
di sollevare o trasportare la testa, assicurarsi sempre che il blocco centrale sia inserito.

ATTENZIONE: NON sollevare la testa afferrandola dalla piattaforma. Utilizzare soltanto la base e/
o la maniglia di trasporto per evitare danni alla testa.

Montaggio della testa

NOTA BENE: Montando la testa su stativi Vinten ‘Hawk’ o ‘Teal’, lo spazio tra la testa e la base
di supporto dello stativo impedisce I'uso dei pesi equilibratori da 1.6 kg e 0.47
kg. Trala testa e lo stativo, utilizzare pesi alternativi o montare il kit piastra di
adattamento (codice 3354-900SP).

PERICOLO! 1. Montare questa testa soltanto su apparecchiature progettate per
sostenere un peso di almeno 95 kg.

2. Prima di installare la testa, mettere in posizione un bullone di
fissaggio e verificare che I'estremita filettata non sporga di oltre
20 mm dalla faccia di montaggio.

La testa si monta su cavalletto, stativo o su una idonea superficie stabile, utilizzando i quattro bulloni di
fissaggio e le relative rondelle. | quattro fori di fissaggio (19) nella parte inferiore della testa sono
chiaramente localizzabili attraverso i relativi indicatori (20). Stringere i bulloni con la chiave in dotazione.

Una volta montata la testa, verificare che sia a livello utilizzando la livella a bolla (8), che & possibile

illuminare premendo l'interruttore (7). La luce si spegne dopo circa 15 secondi.

Leve di comando

Montare le leve di comando sulla testa e regolarne la posizione prima di stringere il serraggio (10)
sull'attacco (18). Regolare la lunghezza delle leve di comando telescopiche.

79



Italiano

Sistemazione della camera sulla testa

PERICOLO! 1. Quando si cambiail carico sulla testa, NON limitarsi al bloccaggio
dell'inclinazione verticale. Innestare sempre il blocco centrale.

2. Verificare che il peso e I'altezza del baricentro dell'apparecchiatura
montata sulla testa rientrino nel campo di pesi per i quali € stata
progettata la testa: fino a 75 kg con altezza del baricentro da 80 mm a
250 mm.

Per installare una telecamera sulla testa, procedere come segue:

Abbassare il piano di montaggio fino a raggiungere un'altezza che permetta di agire
comodamente.

Se non é stato ancora installato, sistemare I'adattatore a cuneo (1) in posizione centrale sulla
piastra scorrevole (14) (vedere Riposizionamento dell'adattatore a cuneo a pagina 85).

Attaccare il cuneo alla camera/obiettivo.

Verificare che il blocco centrale (16) sia inserito (vedere Blocco della piattaforma (Fig 4) a pagina
82).

Attivare il bloccaggio di panoramica (4) (vedere Bloccaggi delle panoramiche orizzontale e
verticale a pagina 82).

Spostare in avanti la leva di azionamento dell'adattatore a cuneo (2) (parallelamente al cuneo) di
circa 6 mm

contro la molla di tensione. Tirare della leva di manovra verso I'esterno, il piti lontano possibile dal
corpo dell'adattatore a cuneo.

Inserire il cuneo della telecamera nell'adattatore a cuneo e spingerlo in avanti fino al completo
inserimento. Spingere la leva di manovra (1) fino a quando resta parallela al corpo dell'adattatore
a cuneo. Durante questa operazione, si sentira la resistenza del meccanismo a molla basculabile.
Quando la leva raggiunge la fine della sua corsa torna indietro (parallela al cuneo) in posizione di
blocco.

Verificare che la leva sia effettivamente nella posizione bloccata. Tale posizione & segnalata dalle
strisce colorate presenti sulla leva. Quando si vede soltanto la striscia verde, significa che la leva
e bloccata. Se si riesce a vedere una qualsiasi delle strisce rosse, la leva non € bloccata.

Montare gli altri elementi di carico (obiettivi, comandi dello zoom e della messa a fuoco, visore,
prompter, ecc.).

Bilanciatura della testa

NOTA BENE: E importante che la leva(e) di comando e tutti gli accessori della telecamera

(obiettivo, comandi dello zoom e della messa a fuoco, visore, prompter, ecc.)
siano sistemati in posizione operativa prima di bilanciare la testa. Qualsiasi
dispositivo sistemato o regolato successivamente rischia di sbilanciare la testa.
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Per bilanciare la testa, spostare il carico avanti e indietro sulla testa in modo che il suo baricentro si trovi
soprail perno della piattaforma e, successivamente, compensare l'altezza del baricentro del carico agendo
sulla manopola di regolazione del bilanciamento.

Posizionare il carico avanti e indietro come segue:

Verificare che il blocco centrale sia inserito (vedere Blocco della piattaforma (Fig 4) a pagina 82)
e che la telecamera e tutti gli accessori siano montati.

Girare la manopola di regolazione della frizione della panoramica verticale (11) sul valore minimo.

PERICOLO! Aumentare laregolazione del bilanciamento (15) per un carico
pesante shilanciato PRIMA di liberare il blocco centrale (16), in modo
da evitare che la piattaforma si ribalti bruscamente.

Afferrando la leva di comando per mantenere ferma la piattaforma, rilasciare il blocco centrale
(vedere Blocco della piattaforma (Fig 4) a pagina 82).

Spingere la leva di serraggio (12) verso il basso per rilasciare il serraggio della piastra scorrevole
ed estrarre la manopola di regolazione della piastra scorrevole (13) fino ad accoppiarla con
I'azionamento della piattaforma. Girare la manopola per spostare avanti e indietro la piastra
scorrevole fino a ottenere il bilanciamento orizzontale.

Il bilanciamento orizzontale & corretto quando non si percepisce nessuna forza di inclinazione sulla
leva di comando con la piattaforma livellata. Stringere la piastra scorrevole (12) spingendo verso
I'alto la leva di serraggio.

Se il movimento della piastra scorrevole € insufficiente per ottenere il bilanciamento, riposizionare
I'adattatore a cuneo (vedere Manutenzione a pagina 83), risistemare il carico e ripetere la
procedura di bilanciamento orizzontale.

Una volta effettuato il bilanciamento avanti e indietro, regolare l'altezza del baricentro di carico agendo
come segue:

Utilizzando la leva di comando, inclinare la piattaforma avanti e indietro. Ottenuto il bilanciamento
corretto, non si deve percepire alcuna forza d'inclinazione verticale sulla leva di comando, in
corrispondenza di nessun angolo di inclinazione e la testa deve restare nella posizione inclinata in
cui si trova.

Se la testa tende a cadere quando si inclina la piattaforma, spingere e girare la manopola di
regolazione del bilanciamento (15) in senso orario per aumentare la regolazione dell'altezza del
baricentro. Se la testa tende a tornare al centro, spingere e girare la manopola di regolazione del
bilanciamento (15) in senso antiorario per ridurre la regolazione dell'altezza del baricentro.

NOTA BENE: Lamanopoladiregolazione del bilanciamento € multi-giri. Per girare la manopola
piu facilmente, far oscillare leggermente in verticale la piattaforma, utilizzando la
leva di comando, mentre si gira la manopola.
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Una volta eseguita la regolazione dell'altezza del baricentro del carico, verificare che il
bilanciamento avanti e indietro sia soddisfacente. Se necessario, regolare di nuovo la posizione
della piastra scorrevole.

Eseguito il bilanciamento, rilasciare i bloccaggi e muovere la testa su entrambi gli assi per verificare che si
muova in modo fluido.

Blocco della piattaforma
(Fig 4)

I meccanismo del blocco centrale viene azionato mediante un pulsante (16) sul lato destro della testa. Per
inserire il blocco, mantenere orizzontale la piattaforma e spingere il pulsante (16) in avanti fino a che si
blocca e compare la linguetta di rilascio (17). Utilizzare la leva di comando per muovere leggermente la
piattaforma mentre si preme il pulsante (16).

Per rilasciare il blocco centrale, muovere leggermente la piattaforma e premere la linguetta di rilascio (17).

Bloccaggi delle panoramiche orizzontale e verticale

| bloccaggi delle panoramiche orizzontale e verticale si azionano con le levette (4), (5) situate nella parte
posteriore della testa. | bloccaggi vengono inseriti tirando le rispettive levette verso l'alto e all'indietro e
vengono rilasciati spingendo le levette in avanti.

Quando si lascia la telecamera incustodita, inserire i bloccaggi.

Frizione delle panoramiche orizzontale e verticale

La manopola di regolazione della frizione (9) si trova nella parte inferiore sinistra del corpo principale. La
frizione per la panoramica verticale si regola con una manopola (11) montata sul lato dell'alloggiamento
del meccanismo di frizione, a sinistra della testa. Le manopole di regolazione della frizione sono graduate
da 0 (frizione minima) a 9 (frizione massima).

Girare le manopole in senso orario per aumentare la frizione e in senso antiorario per diminuirla.
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Manutenzione

Premessa

La testa Vector 750 & estremamente robusta, € stata fabbricata secondo i piu alti standard ingegneristici e
richiede una manutenzione estremamente ridotta a parte una pulizia regolare.

La manutenzione ordinaria della testa Vector 750 si limita alla sostituzione annuale della batteria per
I'lluminazione della livella a bolla. Non sono richiesti altri interventi di manutenzione ordinaria.

Durante il normale uso, verificare il serraggio dello scorrimento della piattaforma e I'adeguatezza
dell'illuminazione della livella a bolla.

In caso di anomalie, fare riferimento alla relativa sezione nel Manuale di Manutenzione. Le regolazioni e le
riparazioni devono essere eseguite soltanto da tecnici esperti.

Pulizia

Durante il normale uso, l'unica operazione di pulizia richiesta consiste nel ripassare la testa con un panno
senza pelucchi. La sporcizia accumulata durante periodi in magazzino o di inutilizzo puo essere eliminata
con una spazzola semidura. Occorre prestare particolare attenzione alle facce di posizionamento del
cuneo nell'adattatore.

ATTENZIONE: NON utilizzare prodotti contenenti solventi o olio né spazzole abrasive o di ferro
per togliere lo sporco piu ostinato, in quanto danneggerebbero lo strato
protettivo. Per pulire le superfici lavorate, utilizzare soltanto prodotti a base di
detergente.

L'uso in esterni e con condizioni climatiche avverse puo richiedere particolare attenzione e, quando non la
si usa, € opportuno coprire la testa. Occorre eliminare quanto prima gli spruzzi di acqua salata utilizzando
acqua fresca. La sabbia e la sporcizia agiscono da abrasivo e occorre eliminarle con un aspiratore o con
una spazzola semidura.

Pulizia delle piste del meccanismo di bilanciamento
Le piste del meccanismo di bilanciamento vengono pulite automaticamente da pulitori incorporati ma, dopo
I'uso in condizioni particolarmente avverse, pud essere necessario pulirle a mano. Occorre smontare degli
elementi della testa e quindi si raccomanda di eseguire questi interventi in un ambiente pulito.
Piste verticali
(Fig 5)
Per pulire le piste verticali occorre rimuovere la piattaforma. Procedere come segue:
Rimuovere l'apparecchiatura (se presente) montata sulla testa. Non occorre rimuovere I'adattatore

a cuneo.

Rilasciare il blocco della piastra scorrevole (12). Utilizzare la manopola di regolazione (13) per
spostare la piastra scorrevole (14) indietro fino lasciare in vista le viti di fissaggio (21).

Livellare la piattaforma.
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Rimuovere le sei viti (21) che fissano la piattaforma (22) al meccanismo di bilanciamento (23).
Togliere la piattaforma sollevandola.

Utilizzando uno scovolino (o qualcosa di simile) inumidito con un detergente a base di alcol
isopropilico (3M VBH o simile), pulire le due piste verticali (24). Premendo verso l'alto il
meccanismo di bilanciamento, & possibile pulire I'area delle piste sotto i rullini verticali.

Montare la piattaforma (22) sul meccanismo di bilanciamento (23) e fissarla con le sei viti (21),
applicando un po' di Loctite 222E.

Con la manopola di regolazione (13), riportare la piastra scorrevole in avanti fino alla posizione
centrale.

Risistemare I'apparecchiatura sulla testa (se necessario) e ribilanciare la testa.

Piste orizzontali

(Fig 6)
Per pulire le piste orizzontali, non occorre smontare nulla. Procedere come segue:

Rimuovere l'apparecchiatura (se presente) montata sulla testa.

Regolare il meccanismo di bilanciamento al massimo premendo la manopola (15) e girandola in
senso orario fino in fondo.

Inclinare la piattaforma completamente all'indietro e attivare il bloccaggio dell'inclinazione (5).

Tirare verso il basso la placchetta (28) per lasciare in vista l'ingranaggio conico (26). Si accede alle
piste orizzontali (27) attraverso i fori nell'ingranaggio conico, che & possibile far girare liberamente.

Utilizzando uno scovolino (o qualcosa di simile) inumidito con un detergente a base di alcol
isopropilico (3M VBH o simile), pulire le due piste orizzontali. Premendo verso I'alto il meccanismo
di bilanciamento, & possibile pulire I'area delle piste sotto i rullini orizzontali.

Rilasciare la placchetta (28) e il bloccaggio dell'inclinazione (5) e riportare la piattaforma in
posizione orizzontale.

Risistemare I'apparecchiatura sulla testa (se necessario).

Manutenzione ordinaria

Sostituzione della batteria per l'illuminazione della livella a bolla

(Fig 7)

La livella a bolla della testa Vector 750 € illuminata da un LED alimentato da una batteria. Un circuito

temporizzato, attivato da un interruttore, controlla il LED. Occorre sostituire la batteria a intervalli annuali
oppure ogniqualvolta si consideri scarso il livello di illuminazione della livella.

NOTA BENE: A secondadel tipo di montaggio, pud essere necessario rimuovere la testa dallo
stativo o dal cavalletto per accedere al vano batteria.

Per installare o sostituire la batteria:

Rimuovere le tre viti (29) che fissano il coperchio del vano batteria (32) alla testa.

Inserire o sostituire la batteria (30) spingendo il connettore (31) sui terminali della batteria.
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Sistemare la batteria nel suo alloggiamento, verificando che i fili non vengano schiacciati.

Risistemare il coperchio del vano batteria (32), verificando che la batteria si incastri nel coperchio.
Chiudere con le tre viti (29).

Premere l'interruttore (7) e verificare che la luce rimanga accesa per circa 15 secondi.

Regolazioni

Dopo un lungo periodo d'uso, pud essere necessario regolare il serraggio della piastra scorrevole.

Per permettere di bilanciare correttamente il carico montato sulla testa, pud essere necessario
riposizionare l'adattatore a cuneo.

Sempre dopo un lungo periodo d'uso, pud essere necessario regolare anche i bloccaggi delle panoramiche
orizzontale e verticale.

Regolazione del serraggio della piastra scorrevole

(Fig 8)

Il serraggio della piastra scorrevole (12) deve essere regolato in modo che, nella posizione bloccata (in
alto), impedisca il movimento di scorrimento della piattaforma e, nella posizione rilasciata (in basso),
permetta la libera regolazione dello scorrimento. Per regolare il serraggio, procedere come segue:

Sul lato sinistro della piattaforma, rimuovere con attenzione il tappo di plastica (12.2) per avere
accesso all'alberino scanalato (12.1).

Tirare della leva di serraggio dello scorrimento (12) completamente verso l'alto.
Allentare la vite di serraggio (12.3).

Girare a fondo l'alberino scanalato (12.1) in senso orario per applicare il serraggio.
Stringere la vite di serraggio (12.3).

Muovere la leva lungo tutta la sua corsa e verificare che, in posizione bloccata, impedisca il
movimento dello scorrimento e che, in posizione di rilascio, permetta la libera regolazione dello
scorrimento. Se necessario, ripetere la regolazione.

Risistemare il tappo di plastica (12.2) sull'alberino scanalato (12.1).

Riposizionamento dell'adattatore a cuneo

(Fig 9)
L'adattatore a cuneo (1) € fissato con viti a testa cilindrica (3) che passano attraverso I'adattatore e si
fissano nella piastra scorrevole (14).

PERICOLO! Viti eccessivamente lunghe impediscono il funzionamento della
piastra scorrevole. Utilizzare soltanto le viti in dotazione (M6 x 30
mm).
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Per riposizionare I'adattatore a cuneo:

Attivare il blocco centrale (vedere Blocco della piattaforma (Fig 4) a pagina 82) e rimuovere il
carico dalla testa.

Trattenere il corpo dell'adattatore a cuneo (1) e, con una chiave esagonale da 4 mm, rimuovere le
quattro viti di fissaggio (3).

Riposizionare I'adattatore a cuneo (1) sulla piastra scorrevole (14), verificando che la parte stretta
dell'adattatore sia affacciata in avanti.

Inserire le quattro viti (3) nei fori sull'adattatore a cuneo e stringerle.

Regolazione del bloccaggio delle panoramiche orizzontale e verticale

(Fig 10)
| bloccaggi delle panoramiche orizzontale e verticale devono essere regolati in modo che il freno inizi ad
agire dopo circa un terzo della corsa della leva.

Il bloccaggio della panoramica verticale si regola inserendo una chiave esagonale da 2 mm attraverso il
foro (5.2) in fondo alla copertura dell'unita di inclinazione e girando la vite di fermo senza testa (5.1). Per
regolare il bloccaggio dell'inclinazione, procedere come segue:

Spostare la leva del bloccaggio dell'inclinazione verticale (5) dalla posizione OFF alla posizione ON.

Se non si avverte l'azione frenante dopo circa un terzo della corsa della leva, girare la vite di fermo
senza testa (5.1) in senso orario fino a sentire I'azione frenante.

Spostare la leva del bloccaggio dell'inclinazione verticale (5) sulla posizione OFF e verificare che
la piattaforma si muova liberamente.

Il bloccaggio della panoramica orizzontale si regola girando il perno (4.3). Per accedere al perno, occorre
rimuovere I'apparecchiatura montata sulla testa, rimuovere la testa dalla base di montaggio e rimuovere la
piastra di copertura (4.1) dalla parte inferiore della testa. Per regolare il bloccaggio della panoramica
orizzontale, procedere come segue:

PERICOLO! Primadiregolare il bloccaggio della panoramica orizzontale,
rimuovere le apparecchiature montate sulla testa.

Rimuovere le apparecchiature montate sulla testa.
Rimuovere la testa dalla base su cui € montata.
Nella parte inferiore della testa, rimuovere le tre viti (4.2) che fissano la piastra di copertura (4.1).

Spostare la leva del bloccaggio della panoramica orizzontale (4) dalla posizione OFF alla
posizione ON.

Se non si avverte I'azione frenante dopo circa un terzo della corsa della leva, girare il perno (4.3)
in senso orario fino a sentire l'azione frenante.

Spostare la leva del bloccaggio della panoramica orizzontale (4) sulla posizione OFF e verificare
che la testa giri liberamente.

Risistemare la piastra di copertura (4.1) e fissare con le tre viti (4.2).
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Elenco delle parti

Nell'elenco seguente sono riportati i gruppi principali, le parti di ricambio sostituibili dall'utente e gli

accessori opzionali. Per ulteriori informazioni sulle riparazioni o i ricambi,

Limited o il proprio distributore locale Vinten.

Componente

Testa Vector 750 Pan & Tilt
Adattatore a cuneo
Cunei per telecamere per I'adattatore a cuneo:

Cuneo corto
Cuneo standard

Leva di comando telescopica e fissaggio

Leva di comando corta fissa e fissaggio

Leva di comando corta fissa e fissaggio

Bullone di fissaggio

Rondella - per bullone di fissaggio

Chiave - per bulloni testa

Adattatore Mitchell leggero

Adattatore Mitchell per grandi carichi - per montaggio su stativo Vinten
insieme ad adattatore Hi-hat Codice 3055-3

Kit piastra adattatore - per uso su stativi Hawk e Teal
Batteria per l'illuminazione della livella a bolla - 9V, 6LR61
(PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK o equivalente)

contattare la Camera Dynamics

Codice

V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

C550-023
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Condizioni, termini e dettagli della Garanzia

Siete pregati di leggere attentamente le informazioni sulla garanzia e le condizioni
generali della garanzia sotto riportate.

Registrando il prodotto avrete diritto a un'estensione della garanzia di un anno e
riceverete un omaggio di qualita Vinten.

Registratevi subito visitando il sito www.vinten.com/register: & semplice e veloce!

La posizione del numero di serie del prodotto (25) € indicata nella Fig 6.

Garanzia

Vinten garantisce, al solo acquirente iniziale, che il prodotto sara privo di difetti di materiale e di
fabbricazione in condizioni di utilizzo idonee e corrette per un periodo di un (1) anno dalla data di acquisto.
Ai sensi della presente garanzia, Vinten si impegna a sostituire o riparare i prodotti o parte di essi a propria
discrezione, qualora riscontri I'effettiva presenza di difetti di materiale o di fabbricazione. La garanzia sui
componenti e la manodopera Vinten e regolata dalle condizioni generali sotto riportate.

Estensione della garanzia

Effettuando la registrazione on-line, I'utente avra diritto a un'estensione della garanzia sui prodotti
hardware Vinten da uno (1) a due (2) anni dalla data di acquisto, in conformita con le condizioni generali
sotto riportate.

Condizioni generali

Notifica delle richieste di riconoscimento della garanzia

Tutte le richieste di riconoscimento della garanzia devono essere presentate per iscritto, indicando la data
di acquisto e accludendo una copia della ricevuta fiscale o altra prova di acquisto.

Limitazione di responsabilita

La presente garanzia & concessa esclusivamente all'acquirente originale della merce e non pud essere
trasferita a terzi se non dietro autorizzazione scritta di Vinten.

Nel rispetto di queste condizioni, Vinten si impegna a riparare o sostituire gratuitamente qualsiasi prodotto
0 componente difettoso, a patto che tale componente difettoso venga restituito a Vinten o a un suo agente
autorizzato con spese di spedizione a carico del mittente.

Nel caso in cui il prodotto difettoso non sia pitl in commercio 0 hon possa essere riparato, verra sostituito
con un modello nuovo di pari qualita e con funzionalita equivalenti.

Esclusione di responsabilita

La presente garanzia non copre danni, difetti o costi imputabili a: (1) modifiche, alterazioni, riparazioni o
interventi effettuati sul prodotto da persone diverse dal personale Vinten o da suoi rappresentanti
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autorizzati; (2) danni fisici, sovraccarico o uso improprio del prodotto, o uso del prodotto non conforme a
guanto specificato nelle istruzioni accluse; (3) utilizzo del prodotto non conforme alle finalita previste; o (4)
spedizione del prodotto a Vinten per assistenza.

IN NESSUN CASO VINTEN POTRA ESSERE RITENUTA RESPONSABILE PER DANNI SPECIALI,
INCIDENTALI, CONSEQUENZIALLI, INCLUSI, IN VIA ESEMPLIFICATIVA, DANNI ALLA PERSONA,
DANNI ALLA PROPRIETA, DANNI ALLE APPARECCHIATURE O PERDITA DI QUESTE ULTIME,
PERDITE DI PROFITTO, SPESE PER IL NOLEGGIO DI PRODOTTI SOSTITUTIVI E ALTRE SPESE
AGGIUNTIVE, ANCHE QUALORA VINTEN SIA STATA AVVISATA DELLA POSSIBILITA DEL
VERIFICARSI DI TALI DANNI. POICHE ALCUNE GIURISDIZIONI NON AMMETTONO L'ESCLUSIONE
O LIMITAZIONE DELLE GARANZIE PER DANNI INCIDENTALI O CONSEQUENZIALLI, LA LIMITAZIONE
O ESCLUSIONE DI CUI SOPRA POTREBBE NON ESSERE APPLICABILE.

LA PRESENTE GARANZIA ESCLUDE TUTTE LE GARANZIE CHE NON SIANO ESPRESSAMENTE
INDICATE IN QUESTA SEDE, SIANO ESSE IMPLICITE O ESPLICITE, PER EFFETTO DI LEGGE O
ALTRO, ED EVENTUALI RISARCIMENTI CON MODALITA DIVERSE DA QUANTO PREVISTO DALLA
PRESENTE GARANZIA, IVI INCLUSE, SENZA LIMITAZIONI, LE GARANZIE IMPLICITE DI
COMMERCIABILITA O IDONEITA PER UNO SCOPO PARTICOLARE. POICHE ALCUNE
GIURISDIZIONI NON AMMETTONO L'ESCLUSIONE DELLE GARANZIE IMPLICITE, LE LIMITAZIONI
DI CUI SOPRA POTREBBERO NON ESSERE APPLICABILI.

OLTRE AGLI SPECIFICI DIRITTI CONFERITI ALL'UTENTE DALLA PRESENTE GARANZIA, LUTENTE
POTREBBE BENEFICIARE DI ALTRI DIRITTI CHE VARIANO DA GIURISDIZIONE A GIURISDIZIONE.
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Prefacio

Obrigado e parabéns pelo seu novo Vector 750 da Vinten

Gostariamos que tirasse 0 maximo partido possivel do seu novo Vector 750 e, como tal, encorajamo-lo a
ler o guia do operador para se familiarizar com as suas inUmeras caracteristicas, algumas das quais
poderao ser novas para si. Este documento inclui igualmente informacéo essencial sobre saude e
seguranga e uma secgéo sobre manutengdo, que ir4 garantir que mantenha o seu novo produto em
perfeitas condicdes.

Para receber beneficios adicionais, registe-se na Vinten online, visitando a pagina www.vinten.com/
registar.

Caracteristicas e vantagens do seu novo Vector 750

O Vector 750 foi especialmente concebido para satisfazer as exigéncias dos operadores de camara que
trabalham com camaras de estudio e OB (emisséo exterior). O Vector 750 assegura um elevado nivel de
controlo com muitas funcionalidades exclusivas.

* Adequado parauma série de camaras, até 75 kg (165,3 Ib) com um centro de gravidade entre
80-250 mm (3-10 pol.).
* Fornecido na totalidade com um adaptador de cunhas standard para carga facil e segura.

» O sistema unico Perfect Balance proporciona a regulagédo infinita, permitindo atingir um
equilibrio perfeito da cAmara em toda a gama de do movimento vertical, independentemente
da configuracéo de atrito.

* Um regulador retréactil proporciona um movimento extensivo para a frente e para tras, para
que o posicionamento da camara seja facilmente controlado.

» "Accdao rapida" pode ser facilmente seguida, j& que ocorre com o controlo de atrito de
pelicula fina reactivo. Proporciona uma grande amplitude de atrito de regulacéo infinita,
desde muito leve a extremamente pesada, para se adequar a qualquer desejo do operador e
é operacional em condigdes extremas que véo até - 40 °C e + 60 °C. O sistema de atrito TF
permite ainda um movimento horizontal extremamente rapido ou "whip pan" (tipo de
movimento horizontal da camara tdo rapido que distorce aimagem), com recuperagao
imediata e efeito minimo de recuo em mola.

e Abolhade nivel iluminada e o visor retro-iluminado nos bot8es de definigdo de atrito
permitem uma configuragdo mais facil em condi¢c6es de luz reduzida.

* A pega para transporte facil € um acessorio padréo.
Mais uma vez, obrigado por escolher o sistema Vector 750.

Estamos certos de que Ihe ird proporcionar muitos anos de desempenho de
confianca.

Registe o seu produto para obter Um Ano de Garantia Extra e um Presente de Qualidade
Gratis da Vinten.

Por favor, registe-se agora on-line em www.vinten.com/register - E facil e rapido

Informacg@es de Garantia e Termos e Condi¢des pode ser encontrado na pagina 107.
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Seguranca - Leia isto em primeiro lugar

Portugués—Instruc¢des Originais

As instrugdes originais apresentadas no guia do operador foram escritas em Inglés e traduzidas para
outros idiomas. Se ndo conseguir compreender algum dos idiomas traduzidos contacte a Vinten ou o seu
distribuidor para obter a tradugdo das instrug¢des originais (Paises da UE).

Simbolos de Adverténcia deste Guia do Operador

Sempre que houver risco de lesdo para si ou para 0s outros, sao evidenciados
comentarios através da palavra ADVERTENCIAl—juntamente com o simbolo do
triangulo de perigo.

Sempre que houver risco de lesdo, para si ou para 0s outros, ou de danos no
produto, no equipamento associado, processo ou areas circundantes, sao
apresentados comentarios real¢ados pela palavra CUIDADO!

Dados Técnicos

Carga util maxima 75 kg (165,3 Ib)
Amplitude de altura do Centro de Gravidade da Carga Util 80 mm (3 pol.) a 250 mm (10 pol.)
Peso (total com punho de camara e adaptador de cunhas) 19,15 kg (42,1 Ib)

Dimensdes gerais

Altura (com adaptador de cunhas)

Definicdo minima de equilibrio 255 mm (10,0 pol.)
Definigdo minima de equilibrio 355 mm (14,0 pol.)
Comprimento (sem punho de camara) 355 mm (14,0 pol.)
Largura (sem punho de camara) 350 mm (13,8 pol.)
Largura (com dois punhos de camara) 445 mm (17,5 pol.)
Gama do movimento vertical +52°
Gama do movimento horizontal 360°
Amplitude térmica de funcionamento -40°C a 60°C
Tipo de bateria PP3
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Utilizac&o

O Vector 750 com cabega de movimento horizontal e vertical esta concebido para ser utilizado em
estudios de emisséo e de filmagens para apoiar e equilibrar uma camara e equipamento acessério com
peso até 75 kg (165,3 Ib) e deve ser montado em equipamento concebido para suportar uma carga Util
minima de 95 kg (209 Ibs.) A cabega de movimento horizontal e vertical do Vector 750 destina-se a ser
utilizada por operadores de camara para emissées de TV ou filmagens.

ADVERTENCIA! 1. Se NAO entender o seu funcionamento, néo tente utilizar este
produto.
2. NAO utilize este produto para nenhum outro fim que n&o seja
aquele especificado na declaracéo de utilizagdo apresentada em
cima.

3. Toda a manutencgao que exceder a informagéo contida neste Guia
do Operador deve ser realizada apenas pelo pessoal competente de
acordo com os procedimentos descritos neste Manual de
Manutencéo.

Informacao adicional

Para mais informagédo ou recomendagdes sobre esta cabeca de movimento horizontal e vertical, deve
contactar a Vinten Broadcast Limited, o seu distribuidor Vinten local (consulte a contracapa) ou visitar o
nosso website.

Para pormenores sobre manuteng&o e pegas sobressalentes, deve consultar o Manual de Manutengéo da
Cabeca de Movimento Horizontal e Vertical do Vector 750 e a Lista de Pecas llustrada

(Pecga N.° V4034-4990). Isto pode ser obtido na Camera Dynamics Limited ou no seu distribuidor Vinten
local. Para informag@es online visite 0 nosso website em

www.vinten.com.
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Cabeca de Movimento Horizontal e Vertical Vector 750 (Lado esquerdo) (Fig 1)

1) Adaptador de cunhas
2) Alavanca de comando do adaptador de cunhas
3) Parafuso de fixacdo do adaptador de cunhas
4) Alavanca do travao do movimento horizontal
(5) Alavanca do travao do movimento vertical
(6) Pega de transporte
(@) Interruptor de iluminacéo da bolha de nivel
(8) Bolha de nivel
9) Bot&o de ajuste do atrito do movimento horizontal
(20) Fixacédo do punho de camara
(112) Botéo de ajuste do atrito do movimento vertical
(12) Dispositivo de fixa¢éo da placa deslizante
(13) Botdo de ajuste da placa deslizante

Cabeca de Movimento Horizontal e Vertical Vector 750 (Lado direito) (Fig 2)

(14) Placa deslizante
(15) Botédo de ajuste do equilibrio
(16) Bot&o de bloqueio central
a7 Trinco de desbloqueio do bloqueio central
(18) Suporte do punho de camara

Cabeca de Movimento Horizontal e Vertical Vector 750 (Lado inferior) (Fig 3)

(19) Fixagdo de quatro parafusos
(20) Indicador de posic¢ao do orificio do parafuso
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Introducao

A cabeca de movimento horizontal e vertical Vector 750 incorpora um mecanismo de contrapeso
articulado, conjuntos de atrito de pelicula fina (TF) para movimentos horizontais e verticais e um prato de
camara ajustavel.

O sistema de equilibrio é facilmente regulavel por meio de um botéo(15) localizado do lado direito da
cabeca. O controlo de regulagéo do equilibrio compensa pelas diferentes alturas do centro de gravidade
da carga da plataforma, alterando a vantagem mecanica de um cotovelo no mecanismo de contrabalancgo.

Ambos os mecanismos de movimento horizontal e vertical incorporam conjuntos de atrito TF para garantir
um movimento suave da camara sobre estes eixos, e estdo equipados com botdes de controlo (9), (11)

para ajustar a definicdo de atrito. Os controlos de atrito estdo montados do lado esquerdo da cabecga. A

capacidade de "whip-pan" ndo é afectada pela definicdo de atrito do movimento horizontal.

Os travdes de friccdo em cada eixo permitem travar a cabega em qualquer posi¢éo seleccionada. As
alavancas de comando para ambos os travdes (4), (5) estdo montadas no lado direito da parte de tras da
cabeca. E fornecido um bloqueio central do eixo vertical (16) do lado direito da cabeca para fixar a
plataforma na posi¢&o horizontal durante o transporte ou mudanca de carga.

Um bolha de nivel (8) encontra-se montada na parte de tras da cabeca e é fornecida com uma unidade de
iluminacgéo retardada, accionada por um interruptor (7). A pilha para a bolha de nivel esta incluida na base.

Os pontos de fixagdo do suporte do punho de camara (18) estéo localizados na parte traseira da cabeca,
em cada um dos lados das plataforma de montagem da camara. E fornecido um punho de camara
telescépico que é ligado, utilizando um dispositivo de fixagéo do punho de camara (10), com ajuste angular
disponivel nas serrilhas do suporte. Pode ser montado e fixo um segundo punho de cAmara e estao
disponiveis como extras de opgdo punhos de camara curtos.

A camara esté ligada a cabega por meio de um adaptador de cunhas (1).
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Funcionamento

Desembalagem

A cabeca é fornecida com um punho de camara e uma bateria (montada) para a unidade de iluminagéo
da bolha de nivel.

O segundo punho de camara ou o punho de camara curto para utilizagdo com um controlador de zoom ou
foco sdo opcionais. Certifique-se de que todos os artigos sédo desembalados antes de deitar fora o material
de embalagem.

Depois de desembalar, certifique-se de que:

Os travbes dos movimentos horizontal e vertical (4), (5) encontram-se em (consultarTravdes do
movimento horizontal e vertical a pagina 100).

O bloqueio central (16) é engatado (consultar Bloquear a plataforma a pagina 100). Engate
sempre o bloqueio central antes de levantar ou transportar a cabeca.

CUIDADO! NAO levante a cabega pela plataforma. Utilize apenas a base e/ou a pega de
transporte para evitar provocar danos na cabecga.

Montar a cabeca

NOTA: Quando é montada nos tripés ‘Hawk’ ou ‘Teal’ da Vinten, a folga entre a cabeca e o
tabuleiro de pesos do tripé evita a utilizagdo de pesos de compensacéo de 5,5 1b (1,6 kg)
e 1,0 1b (0,47 kg). Utilize pesos alternativos ou monte o kit da placa do adaptador (Peca
n° 3354-900SP) entre a cabeca e o tripé.

ADVERTENCIA! 1. Monte este produto apenas no equipamento concebido para
apoiar um peso minimo de 95 kg (109 Ibs.).
2. Antes de montar a cabeg¢a, mantenha um parafuso de fixagdo em
posicao e verifique se a extremidade roscada ndo sai mais do que
20 mm (3/4 pol.) para fora, por cima da superficie de montagem.

A cabeca encontra-se montada sobre um tripé, pedestal ou superficie firme adequada, utilizando quatro
parafusos de fixagdo e anilhas. Os quatro orificios dos parafusos de fixagéo (19) do lado de baixo da
cabeca séo de localizagéo facil, utilizando os indicadores de posicéo do orificio do parafuso (20). Aperte
os parafusos com a chave fornecida.

Depois de montar a cabeca, certifique-se de que esté nivelada, utilizando a bolha de nivel (8), que pode
ser iluminada, pressionando o interruptor (7). A luz apaga-se ap6s aproximadamente 15 segundos.
Punhos de camara

Coloque os punhos de camara na cabega e ajuste a posi¢cao de cada um, antes de apertar o dispositivo
de fixac&o (10) no suporte(18). ajuste o comprimento dos punho de camara telescopicos.
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Montar uma camara

ADVERTENCIA! 1. NAO conte com o travdo do movimento vertical, quando alterar a
carga util. Engate sempre o bloqueio central.

2. Certifique-se de que o peso e a altura do centro de gravidade da
carga util total se encontra dentro dos limites, para os quais a
cabecga foi concebida: até 75 kg (167,3 Ib) com uma altura do centro
de gravidade entre 80 mm (3 pol) a 250 mm (10 pol).

Para montar a cAmara, proceda da seguinte forma:

Baixe o suporte até uma altura de trabalho conveniente.

Se ainda n&o estiver montado, monte o adaptador de cunhas(1) na posi¢cdo do meio na placa
deslizante (14) (consultar Reposicionar o adaptador de cunhas a pagina 104).

Coloque a cunha na camara/lente.

Certifique-se de que o bloqueio central (16) se encontra engatado (consultar Bloquear a
plataforma a pagina 100).

Aplique o travao do movimento horizontal (4) (consultar Travdes do movimento horizontal e
vertical a pagina 100).

Deslize a alavanca de comando do adaptador de cunhas (2) para a frente (paralelamente a cunha)
cerca de 6 mm

(1/4 pol.) contra a tens@o da mola. Puxe a alavanca de comando para fora, afastada do corpo do
adaptador de cunhas, até ao maximo possivel.

Introduza a cunha da caAmara para dentro do adaptador de cunhas e empurre para a frente até
encaixar totalmente. Empurre a alavanca de comando (1) até ficar paralela ao corpo do adaptador
de cunhas. Durante esta operagédo, sentird a resisténcia do mecanismo sobreposto sob o efeito
da mola. A medida que a alavanca chega ao final do curso, desliza para tras (paralelamente &
cunha) para a posi¢éo de bloqueado.

Confirme se a alavanca se encontra na posigao de bloqueio. Esta indicagéo é dada pela presenca
de tiras coloridas por cima da alavanca. Se apenas for visivel a tira verde, a alavanca esta
bloqueada. Se for visivel qualquer uma das tiras vermelhas, a alavanca néo esta bloqueada.

Monte a carga Util restante (lente, comandos de zoom e foco, monitor de imagem, teleponto, etc.).

Equilibrar a cabeca

NOTA: E importante que o(s) punho(s) de cAmara e todos os acessérios de camara (lente,

comandos de zoom e foco, monitor de imagem, teleponto, etc.) estejam montados nas
suas posicOes operacionais, antes de equilibrar a cabeca. Qualquer equipamento
montado ou ajustado posteriormente vai desequilibrar a cabeca.

Equilibrar a cabeca pressupde colocar a carga util a frente e atras da cabec¢a, de maneira a que o centro
de gravidade fique imediatamente acima do pivot da plataforma e, em seguida, compensar a altura do
centro de gravidade da carga util, utilizando o bot&o de regulagdo do equilibrio.
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Cologue a carga (til a frente e atras, conforme indicado:

Certifique-se de que o bloqueio central se encontra engatado (consultar Bloquear a plataforma
a pagina 100) e que a camara e todos 0s acessoérios se encontram montados.

Rode o botdo de regulagdo do atrito do movimento vertical (11) para a definigdo minima.

ADVERTENCIA! Aumente a definig&o de equilibrio (15) para uma carga Gtil pesada
forade equilibrio ANTES de desengatar o bloqueio central (16), para
evitar o basculamento violento da plataforma.

Segurando o punho de camara para estabilizar a plataforma, desengate o bloqueio central
(consultar Bloguear a plataforma a pagina 100).

Empurre a alavanca do dispositivo de fixagc&o (12) para baixo para soltar o dispositivo de fixagdo
da placa deslizante e puxe o botéo de regulagdo da placa deslizante para fora (13) até encaixar
com o comando da plataforma. Rode o botdo para deslocar a placa deslizante para a frente e para
tras para obter equilibrio horizontal.

O equilibrio horizontal esta correcto, quando néo se sente qualquer forga vertical perceptivel no
punho de camara com o nivel da plataforma. Aplique o dispositivo de fixagdo da placa deslizante
(12), puxando a respectiva alavanca para cima.

Se 0 movimento na placa deslizante nao for suficiente para atingir equilibrio, volte a posicionar o
adaptador de cunhas (consultar Manutengao a pagina 101), volte a montar a carga e repita o
procedimento de equilibrio horizontal.

Quando for atingido o equilibrio para a frente e para tras, ajuste a altura do centro de gravidade da carga
util, conforme indicado a seguir:

Com o punho de camara, incline a plataforma para a frente e para tras. Depois de correctamente
equilibrado, ndo devera existir forca vertical perceptivel no punho de camara, em qualquer angulo
do movimento vertical e a cabega dever-se-4 manter em qualquer posicéo vertical para que foi
definida.

Se a cabeca tiver tendéncia para cair quando a plataforma é inclinada, empurre para dentro e rode
0 botdo de regulagdo do equilibrio (15) no sentido dos ponteiros do relégio, para aumentar a
definicdo da altura do centro de gravidade. Se a cabeca tiver tendéncia a recuar para o centro,
empurre-a para dentro e rode o botdo de regulacéo do equilibrio (15) no sentido contrario dos
ponteiros do relégio, para diminuir a definicdo da altura do centro de gravidade.

NOTA: O botéo de regulagéo do equilibrio € um comando de posigdes multiplas multiespiral.
Para permitir o botdo rodar mais facilmente, incline ligeiramente a plataforma, utilizando
o0 punho de camara, enquanto roda o botao.

Quando a regulagdo da altura do centro de gravidade da carga (til estiver concluida, verifique se
o equilibrio para a frente e para tras se mantém satisfatério. Volte a ajustar a posigdo da placa
deslizante, se necessario.
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Depois do equilibrio, solte os travies e exercite a cabega ao longo dos dois eixos para se certificar de que
funciona sem dificuldade.

Bloquear a plataforma
(Fig 4)

O mecanismo de bloqueio central é accionado por um botéo (16) do lado direito da cabec¢a. Para engatar
o blogqueio, segure a plataforma na posi¢éo horizontal e empurre o botéo (16) para dentro até ele ficar
preso e surgir o trinco de desbloqueio (17). Utilize o punho de camara para balangar ligeiramente a
plataforma, enquanto empurra o bot&o (16).

Para soltar o blogqueio central, balance a plataforma ligeiramente e empurre o trinco de desbloqueio para
baixo (17).

Travdées do movimento horizontal e vertical

Os travdes do movimentos horizontal e vertical sdo accionados por alavancas (4), (5) na parte traseira da
cabeca. S&o aplicados, puxando a alavanca correspondente para cima e para tras e sdo soltos,
empurrando a alavanca para a frente.

Os travoes devem ser aplicados, sempre que a camara se mantém sem vigilancia.

Atrito do movimento horizontal e vertical

O botéo de regulagédo do atrito do movimento horizontal (9) encontra-se montado na parte inferior
esquerda do corpo principal. O atrito do movimento vertical é ajustado por um parafuso (11) montado na
superficie do alojamento do atrito do movimento vertical do lado esquerdo da cabega. Os botdes de
regulagdo do atrito séo graduados de 0 (atrito minimo) a 9 (atrito maximo).

Rode os botdes no sentido dos ponteiros do reldgio para aumentar o atrito e no sentido contrario ao dos
ponteiros do relégio para diminuir o atrito.
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Manutencéo

Generalidades

A cabeca de movimento horizontal e vertical do Vector 750 é de construgdo robusta e foi fabricado em
conformidade com padrdes de engenharia de elevada qualidade, necessitando de poucos cuidados para
manter um bom funcionamento, para além da sua limpeza regular.

As verificagdes de rotina na cabeca de movimento horizontal e vertical Vector 750 limitam-se a
substituicdo anual da bateria para a iluminacédo da bolha de nivel. Ndo é necessério efectuar mais
verificagdes de rotina.

Durante a utilizagao normal, verifique a eficacia do dispositivo de fixagdo deslizante da plataforma e a
adequacéo da iluminacéo da bolha de nivel.

Consulte a secgéo apropriada no Manual de Manutencéo, se for visivel algum defeito. Os ajustamentos e
reparacdes devem ser efectuados apenas por uma pessoa competente.

Limpeza

Durante a utilizagdo normal, a Unica limpeza necessaria deve ser uma limpeza geral efectuada com
regularidade utilizando um pano sem pélo. A sujidade acumulada durante o armazenamento ou periodos
de ndo utilizacdo pode ser removida com uma escova semi-rigida. Deve prestar especial atengéo as
superficies de localizagéo da cunha do adaptador de cunhas.

CUIDADO! NAO utilize agentes de limpeza a base de solventes ou 6leos, abrasivos ou
escovas de arame para remover a sujidade acumulada, uma vez que estes
danificam as superficies de proteccdo. Para limpar superficies mecéanicas, utilize
apenas agentes de limpeza a base de detergente.

A utilizacao exterior em condi¢des severas pode exigir um cuidado especial e a cabeca deve estar coberta
guando ndao estiver a ser utilizada. Os salpicos de sal devem ser lavados com agua doce o mais cedo
possivel. A areia e a sujidade actuam como abrasivos e devem ser removidas com uma escova semi-
rigida ou com um aspirador de pé.

Limpar as calhas do mecanismo de equilibrio

As calhas do mecanismo de equilibrio séo limpas automaticamente por limpadores integrados, mas
depois da utilizagdo em condi¢des particularmente severas, as calhas podem necessitar de limpeza.
E necessario efectuar algum desmantelamento da cabeca e recomenda-se que ele seja efectuado em
condicdes de limpeza na oficina.

Calhas verticais
(Fig 5)

Para limpar as calhas verticais, é necesséario retirar a plataforma. Proceda da seguinte forma:

Retire a carga Util (se montada). N&o é necessario desmontar o adaptador de cunhas.

Solte o dispositivo de fixacdo da placa deslizante (12). Utilize o bot&o de regulagdo (13) para
enrolar a placa deslizante (14) para tras até ficar sem os parafusos de fixa¢éo (21).
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Nivele a plataforma.

Retire os seis parafusos (21) que fixam a plataforma (22) ao mecanismo de equilibrio (23).
Levante a plataforma para fora.

Com um produto de limpeza de tubos (ou semelhante) humedecido num produto a base de
isopropanol (3M VBH ou semelhante), limpe as duas calhas verticais (24). A pressdo ascendente
no mecanismo de equilibrio vai permitir limpar a area da calha por baixo dos rolos verticais.

Monte a plataforma (22) no mecanismo de equilibrio (23) e fixe com seis parafusos (21), utilizando
Loctite 222E.

Com o botéo de regulacéo (13) enrole a placa deslizante para a frente para a posicao central.

Volte a montar a carga Util (se necessario) e volte a equilibrar a cabeca.

Calhas horizontais
(Fig 6)

N&o é necessério efectuar qualquer desmantelamento para limpar as calhas horizontais. Proceda da
seguinte forma:

Retire a carga (til (se montada).

Coloque o mecanismo de equilibrio na definicdo maxima, empurrando o botéo para dentro (15) e
rodando no sentido dos ponteiros do relégio até ao batente.

Incline a plataforma totalmente para tras e aplique o travdo do movimento vertical (5).

Puxe o resguardo em aba para baixo (28) para mostrar a engrenagem cénica (26). O acesso as
calhas horizontais (27) faz-se através dos orificios na engrenagem coénica, que pode ser rodada
livremente.

Com um produto de limpeza de tubos (ou semelhante) humedecido num produto a base de
isopropanol (3M VBH ou semelhante), limpe as duas calhas horizontais. A presséo ascendente no
mecanismo de equilibrio vai permitir limpar a area da calha por baixo dos rolos horizontais.

Solte o resguardo em aba (28) e o travao do movimento vertical (5) e volte a plataforma para a
posicéo horizontal.

Volte a montar a carga Util (se necessario).

Verificacdes de rotina
Substituicdo da bateria da unidade de iluminacédo da bolha de nivel

(Fig 7)

A bolha de nivel na cabega de movimento horizontal e vertical Vector 750 € iluminada por um diodo
emissor de luz (LED) alimentado por bateria. Um circuito temporizador iniciado por um interruptor controla
0 LED. A bateria deve ser substituida em intervalos de um ano ou sempre que a iluminagéo néo for
considerada a adequada.

NOTA: Dependendo do tipo de suporte, pode ser necessario desmontar a cabega do suporte
para ter acesso ao compartimento da bateria.
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Para montar ou substituir a bateria:

Retire trés parafusos (29) que fixam a tampa do compartimento da bateria (32) a cabeca.
Monte ou substitua a bateria (30), empurrando a ficha (31) para os terminais da bateria.
Coloque a bateria no respectivo compartimento, certificando-se de que os fios ndo ficam presos.

Volte a montar a tampa da bateria (32), certificando-se de que a bateria se posiciona na tampa.
Fixe com trés parafusos (29).

Prima o interruptor (7) e certifique-se de que a luz fica acesa durante cerca de 15 segundos.

Ajustes

Depois de uma utilizagdo consideravel, o dispositivo de fixagdo da placa deslizante da plataforma pode
necessitar de ser ajustado.

Para possibilitar o equilibrio correcto da carga util, o adaptador de cunhas pode necessitar de
reposicionamento.

Os travoes do movimento horizontal e vertical podem necessitar de ser ajustados, depois de uma
utilizagao consideravel.

Regulacéo do dispositivo de fixacdo da placa deslizante da plataforma
(Fig 8)

O dispositivo de fixagcdo da placa deslizante da plataforma (12) deve ser definido de forma a que, na
posicéo para cima ou bloqueada, evite que a placa deslizante da plataforma se desloque, enquanto que
para baixo ou na posicao de desbloqueio, permita o livre movimento da placa deslizante. Para ajustar o
dispositivo de fixagdo, proceda da seguinte forma:

Do lado esquerdo da plataforma, retire cuidadosamente a tampa de plastico (12.2) para mostrar
o veio ranhurado (12.1).

Puxe a alavanca da placa deslizante (12) totalmente para cima.
Desaperte o parafuso do dispositivo de fixa¢éo (12.3).

Rode o veio ranhurado (12.1) totalmente no sentido dos ponteiros do relégio para aplicar o
dispositivo de fixagédo.

Aperte o parafuso do dispositivo de fixagdo (12.3).

Desloque a alavanca em todo o seu percurso e certifique-se que, na posicao fixa, ela evita que a
placa deslizante seja deslocada, enquanto na posi¢éo desbloqueada, permite a regulagéo livre da
placa deslizante. Volte a ajustar, se necessario.

Substitua a tampa de plastico (12.2) por cima do veio ranhurado (12.1).
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Reposicionar o adaptador de cunhas
(Fig 9)

O adaptador de cunhas (1) encontra-se fixo por meio de quatro parafusos de cabega cilindrica (3) que
atravessam o adaptador de cunhas até a placa deslizante (14).

placa deslizante. Utilize sempre os parafusos fornecidos (M6 x

ADVERTENCIA! Os parafusos demasiado compridos impedem o funcionamento da
30 mm).

Para reposicionar o adaptador de cunhas:

Engate o bloqueio central (consultar Bloquear a plataforma a pagina 100) e desmonte a carga.

Segure o corpo do adaptador de cunhas (1) e utilize uma chave sextavada de 4 mm para retirar
0s quatro parafusos de fixacao (3).

Reposicione o adaptador de cunhas (1) na placa deslizante (14), certificando-se de que a
extremidade estreita do adaptador de cunhas fica virada para a frente.

Insira os quatro parafusos (3) nos orificios do adaptador de cunhas e aperte.

Ajustes do movimento horizontal e vertical

(Fig 10)

Os travBes do movimento horizontal e vertical devem ser definidos de forma a que os travoes comecem a
ser aplicado, depois de cerca de um ter¢o do percurso da alavanca.

O travao do movimento vertical é ajustado, inserindo uma chave sextavada de 2 mm no orificio (5.2) na
parte inferior da tampa da unidade de movimento vertical e rodando o parafuso de fenda sem cabeca (5.1).
Para ajustar o travao do movimento vertical, proceda da seguinte forma:

Accione a alavanca do travdo do movimento vertical (5) da posicdo OFF para a posi¢do ON.

Se néo sentir a pressédo do travao depois de cerca de um ter¢o do percurso da alavanca, rode o
parafuso de fenda sem cabeca (5.1) no sentido dos ponteiros do relégio até sentir.

Accione a alavanca do travao do movimento vertical (5) para a posi¢cdo OFF e certifique-se de que
a plataforma se encontra livre para se deslocar.

O travao do movimento horizontal é ajustado, rodando a cavilha (4.3). Para obter acesso a cavilha, é
necessario desmontar a carga (til da cabega, desmontar a cabeca do suporte e desmontar uma tampa
(4.1) da parte de baixo da cabega. Para ajustar o travdo do movimento horizontal, proceda da seguinte
forma:

ADVERTENCIA! Desmonte a carga util, antes de ajustar o travdo do movimento
horizontal.

Desmonte a carga Util da cabega.

104



Portugués

Desmonte a cabega do respectivo suporte.
Na parte de baixo da cabeca, desmonte trés parafusos (4.2) que fixam a tampa (4.1).
Accione a alavanca do travdo do movimento horizontal (4) da posicdo OFF para a posi¢éo ON.

Se néo sentir a pressédo do travéo depois de cerca de um ter¢o do percurso da alavanca, rode a
cavilha (4.3) no sentido dos ponteiros do rel6gio até o sentir.

Accione a alavanca do travao do movimento horizontal (4) para a posi¢cdo OFF e certifique-se de
gue a cabeca se encontra livre para se deslocar.

Volte a montar a tampa (4.1) e fixe com trés parafusos (4.2).
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Lista de pecas

A lista que se segue inclui os conjuntos principais, as pecas sobressalentes do utilizador e os acessdrios
opcionais. Para mais pormenores sobre reparacdes ou pecas sobressalentes, deve contactar a Camera

Dynamics Limited ou o seu distribuidor local.

Item

Cabeca de movimento horizontal e vertical Vector 750
Adaptador de cunhas
Cunhas de camara para o adaptador de cunhas:

Cunha curta
Cunha standard

Punho de camara telescépico e dispositivo de fixagédo

Punho de camara curto fixo e dispositivo de fixagdo

Punho de camara curto fixo e dispositivo de fixacéo

Parafuso de fixacéo

Anilha - para parafuso de fixagédo

Chave de parafusos - para parafusos de cabeca

Adaptador Mitchell leve

Adaptador Mitchell pesado - para suportes de tripés

Vinten, juntamente com adaptador "Hi-hat" Peca N° 3055-3

Kit de placas do adaptador - para utilizagdo com tripés Hawk e Teal
Bateria da unidade de iluminagdo da bolha de nivel - 9 V, 6LR61
(PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK ou equivalente)

NUmero de peca

V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

C550-023
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Informacdes de Garantia e Termos e Condicdoes

Por favor, leia os Detalhes de garantia e os Termos e as condi¢cdes em baixo
Registe o seu produto para obter uma ano de garantia extra e um presente de qualidade
gratis da Vinten.

Por favor, registe-se agora on-line em www.vinten.com/register - E facil e rapido

A localizagdo do numero de série do produto (25) é indicada em Fig 6.

Garantia

A Vinten garante, apenas ao comprador, que este produto ndo contém defeitos em termos de material e
mao-de-obra e utilizagdo adequada durante um periodo de um (1) ano a contar a partir da data da compra.
A obrigacéo da Vinten em termos desta garantia esta limitada a substituicao e reparagéo, por opgéo da
mesma, de produtos ou peg¢as que a Vinten considere estarem avariados em termos de material ou méo-
de-obra. Esta garantia em termos de pegas e de mao-de-obra é abordado nos termos e condigbes abaixo
descritos.

Garantia alargada

Ao registar-se on-line, a garantia sobre os produtos de hardware Vinten acima descritos € alargada de um
(1) a dois (2) anos a partir da data de compra sujeita aos termos e as condi¢des abaixo descritas.

Termos e Condicdes

Notificacdo de Reclamacdes de Garantia
Todas as reclamag6es tém de ser efectuadas por escrito e devem incluir a data e prova de compra.

Responsabilidade acrescida

Esta garantia é dada apenas ao comprador original dos bens e néo pode ser atribuida a néo ser por acordo
prévio escrito por parte da Vinten.

Sujeita a estes termos e condic¢des, a Vinten ira reparar e substituir sem custos qualquer produto ou peca
avariada, partindo do pressuposto que a pega do produto que esteja avariada seja devolvida a Vinten ou
ao seu agente autorizado, com pré-pagamento do envio.

Se algum produto avariado tiver sido revogado e ndo poder ser reparado, seré efectuada a substituicdo
por um modelo actual da mesma qualidade e com fun¢8es equivalentes.

Excluséo de responsabilidade

Esta garantia ndo cobre quaisquer danos, defeitos ou custos causados por: (1) modificagdo, alteragao,
reparacéo ou assisténcia efectuada ao produto por terceiros ndo pertencentes a Vinten, ou ndo sendo o
seu representante autorizado; (2) abuso fisico, sobrecarga, ma utilizagdo do produto ou utilizagéo do
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produto de modo a contrariar as instru¢cdes que o acompanham; (3) qualquer utilizacdo do produto
diferente daquela para a qual foi destinado; ou (4) envio do produto para a Vinten para assisténcia.

EM CIRCUNSTANCIA ALGUMA A VINTEN DEVERA SER RESPONSABILIZADA POR QUAISQUER
DANOS ESPECIAIS, DANOS ACIDENTAIS OU CONSEQUENTES, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADO
A DANOS PESSOAIS, DE PROPRIEDADE, DANOS OU PERDA DO EQUIPAMENTO, PERDA DE
LUCROS E RECEITAS, CUSTOS RELATIVOS A SUBSTITUICAO DE RENTING E OUTROS
ENCARGOS ADICIONAIS, MESMO QUE A VINTEN TENHA SIDO ALERTADA PARA A
POSSIBILIDADE DE OCORRENCIA DE TAIS DANOS. ALGUMAS JURISDICOES NAO PERMITEM A
EXCLUSAO OU LIMITAGAO DE DANOS ACIDENTAIS OU CONSEQUENCIAIS, PELO QUE A
LIMITAGAO OU EXCLUSAO PODE NAO SE APLICAR AO SEU CASO.

QUALQUER GARANTIA EXPRESSO NAO APRESENTADA AQUI, E QUALQUER REMEDIAGAO QUE
POSSA SURGIR, PARA A GARANTIA AQUI APRESENTADA, POR IMPLICAGAO OU APLICAGAO DA
LEI, ESTA ASSIM EXCLUIDA E REJEITADA, INCLUINDO AS GARANTIAS IMPLICITAS DA
COMERCIABILIDADE E ADEQUAGAO A UM PROPOSITO PARTICULAR. ALGUMAS JURISDICOES
NAO PERMITEM LIMITACOES EM GARANTIAS IMPLICITAS, PELO QUE A LIMITAGAO ACIMA
REFERIDA PODE NAO SE APLICAR A SI.

ESTA GARANTIA ATRIBUI-LHE DIREITOS LEGAIS ESPECIFICOS E PODERA TER OUTROS
DIREITOS, QUE PODEM VARIAR DE JURISDIGAO PARA JURISDIGAO.
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FE: AR ENRNVNA—BEIUTRTODASTI Y (LVX, X—L/T+—hRAv O—
S—, Ea—742%, FAVTRGE) B, AY FONRF YU TDOMICERThOBRE
TREMECEESNSCENERETT ., BHBORBF-FIRAMERNLTSE. AV FONRS
VABENETS,

ANY RFDONS I UTIE, BREEOANY FTOFIERARDEEROEIT>TZOELLATT Y +
TA—LDERMOELITKD L S5(2FEILE, RICEBEEDELHETENT VAR, TJ2AN
THET D EMNLHL>TVET,
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Y

HHEEDHRARDOMERDEIUTOX S IITVET

TUA—AYIRINITVNEIE (R=CTSY b I74—LDOAVFUYT 288), 45U
IS8 AASBLIUTRTODTIEHIHAEBFIN TSI L EHRALET,

FIEESYTERE/ T (1) BRMRPEREMEETCRILET,

€ 5BEIE. (15) £2424—Ov Y EH4THIITL. (16) TS5 v FI7+—LHR

2 FE! ] BE! BLINSGUARBENTVSEBERICHLT NFUABRERZEXRS

BIEC S EEBET B L,

TS5 b I+—LERESHZEOHIZINVUN—2FTELHRET, Eo4—0v 9 %453 (
RISy r24—LDOOYFIFTESRE118),

95 FTLIN—% (12) TAZIZALT. RS54 FTL—ro50F&#84 L. RS54 RTL—+
) JE(13) TSV LI+ —LRSA TICZIFFEDETIEHLFET, / TZRILTRASA K
TL— FERBARICEMAL, KEFADNSVAERYET,

KEABMDNZ VABBNTNEDIE, Ty b7+ —LHKEGIRETHIITE SERAN
IRVNR—IZBELBNRIMERTT, V50 TLNA—%EMEICZ(12) 5IK 2 &IZ&kY . R5A4 K
TL—ro50TFE2DTET,

NSVRERBDIZHRBEENRSA FTL—FTHELNEMESE, YTy ST7ETED
BHEROSETVN (R—CRFESR 119, BEYEBEEREL. KFEARONS OV TFIR
EBETVET,

AIRAADNS D ANBNGEE. BHEEOELSIZUTOLSICRHLET -

ISVR—ZRWT, 759 b I+ —LZHABIUVERAICHEITET ., /N5 RMNELWGE.
EHAOKRZTSICEALLTHINTEZERAN/NRUN—IZBEL AT, £, Ay FIEBREL
f=FILMIBICZOEEFEFSET TT,

T3 T —LAMEFENIEICAY FBRNTELZ ST 558IE, BLRAATNATY
R/ T% (15) BEEYICEIL, ELOESOREZLTFET . ANy FARRGEECIFRIERS
ERNHDISEEIE. WLRAATNS ORHAE/ J% (15) REBFERYICEL, ELEIDOREE
TIFET,

AR INSURBAE/ JERLFE—2 RO FO—-5TY, /TELVERBIZHEEESES

F=HICIE, / TERALTWSRHBIC NUNR—FZHAVTETF ISy I+ —LEBEITET,

BHEESEOELSSORMBENTT Lo, GIRARADNS VANRIFGREDEFETHSH L
EHRELET. BETHNE. RS54 FTL—tOMEEHRHLET.

NSOV TETOEBRIF, TU—FEHERL. AV FEEAOMIH L TEHAL. RA—XIZEET
B LEHRLET.
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HAEE
TSy hoA—LOAYXVY

(Fig 4)

EUA—AYIDANZXALIE(16) Ny FOBRFHIZHZKR2VTRIELET, Oy I EHITBHITIL,
TS5 r I+ —LEKFERBICTEL, (16) SYFLTYY—RXFryFAENDET (17) K2 U ERRA
FITHWLET, REVEHLTVWBREIE, NUN—FANTTSY b I+ —LEBZTRYEMLET
(16),

toA—0Ov Y EBBRIBIZIE. TSV P I+r—LEETFRYEML, VI—RAFryvFERLTIFZ
3 (7).

NO/FILETL—F
RO/ FILEITL—FIE @), G) Y FOEBRBIZTHDLNA—TERELET. ThoD T L—F (L@t 4
LIN—%B|ZLIFCTRI ZEICE>THITON, LN—ZFANHT LI >THEBRINET,

HASEBVTEFDBEHMNIBEICIE. TL—FEMTTELRETY,

NO/FILEESYY

IRV ESYTERE/ TIE. ) AMOERTEHICRMY FFS5NTOET, FILE RSV IIE (11) Ay
FOEFRZHZFILERESY TN UTOREIZRY FFohTWS/ TJTHESNEST, FS5v
GERE/TIEO (RIMNFF YY) ~9 (RRKFES YY) OBRBYMNFLTHET,

FSvT&EBRESERICE/ TERFERYVICEL, FSv TR ESEHIIRBFEYICEILET,

118



fR=f
BE

Vector 750 /SY /FIL bAy FIZFEELRI VS Z7) VI TREIZEEINA TSN T, HEEx#iFd
BEOERHGEI ) —Z VT UNZFIFEAERTELELE LEE AL

Vector 750 /X2 FIL b~y FOFEHALGRTE, KESORAR/NNY T —DF 1 BORMIEFEIZIR
EENTVWEY, ThULOEHANGRFILETEIHY A,

BEOEAKICEVNTIE. 753Y FI4+—LDRFA RIS 0TOHNE. KEFODREA+LTHD
CEEHRLTSEEL,

REHBEABEE. RFT=2T7LORLT 2EESB/L T L SN, HHS & CERTEREN
ToTLHEL,
yy—=v7
BEOEALTOSBECAELY U—=2 1, FEOBVHETEMMICRC S ELFTT, REH

FREFEALTWAEVEICEZESZIEIYE, BHOTSVEFEALTRYRNTSESW, 2, 2
IYOTETEADOIT Y ONNMET SEICIFEFREL TS,

FE! ! BE | ELBIERLETOIC, BRICHEIRS ET S —F—, BEAL,
AN TSVEEALBVWTCESL, ChbIRBEZERETIESTIAAHYET, #
BROEEZEFCTIHCR, RAEERAETEIV—F—OHEFEALTIEEL,

EBEXUTTHICIRZET AEEEENATRHOLTLES L. Ay FEFERALTOWEVEIZEH/A—ZH
FTLIEZEN, BKIE, FBREKTEBARDIHEVDRLTLLES L, BORFIYRIEDRRALELEDLD
T, BODOTFVERFRBRETIRYBRNTIEZEN,

NSORBED S5 v DER
NS UABBO RS VI IEABOIAN—TCHINICERINETH, FICEZHETTHWOAIZEIC
FESYIELEREVBELETDBANHYET, NV FE2EVMBERTIIENDELLYETIDT, &
BUEESEOEFHETTAS LRI AET,
BEEAMEO LS YY
(Fig 5)
FEEABD S VI EBFRTDICE. TS5V M I+—LERYNTZENBETY, FEIFUTOES
IZFTWVET,
BBEEZRYSNLET (EBSATWEEER), VIvST7HA T4 #RUYNTRLEEIHY FE
Ao
ASARTL—rDYISUTEREDFTFT (12), HAR/ J#HAVTA) RS54 FTL—+E2%A
IZEIL. (14) BY TR LN ZETEMNLET (21),
TS5y b+ —LEKEIZLET,

TSY b IT+—LENSURBBICEIELTWLS (21) 6 AQRLCEFBMYSLET (22)(23), 7
Sy ITF—LEBLEEFTALETS,
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H A
AVTANR —ILEEFHFET S —F— OGN VBH F-EEHEDOELD) TRLOEI=/1 T
D—F— (FEER%DLD) ZAVNT, 2XDEEAFAD F v I EFR/LET (24), NS
AHBICEMZOENENTSLIZEY. EEAAOA—5—O TR 5 v 782+ ER
TEEY,

INSURMEBIZTS Y b+ —L% (22) & L. (23) Loctite 222E ZAULNT 6 AD4a L T (21)
BEELET,

WE/ TEANT, (13) 254 KT L— FthRBICE B ETHAICALET,
EBEEZEEREL (LEHBE). Av RONSUREEEEZET,
KEARD FSvH

(Fig 6)
KEARD FS v QFEFBIZIIBEAOLEEIHY FEA. FEEIUTOXSICITVET

BREEZRYNLET (EBSIATWEEHE),

JIEWMLAAT, LFELETHHEYICET ZLIZE ST, (15) NI URABEEZRADEY
TAVTICERELET,

TS5y I+ —LETHICERAICIET. FILEITL—XEDITET (5).

IS59TH—F#E 28) RRNULXVYRRZBFETIETIFET (26). KEARD LS v I ITET
BI2I&E. (27) RRLEXYHAORERB > TITVET . INULFVIZEBICEEGET 25508 HY F
ER

A7) —VEERDETETY—F— N VBH F£EERAEDHD ) TELE/1 TH
)—F— (FEERAKEDOLD) #HNT, 2KOKEARD S v EEFRLET, NFT R
HBIctRZOELENMTZILIZEY., KEFARAOA—5—OTHO FS v IR ERTE
E3 R
TSYTH—FEFLITL—FEHL., (28) TS5y b I74+—L%E B) KEAANEBIZRLE
ERR

MBEELEEELET (LELHE).
EHRZ R

KEBBNtAI= Y DNy T —32H

(Fig 7)

Vector 750 /S /FIL kAy ROKER LB R DORLS A4 — K (LED) 2k ZBARTT, R vF
TRHTZ9/4 LT 4 LA EBALD 25ELTOET, AvFU—F1 FIC—EORBT. £,
BEAF+HEBbN BB ET>TEEL,

EE: AT IV DR TICE o TR, BHERAOEREZTIBISAY FEIIY FNHRIY
N ENBERBENRHYET .

Ny T —DEFFLERBETSICIE:
BHEDHN—TL—rEAYFICEAELTWLS (29) 3AMDHLE 32) MY LET,
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=B
NyT)—DEFBFEEETBETSIZIE (30), Ny TU—DWHFIC (31) A%V 2 EWLIAAE
ED
Ny T)—#BHERNOBEYRIGHICES. BENSEBZFAFATOEVWILERALET,

NYTY—DhNR—TL—rEBEEEL (32). Ny TYU—DBHNA—=TFL—rRIZRE-TLVS
CLERELET, SRDRLTAEAELET (29),

RLYFERL. (7) SUYTHHN B BERLTTEIEEHRLTIESY,

i
DY DERETOBAE. T59 F I+ —LDRSA 5V TERBEBBLET 5 EnBYE
¥,

BHEEONTIVREFELLRMAPILETRETRICE. VIV ST TIOBUMEROELELT D
BAErHYFET,

NU/FIET—FE, MEYDERETEE, REZRELTHEAHBYET,

TS59 b TA—LDRSA KU 5 TR

(Fig 8)

TS5y R TF—LDRSA KI5V TEA2) . 45V THRER>TLNEARHENTNBEETET
SYbIF—LRASA FOBHZEHLETELELSIZ. TLTTFA>TLWANERSNZUETIERS A
FOBEBGAESMNTADESICKETIONLEELVTLLI, V50 TOHRAMIE. UTOLSIZITL
E3

TS5SY R I+—LOEFHDTSRAFY I Fvy THEEEICRYSMNL, (122 BTV YT+ %
BHEIEFT (12.1).

RS54 K950 T LiR—% (12) —WIZBl = LIF£E T,

V50 TDRLERHET, (12.3),

BUY YT bE(12.1) BEtEIY IC—#ICEILT, 950 TEMTET,
V50 TORLEROHITET (12.3),

LA—#BEEEULEICEMA L, V50 TENMETERS A FOBBEHLETEDL L L.
BRENMETERAS A FOBRGAHTATASCLEHALET . BEICWLCTHRASHL
TLEEL,

BUYS YT hD(122) TSRFY I X vy TEIH|LET (12.1),

DIyTCTETEIOBMERD
(Fig 9)

VIYSTETE D) FARDF Yy IAYy FRLUTEAESNTEY. B) Chs0h YT YSTH
TAMBRSA RTL—FEEBELTVET (14),

B! REX¥3HLERASS FIL—ro8kE2HTEY. 2FHFEORL
M6 x 30 mm) ZERAL TSI,
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Y

VIYyCTETIOBMBERDET DHICE

LA —OY Y ENMN (R=DTFS5y FI74—LDAYFOTESE118) BEHEMYSL
E3E2

VIYCTHETIRREREL. QAMORALVFERAVTIRDOEERLERY SN LET
3o

RS54 FTL—bLTOTYOTETED () BREROETV (14), VT yPT7H T2 0L
FOSEHESONEAICANTNS L E2ERELET,

AERDRLEQR) VT YPTHETEIDRIZE LRAATHDIITET,

A B

RO/FILETL—FD
(Fig 10)

KO/ FLPTL—XFLA—R FO—SD1/3EBETHLITL—XHIA YD E LS ITBET S
DHRLFELWLVTL LS,

FILETL—FE, 2mOKRALVFEFILFI=ZY bPAN—DOERBICHZINIZELRAA (5.2). F57T
RLZERYTCLICESTHRETEET 5.1) FILFITL—FZHEHTHITE. UTOLSITTNET :

FILETL—FL/N—(5) Z OFF B 5 ONLEICEINLET,

TL—FEANLNA—R+O—I DN 13 EZBETIRLOALBNGERF, BLO5NDELSIC
BAHETYITRLE (L BEtEYICELET,
FILETL—FL/A—% G)OFF LBICEIMNL, T3y F T+ —LNBERICBC ZLEHRBLE
ER
NOTL—FEEVERT L THEITEET (4.3), EVICHMNBICIE. Ay FASEHEEZTY 4
L. Ny FEIDVEMASRMYSNL, h3—=TL—+%F 4.1 Ay FOEEMSRYNTRENHY F
T NUTL—FZHETBICEE. UTOLSISTUVE:

2 R ERESEZUNALTHL. RUTL—FZRIALET.

Ay R LCHEHEEERYNLET,

ANY REIDVRMLRYUNLET,

ANY RDEATHAN—TL—FZ2EAEL TV 423 AXDRLEFRYSHLET (4.1).
INUTL—FLIN— Q) E0FF 1S ONREIZEIMLET,

TL—FEANLN—R+A—IDH 1B EBETHRLOALBVERIF, @3)BELbNDE
523 FETEVERIRYICRILET.

RYITL—FLn—% (4) OFF GIEICEIM L., ~v KABRICEEET S ZREALET,
ANR—TL—+rEBEEEL. A1)3XDRLTEELET (4.2),
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H A

IN—Y YR+

UTDYRKZIIE, A M7 TY, A—F—BZBARELBRART A=Y, B&UF T arnr7y
EHUNEHINTVET, BEFLIZRART/SA—YOHMIZDOULTIL, Camera Dynamics Limited

FzIEZBEL D Vinten REFEIZCERBWLEHE CFZE0Y,

mB
Vector 750 /SR> /FIL kAy K
DIYCTETR
DIYCTETIRAASOIVY
Ya—tozTvd
BEHIIYD
FLRAEYINRUN—BLUVISVT
Sa—rEAERNSAUN—BLUTYISVT
Ya—rRAERNAUN—BLUVISUT
Y fFHFRIL k
BRYFFRILET YO x
A~y RRJIL KBRS
82 Mitchell 7474
A Mitchell 74 74 Vinten A

RFRAZILIYY bk Hi-hat 7 T2 EDEY b ERES 3055-3
FETRTL—FX v b Hawk B& U Teal RFRZILTOFERAM T
JKAESERBY 1 = /Ny T 1) — — 9V, 6LR61

(PP3, 6AM6. MN1604. E-BLOCK FE71-IZZDRIZFM)

BRES

V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

$550-023
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RAEDEFME X URHDEHE

UTORIEICET 55EM. BEIEHEEEHRHAH CFEE0Y,
[TSRA—FERIE B&LU NVinten X7 +] O-OHIOEHFEEPBEOLET,
oS54 BFEZH SN S www. vinten. com/register EEIZ &LV =EITE
—¢-0

ABEIORERBSDLAEIL (25) . Figb ITRRLTWET,

fRaE

Vinten (IAF T#£4t1) T, BE—WAEICRY . BEOEVGHERICH L. AELKAMEOL LAY
RGWNENWC EZBABRN S —FRRIELFT . MRS T HEHOBRBHE, BHICIUMBEOLE
AYIZRMENHD EHH SN -BEDOEHEE—BORE, BECRONET, BaoissFME
DRFEFATIZHRAT SMEIEHIZRSI BDELFET,

REEDIER

TUoSAUEFRETHILICKY, LROBEN—FO T 7EIZORELHEN. UTICEHIATWLS
WEI&HD TRABLY—FM »o. TBABLYIZFH ICERSKETS,

EIES

fRAEEHR DE A
TRTORIAFRFAMS S UBABOHRERD. FEIZEYTORINERY ELA,

REE D HE
COREFURADE—BAZCOHEZ Sh, FHOFEIC& SEHORRL LGS, COENER
BB ELETES A,

AESIEHICHEL, B, EGHL O TEMFLERBEISERA SN ERBEOHSHAD—ERET
e E. BHCEEERLEIXBLET,

FRAMEBFAIRAEEICE. AEREOGESFUMREFORAENDETILEXRBLES,

®REER

COREEFUTORRICK HBE. WiE. BREIMEIELEEA. (1) TE, &, FEF, BEHELU
REELUNDANIZESHERE (2) REOEFRLHL. BEF. BRA. FEHZITAEL TV S EIKERHA
EIIRTHHERKDER Q) HEOELVARUNDER ) Ba~0HLOE@WE

BEatid, A, MRERY. BROTEE (AREE. AK0BGEILEIHE. fERDES. FIHE

K. RBRBOLVZLH., TOMOERZETANLICEROAGLY) [2D0T, BEATOKLSHE
FORREEICOVTEMER T TLRIBATL, VALEEEIEREEVERA. LREOK S LT
B, BREMGEFTICHTIREZROLVEROT TR, LEORBFTERESNGEVNGEELHY FT,
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H A
EREOBREIVERICKYVELDAREEDOH S, TRESFIVHEANEDOESHETUHTOR
FE. AECERBE SN TORVATORIE. BLUAREBCRBESA TV IUNOERBEIRTESIIE
T, LREDESTRTRORIANEFEZRHHEVEROT TR, LROZBRFEASALGVGEELSHY F
ER

AR GENER ERHE LFIA, ERERICEIYRESNIERNERLLIEEAHYET.
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Il

]|

B R B IEIE T Vinten BYIXFR Vector 750 3175 !

ZIRFEEEASHE, HPFEGRARERT. KNSMEINERERRERER, UERZXLED)
B, HTAEBRALULFI A Vector 750, RFEEEEN AT —LUTEHRESRLES HIRALTH
BB D, UABHERRZIIELTFRENIERS.

ERBEMBEIS I, 1ELBDIAE www. vinten. com/register LUEE Vinten FE&E M-

Vector 750 IJEEisER

Vector 750 BRIt A FRIEEZWRFEBZ R SIREE (0B) HEEN, UHEREXBHETHEHREK.
Vector 750 RIEB XS MEFINGE, FHEEMAFSMBRIZH.

BEASHBE, BAKREGEHIET5 ke (165.3 |b) ,» EDSFEH 80-50 mm (3-10 in.).
MR ERKEER, BENEHFERSE.

BENRREERLE, LFERAY, BRERMEEASRBENZTETE. MEREEARR
E.

AHERATRERTFRGNAERTER S, BREHRGNLE.

FARWRER (TF) EEEFIEM , B RNRE « PEsiE” . CRENMRBRIAENRTETE
PEfEIgE, REXRTIE, UHBERMITER, HEEERE - 40c 5/ik + 60C MM EFSETIE.
TF ERFIE AL IFBYEKERZ) (5 « RFRE 7 ), HTREREBEER/N.

EERALENKERSHEERYRALNELETELE, AITEERTERF TRMHRTIRE.
FEREREHERIETARELE.

R BOHRI%EEE Vector 750 2 o
BINBEEHEABTREATERERH LR,

EMERNER, NAIRE—FERFEHS—HEEN Vinten (ERILA
15BN BT1E www. vinten. com/register ZEZEM . BMEMIREEE . RE.

RISEERFAREFEATARIERSE 141 T,
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3

REFESED FELAZIERS

RX - RpETR

FREEETHRERPRAZRUENES, REAMFHEMIES. MRETFERIEEMESIRE
EEKR Vinten UL MAEHE , UWRBAXFRRANERBE ((REAKBER)

EREEETHESERS
ERFEABGEEMHBXE, HXEBEER « &% ! 7 IURY, ANERES
—REFEs.
EFESR. BXIEE. IZHIMEMEFERAXE , HAXRA/FEAR “ Hib! 7
MARE .
EARSH
RARERE S 75 kg (165.3 Ib)
HEELSETE 80 mm (3 in.) ZE 250 mm (10 in.)
58 (BEERITERIRERSE) 19.15 kg (42.1 1b)
BRR~T
BE (8EEREE )
RNEEIRE 255 mm (10.0 in.)
RAEEHLE 355 mm (14.0 in.)
KE (FaiFERT) 355 mm (14.0 in.)
EE (AaFEET) 350 mm (13.8 in.)
EE (BFEmNMEET) 445 mm (17.5 in.)
R sEE o 552°
ERTE 360°
TERETERE -40°C ZE 60°C
HithE S PP3
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3

Ri&

Vector 750 ZAEINIRITATELM ESRYREE, WARSRFEGIEWEREHNTEE, KRR
ERENIL T5 kg (165.3 1b) . ZF=RWMAELEENZNRKER 95 ke (209 1b) HIi&E L. Vector 750 =&
BB EL B ES RSB BRITER.

2 &1 EMKRFRREFEZY, MAERESSR,
2. IERFEGATLER < AR USMIHBRAE.

3. FBEEEMRLSMOEIARE, b ARARERERTF RS MERFMH
17

Eg{n AN
BEEAEAZABFERNEZEEEEIN, 58X % Camera Dynamics Limited S X HIAY Vinten 257 (ERH
J&) > BEAMERTLAE HATRI M, .

BXRFEREIFSEHIEE, ESH (Vector 750 ZEHIFFME RSB RER) (HIRYEHBHS
V4034- 4990) . X L4 I TT[6] Camera Dynamics Limited S{AE IR Vinten BRI REL. BEXELES
1BIA B E AT R

www. vinten. com
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H3E
B
BIS . . . 127
RSB EEEMELESY. . . . . . . . . 128
BARSE . . . . . 128
BI& . . 129
BEER . . . 129
BN . 132
SERE
FTFEEE . . 133
TETE . . . 133
BABF . . . . 133
TEBGA . . . . . 134
WHEZEFES . . . . ., 134
BEEE . . . . 135
BEBSHMSIZEE . . . . . 135
BIBEWOER . . . . . . 135
Ht:ip
BRIR . . L 136
B
BIEFEMAGIE . . . . . . 136
547 43P
FEiRAKERBRALESTEM . . . . . 137
AT
EABEWEIET . . . . . 138
BIMEBEBEREE . . . . . . 138
EIRESHEMENREE . . . . 138
BREESEBA . . . . . L 140
BRISEBBRERSEE . . . . . 141
BGI . . . 161
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3

Vector 750 =& (&M ) (Fig 1)

(L) e BIARIE AR 28
() e MRS AR S IREAT
(B) oo AR IS EC 33 B E R 4
(B) oo R Bz
(B) et RN zh AF
(B) oo L F
(7] e e L RS
(B) ittt KFia
() oo EREE AT R
(L0) ot EEF R4
(L) o K IDRELFE 18 T3 hie £
() e B
(L) BRI T e
Vector 750 =& (&f) (Fig 2)
(LAY e BR
1.5 T#EIET R
(LB et CRS 5]
) o oL SRR AR A0
(1) e EEITR RS
Vector 750 =& (JEEB ) (Fig 3)
(L) . o T2 A2 hn L E E
(20) oo BELLETRTR
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3

5?

Vector 750 & RAMFHN S EF S EHEMMER (0F) HERS  UKIMERESHME, HEE®
TIATHIR G L LR,

FERGUVABIATZEEMNRNRED (15) FERBITET. FEHADERZETUANEFEH RS+ NE iH
WA AIMERRBEEHTELSE.

EEBARMNENFIIRAT TFEERS , URBEREGINENXLEHHITERIZZN. I, FigHHEMK
R SRR (9) # (11) LUAGHEEIRE. MERHEERREREANEM. “ RFER” ZETTER
PEEI& ERIR M.

BEMENEZNNEERITHZEUEEEREEMNE. IWMFINEENRIET @) fn 6) REER
BEMNER. E=8ANIEEHRME S OH (16), MEERIEKAH TG TEEMEEKEMNE.
KEB@)MNFZEERE, FIFEAHX (7) RENTEHBRALEE. BIALENBBAFRES.
ERETHTEME (18) EZE8EE, NTRENLTEFEHE—M. /~RIRVETHENIZET, BigE

B|ATsk (10) 1T, AAMNARRBERBETAE. i, TTRREHEST, FREFGEEXEE
BITEH.

BGINETRRERSE 1) £H2=E6L

Eﬁ
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S ERIE
THaR

ZEWHF-—TMEETMATAERRBALENED (ETE).

LEah . SERTLUE T NIRRT SR IRRAT S WESENSTERHBESAER. EEFELMHZ
B, MRCSHAMEELNYS.

EFEEE, BEHRE:
EESHMHNEE Q) M G) R FHAME (FSHAE 135 RENERSHMHZEE) .
Fb g (16) R FERANE (ESHAE 15N ELHNYHETESR). ERATMESZEZH, LHES

B
oy | NRELTFAREAZE. RAERKER/ SMETH, FNTRAFZA.
REZRE

b EBZELREE Vinten ) “ Z2EX 7 3 “ KBX 7 AMKREN, ZE5HAREEEREZE
= EEAR, REEEFERS5 b (1.6 kg) 51.0 1b (0.47 kg) BBEHR. EEZESH
RezEEREMEERN LT EIBEBRTE (E4S 3354-900SP) .

f &) AABEFERREEGITREENKT 95 kg (109 1b) HigE L.

EREZARZE, RHEEEBRAMAE, HFREROURELET EMHTHEIT 20 mm
(3/4 in.).

ZETNBCOMEEERRBEREEZNRE. ARASAENEERE L. BIRALMERT (20),
AL Eiik B = A RE A B EHRFL (19). £ AW RIE IR T B R iR .

EREFZEZE, EAKER @) WEELFKEME ., RNFFX (7) TITHRIALKT. BIBSHLEY
15 Fb.

BIRAT

HEENAZELINZEL, FATESTOME, RRERIFX (10) BEHZEE (18) L. AFAHE
EEFHKE.
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RIEBHBN

f B 1. EERGHN, FEARFOFEEE. SRat08,

2. BRAZBENMHTERSELOSERTZAIGTEEARN: RAREHE 75 ke
(167.3 1b) » ELBWEH] 80 mm (3 in) F 250 mm (10 in).

ERLBEN, BUITTISR:

BREFRREEINIESE.

MEMRZERREELE (1), BHEEZTEIBR (14) FEME (ESHE 138 REMBEFTHER
REEE ) -

BFEREZIIE BN / F%.
MR8 (16) A TEAME (ESHEE 135 TEHBEESR).
HeHIEIEHIEN (4) (52 RE 135 T EMIERSHMHHEE) .

EE CGRFITFER. RS ESE) BaBARERSBRET (46 nm (1/4 in). FREFRE
TEERERR AR EHE.

BREVERENEREREN, FORETSEAME. BABREF (), EESERERR
FAT. FEUERERE, MERZFEHMEXROMERENEN. EREFIZETEREN, €
HEERE (SERFET) HEME.

MRREFLTHEMCE. HEMEBIRETF LANKEFHRITIETR. SRRFINRERN,
BIRAVIREATRBE. MREBFIOLES, NRABEFHRBE.

ZEHARHHS (H%. BRSTHLHE. NBE. WIRTES).
AN AT

i

ERTZATEHZEH, LRSKHESTNMARGNENT (B, EHETESR. WRH.
HRTES) REITIHEME. MREEABZEIATILEE, SEAZEHTE,

BHEEEEEE: EEELAEBANAHNMUE, MEEECRIFELETLERMLS, AEBBEIEER
ThREARIMEAHELTE.

RETISRAEHMAHME

BRP OB FIES (FSAE ST LHMETRR), BEGINRFAAEHHERETE.
BipRIEEIRTREE (11) ZEE&/NMRE.

B RAEE.

2 BES  NTRABNREAH, ERF4 08 (16) 28, RIEATHIRE (15), UBRT

BERBFUETESRIFREE, RERFFOH (FSHE% 135 TEHNHETLR).
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B TR MR (12) URERIBRE, RRHHBRIATED (13), EZEESFARWpNMEES. &
hie AR SRR, WMEXESE AT F4.

MRELELFRFHEETF LRZREEM S, WRIAEE TIHEHKERE. @ ERaNRT
PLRHFIRR (12).

MRBRESNEEREME AL TE, BERNELRERE (S HE 136 TLEMER) &
HZERHFESKELHETSER.

EixFHETEZE RETHSRBATAHELCRE

EREEF, REHMTES. SERZITEN, EEFEERRNAELBRSRZIGEHMA,
RENERBERENERERMMLE.

WRFEMREZER TEREE , FRANFIRN T TEHETRERE (15), UENELTER
. MRFEAEERSOEEBGE . BRAFEN RN EERTRED (15), MRRELSER
'

E: TERTYREAASEREESRE. AMERARNEMSE . FEE0NE N UE BRI
MEHESR.

EXTRAHELCSEATZE RENEFHREMAGE. CENTUENRBATRRMLE.
EERTEEATZE BRHEE, FRERFHBORESE, MINETRIE.

HETEE
(Fig 4)

FLHATEE E A EMNAIRE (16) #ITHRE. ERAPOH, BEEERJIEKECE, AAKRILEE
(16), EEEYIEF HIMMERN (17). EHRDIRE (16) H{EREFETRHED TS .

ERRPOH, BAETE, TR A7),

ERESHMHzEE

ERESHMENEEBIZAEEHFIZNT (4) 1 (6) #HITIRIE. B R ATERMEAT A LK 8 /5 H AT LAAE 0
Bzh 13 B HEEHIRAE AT AT LURR R 2 o

EXABERERGNE, BHMEMEH .

EESREMEE

EEEERA 9) REERAHEMNTA. MIEEMNETRE 11) NELEEZEEMNNRHIEEXER
EmE. HEETRAMIKETCEANO (RNHEE) 819 (RXMERE).

I st Eah AR A AT LUE K FRIE - & B s+ s ie s MR /NELTE
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#3p

wid
Vector 750 ZAE& IR LHIE, FEMA, BEUBERENIEMRE. ARRFHITOBHIPELSRE
3

Vector 750 ZEHIBIITAIFNRFEFEERKEBHBABRL. TRE—SHHIITLH,
EEEERIE, FREFRIBRENIE, URKFERAREETES.
MRHMPERE  BSAEFFRFPEEDSHITOE. ATHEHARMNITIRERTSHEHRE.

BEARE, ARERLAKRAERHTIERNET. EFEMSAERBFARNISE, "TRURAFHKE
HATERR. NFHEEHRARSERER S AEMEALE

EP R o0 AR Rt s hid B SR . MEASRNLEIRERABNGTE, BUSRKENR
H. EFENMKRER, (XATERE®ER.

EENBLEEHTEAZANFTERIER, ERERANNERIRE. NFERE, NREFERBEKE
. WERSISIRGIEMER  WAERFRRIE R RS HITER,

RETERERE

FHERGHE G N ENEIREANRTHE, BEBLEHTEASARULHTENHEE.
BHITHRRIRE  BILETHE BFFE P HIT

EEHE

(Fig 5)
EEEEENE, BERTEE. KBUTHBRITRE:
BFAH (MRREE). FRFETEREES.
BROBRE (12). #AIBT i (13) MEBBR (14), HEEHNEZBL (21).
EFEALTFAE.
FTHEE (22 BEBFHLE (23) LOABEL 21). #EFAFHEMT.

EAEEFER (FRMUTR) REZWEFEN OM VBHIRMEER) , BFERAFEENE
(24). ATHELENEGHEERNES . FAIEEEERE TAMNMERH.

BEE (22) REFIFHEE (23) £, EH Loctite 222E B R RMIEL (21).
fEAIETRERE (13), EABMDEREFOMLE.
MERE, ENZEAH, FATZETE.

THRER

(%
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IKEHIE

(Fig 6)

BEKFRENAITERDNZE . RBUATHSRINITERE:

BRGH (MREEF).
BB (15) FIMFEHREEFLAE BEHERERARKIRE.
EETEMFHTEER, FEMFEIZ (5).

B THENER (28) LB H KR (26). #HERATHAE, B ERFALTUHEEHEEKEHR
i (27).

EREEEER (HXLMR) RESHEIFEEN M VBH SKLHEER) , FEERRKEHE.
BHTEENFEHEEBERMES, EREEKERGTENRERSE.

FBRER (28) SHMHz (5), HERMEEKTEME.
MELE, EFREAH.

EEE:$ial

Bk FRBEAXESRH

(Fig 7)

Vector 750 Z & RIKFiBH R A B MMEERNL X =ME (LED) i#H{THRAA. LED @it FF o< fih & B0 A B B8 5k

HITES. BRTUAEEER KX, BAEINARBEELRERMNIBITER.

e RIBRRRXE, TREEZEMIELBAZE, UERITRBRE.

ERLYEHRE:

AT

HTERBAERR (32) BEFZE LH=MIBZ (29),

REFFHRABIM (30), FiERSR (31) REMtFERL L.
BRBBANRREN, BERESERIEE5R.

ENRLRBER (32), WMRBIBATHRA. EHZMIRLZ (29) #ITEE,
BTHX (7), BBRRATSFFRFELN 155,

EEABRKNEZE, TRFEATERFRE.
EFRETHAETS, IRBEEEFNERREELS.
BEESHMHDREERKPERAZFEEIRTERAT.
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TABRFIAT
(Fig 8)

FEIBRK (12) €BHE ESRFAEN, HATUFGILEFERBRS: KEREA THRMLEN, TRIF
MiEREBIET. BEWEMR, JITTHSR:

EEAEM, NI TERIE (12.2) B E8 (12.1).
SIEBIIAT (12) EEES L.
WTFIB IR AR L (12.3).

IRET S sh A (12.0) BRI E . BB,

e E IR IR (12.3).

BEIBHEZTLTRUE, RRELFEHABURLERSE, EELLFRRECEURGT
BHRIFTER. WARE, EMRHTIAD.

HERIE (12.2) EAEMEH (12.1) k.
B E RS 23
(Fig 9)
HARIEEEE (1) B UBIFIEZ 3) BE , F& T ERER iR NBIR (14) W

2 B ERELSARIERRED. BREEARANERZL M6 x 30 mm) .

EEMNEERER S :
BEAFLH (E2RE 1B TLNYMEESR ) RARBFRE.
BEBR ENEIRIEERS (1), HEMA 4 mARRFIRTEFRE TR (3).
EBIR (14) LEFHMEEREERE (1), BRIFEFEIRBA.
ERRER R AT P RATIBUEZL 3), REEHRE.
BHERSRMHzERE
(Fig 10)
ERSHMEzEERIRAEFNTBINAN=9 2 —ITENEMSIZ.

BT 2 ABIRFENFEE SRR (5.2), ABHNELRL (5.1), PDTHSHMANHLE. B
AHREMSINEE , TSR

BARMEIzh4F (5) M OFF $TEI ON L E .

MREBN =P 22— 1ITREBRZILRBGIZHE S, WIRE$tEzHFLIEL (5.1), EERMIAEAZ G
;A

BRI HIZh4AT (5) T8I OFF LB, MRTFARIIAE BB,
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ERGFNEEN@ITENET (4.3) #ITET. BAHRNZELBF, FAEZENRERLERT, RENM
ZERAIFTHER (4.1), BIFTHREHT. ZRATEBRDNEE, HITTINSE:

f B ERDEBSREEWEBTRH,

NZ=B EBFaH.

NEZEREBMTZAE

NZBRFIFT=FEEHR (4.1) HIEZ (4.2).

HIRIBHIEHAT (4) M OFF ITEI ON AL E .

MREBN=ZDZ—ITREBRZIABIGIZNES WIRN$ENHT (4.3) ERITTIARZBIH A1,
EIZEH AT (4) TR OFF LB , MIRZ A IE Rz,

BEELER (4.1), AREA=FEZ 4.2) BE.
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BB iR

TEIIHT~RNEEDRE. APAERSHNTERESG. AXFREEEHNESEL . BHR

Camera Dynamics Limited S{/E A Vinten &5/ -
g

Vector 750 =&
HARE RS 23
BARANALAR -
AR
FR AR
AMHGEIRIRAT SIEBIT L
Bl RIRRIT SEEITX
EEXEIRBIT SIREFE
&l 2 4248
ElE1E4 A2 E
=R AEDIRF
128 Mitchel | i&AD 28
ER Mitchel | iIEER2E - &A Vinten
ARERERSESTREESR (HHS: 3055-3) BEAER
ERERIAE - &8 “BX” M “ kB AKE
KB E ERM - 9V, 6LR61 (PP3. 6AM6. MN1604. E-BLOCK =i % [E] Hith )

wS

V4034-0001
3389-3

3391-3
30563-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP
€550-023
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RIZEBRFRSFH

E{FHERNE TR RAT AR EHRMEH
EEMENBRURE “ —FHRAFE 7 M—MEFED Vinten FBERILSA
IBELZEM > www. vinten. com/register — JEEBIEAIREE

EREYSAE (25) 80 Fig 6 FETR-

iR

Vinten (X ARMIZERERMR, FRIEZ-REVIZARBEEEA— (1) EFAREFEMHMNIZEH
ERFE. IRIBABRIRAER, Vinten FIXFRMRFA Vinten BITREZHRIEZEMHN T Z LFERMEH
FEREECHF. Vinten ECHRFN_LITAR 55 B4R LT i 18] BR B 5% SR A0 S 4 0 0

IR R R

TRELEMZE LREAK Vinten BEFRNREHEBIZAEL— (1) FEKER @ £,
TRFRFAFHALE.

R
RRRMEEH
FERRRRBLANSERALL, ALAS AW B HNIER
RIETEE

FRAFARREATHRNERBIE, BEREFREIL, BIXE Vinten BEHERE.
TR

RIBLBRFRMEH, Vinten FRFBIEENEHR™ RBARBHITH, RIZFRBHRBB4HEED
Vinten SiEHFAZHEL, EHFE.

MREHREREBARFLEBE, WEERHIEFRSRRMBMINGERIRITRRN.

LRI R RIE

ARREFRTEAFEAMETRRERESHMARE. SREHEEM: (1) B Vinten SIEFNARZIMIT K
MR, BuE. BES%: (2 FRIYEEA. 3H. FEER, T REWRAEERBS
EBREER: Q) FREATHIRITAGZN: H ) FRIEE Vinten HIFHIEHE,

VINTEN ZEETIER FARFEEER . FRERRE, SFETRFASGE. MERE. IGFIRATIR
K. FliEsERA . HRERRERETEMAMMER, BIE VINTEN EHRSFIEMLGSHTEME. &
BB ERER AR AT ERIRE RSB REE, Bt ERBRSFRIMTIETRETE A LHER.

EARAARMENRATRR, REMATEBEZERTIINITMSENIEE, EERTRASEHR
R, B TFURMMFINEY, SREFRAENRENEHERAEENRR. FEIAEREXRLITHE
BRROFERITRG, Fit ERBRFETREFEALER.

FREWE T THENEENA, REEMA, UFSEERALE,
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Pycckun

BcTtynneHue

Bnaroaapum 3a nokynky yctponctBa Vector 750 komnaHum Vinten
M nosapasnsiem ¢ HOBbIM NpuobpeTeHnem!

Mbl x0TWM, 4TOOBI BbI nony4nnun oT UCNosb30BaHUA HOBOrO ycTporcTea Vector 750 makcumanbHoe
yooBneTBopeHue, U HaCToATENbHO peKoMeHAyeM BHUMAaTeNbHO Npo4veCTb HACTosALee pyKoBOACTBO NO
aKcnnyaTtauuu, 4YTO6bI 03HAKOMUTBLCH CO BCEMM €r0 (*)yHKU,I/IﬂMVI, HEKOTOpPbIe N3 KOTOPbIX MOTYyT OKa3aTbCsA
BaM B HOBUHKY. Kpome TOro, B HacTosiLemM [OOKyMeHTe oCcBelleHbl OCHOBHblE Tpe6OBaHVIF| Nno TeXHUKe
6e3onacHoCTU 1 OXpaHe 300Pp0Bb4, a TakKKe eCTb pasfen, NOCBSILLEHHbIN O6Cﬂy)KVIBaHI/IK) ychOIZCTBa, 4YTO
No3BONINT BaM codepXaTb CBOe HOBOE npmoGpeTeHme B OTIIMYHOM COCTOAHUMN.

[ns nonyyeHns 4OMONHUTESbHBLIX NPENMYLLIECTB 3apernucTpupyinTe YCTPOUCTBO B UHTEPaKTUBHOM
pexume Ha BeG-caiTe koMnaHum Vinten no agpecy: www.vinten.com/register.

®DyHKUMM U NnpenMyLiecTBa HOBOro yctponcTa Vector 750

Yctporicteo Vector 750 cneumanbHo pa3paboTaHo A4S TOYHOro COOTBETCTBUSI KOHKPETHLIM TpeboBaHusM
Kak onepaTopoB Buaeokamep, paboTatoLmnx B CTYAUAX, 060pyA0BaHHbIX BCEM HEOOX0ANMbIM, Tak

1 onepaTopoB BHECTYAMUIHbIX kKamep. Bnarogaps MHOXeCTBY YHUKaNbHbIX (PYHKLMIA yCTporcTBo Vector
750 obecneymBaeT BbICOKMIA YPOBEHb YMpaBreHus.

* MopgxoauT Ans uyenoro psisa Kamep BECOM A0 75 Kr LeHTPOM TsbkecTu mexay 80 u 250 mm.
* [ocTaBKa B KOMMNIEKTe CO CTaHAAPTHbLIM KNIMHOBUAHLIM aganTepom, obecnevynBalowmm
NMPOCTOTY U 6€30MaCHOCTb 3arpy3Ku.

* YHukanbHas cuctema Perfect Balance ¢ HeorpaHM4eHHbIMU BO3MOXHOCTSAAMU PErynupoBKu
obecneuyvBaeT NPeBOCXOAHYIO YCTOMYMBOCTb Kamepbl Npy NIF060M HaKNoOHe, He3aBUCUMO OT
HaCTPOWKN COMPOTUBIEHMUS.

* BbiaBMxHON perynsaTop obecnevynBaeT cMellieHUe KaMepbl Aaneko Brnepea unv Hasaa,
ynpoliyas, TeM cambiM, YCTaHOBKY KaMepbl B HY>XHO€e MonoXeHue.

* Bo3MOXHOCTb Nerko oTcrnexuBaTb ObiCcTpoe AelcTBMe Gnaroaaps 4yBCTBUTENBHOMY
koHTponnepy TF Drag. Mo xenaHuio onepaTtopa oH o6ecne4ynBaeT HeorpaHMYeHHbIe
BO3MOXHOCTM PerysiMupoBKU CONPOTUBIIEHUS OT CaMOro Marnoro Ao Ype3Bbi4alHO 6onbLlIoro
1 paboTaeT Aaxe B IKCTpeManbHbIX ycrnoBusix oT — 40 go + 60°C. Kpome Toro, cuctema TF
Drag no3BonsieT ocyLllecTBNATL Ype3BblYaHO GbICTPOEe NaHOpaMupoBaHue, Unu
“nepebpocKy kamepbl”, C MTHOBEHHbIM BOCCTaHOBNIEHUEM NPU MUHUMaNbHOM BO3BPaTHOM
ABWXEHUWN.

* MMy3bIpbKOBLI YPOBEHb U AUCHEN C NOACBETKON HA PyYKax HaCTPOWKN CONPOTUBIEHUS
ynpoLalT perynupoBKy B YCNOBUAX HU3KOW OCBELLEHHOCTH.

* B CTaHAAPTHYK KOoMnnekTauuko yCTpOVICTBa BXOAUT LenbHas py4ka.
Ewe pa3 6narogapum 3a 1o, YTo BbiGpanu Vector 750!

YBepeHbl, 3TO YCTPOMCTBO NPOCNYXXUT A0Nro 6e3 noTepy CBoei HafeXHOCTH.

3aperncTpupyiTte yCTPOMUCTBO 1 nonyynte 1 4ONONHUTENBHBIN rog
rapaHTUAHOro 06CnyXMBaHWs U NogapoK OT koMnaHuu Vinten.

WHTepakTnBHas pernctpaums Ha Beb-carite www.vinten.com/register — 66ICTPO 1 NPoOCTO.
MoapobHble yCnoBms 1 NONOXEHNS rapaHTUM HaxoasaTcs Ha cTp. 159.
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Pycckun

TexHMKa 6e30MacHOCTU — O3HAKOMbTEChb B NEpPBYIO
ouyepeab

McxoaHble MHCTPYKLMM HA aHITTUCKOM A3blKe

WHCTpyKuMKM, NpeacTaBneHHble B HACTOSILLEM PYKOBOACTBE MO JKCnnyaTauuu, 6binm HanucaHb! Ha
aHIMMACKOM A3blKe U 3aTeM nepeBefeHbl Ha Apyrie sA3blku. MNpu BO3ZHUKHOBEHUW 3aTPyaHEHWIA

C MOHUMaHWEeM Kakoro-nmbo 13 A3bIkoB NepeBoda Npocbba 0bpaTUTLCA B kKoMnaHuio Vinten nnm K
MECTHOMY OUCTPUOLIOTOPY U NONYyYnTb NEPEBOA UCXOOHbBIX MHCTPYKUMIA (ans ctpaH EC).

Mpepynpexaalowme CUMBONbI, UCNOJIb3yeMbie B HACTOSILLIEM PYKOBOACTBE No
3KcnnyaTtaumm

Ecnu cyliecTByeT onacHOCTb TPaBMbl UMW HAHECEHWSA TENECHbLIX NMOBPEXAEHNUIA, TO
KOMMeHTapwui conpooxaaetcs cnosom MNPEAYIMPEXOEHWE! — n otmevaeTca
COOTBETCTBYIOLLMM TPEYTOfbHLIM 3HA4YKOM.

Ecnu cywiectByeT onacHOCTb NOBPEXAEHUS CamMoro yCTPOWCTBa, CBA3aHHOIO
obopyaoBaHUs, OKpy>KaloLLe cpeabl Ny HapyLLeHUst npoLlecca, TO KOMMEHTapuii
conpoBoxaaetca cnosom OCTOPOXXHO!

TexHUYecKkne xapakTepUCTUKHU

MakcumanbHas nonesHas Harpyska 75 kr
[nanasoH BbICOT LIEHTpa TSHKeCTU rpysa o1 80 go 250 mm
Bec (B KOoMnnekTe ¢ MaHOPaMHON PYYKON U KNMHOBUAHBIM aganTepoMm) 19,15 kr

[abapuTHble pa3mepbl

BbicoTa (C KnMHOBMAHBIM afanTepoM)

MwuHumanbHas ycTaBka paBHOBECUS 255 mm
MakcnumanbHas ycTaBka paBHOBECUS 355 mm
OnvHa (6e3 naHOpaMHON pyyKM) 355 Mm
LLvpuHa (6e3 naHOpaMHOM pyyKm) 350 Mm
LWvpuHa (c AByMS NaHOpaMHbIMU pyyKamm) 445 mm
[nanasoH HaknoHa +52°
[nana3oH naHopaMMpoBaHus 360°
InanasoH pabounx Temnepartyp oT -40 po + 60°C
Tun 6atapenkm PP3
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Pycckun

NMpumeHeHue

MaHopaMHO-HaKnoHHas rofioska Vector 750 crnyxuT Ans NoAAEPXKKW U yAEpKaHWs B PABHOBECUM Kamepbl
¥ BCrOMOraTensHOro 06opyAoBaHUs BECOM A0 75, UCMOMb3yeMblX Ha Tene- U KMHOCTYAWSIX, U AOSDKHA
6bITb yCTaHOBMEHA Ha 060PYA0BaHUM, PACCYMTAHHOM Ha MUHUMATbHYIO Harpy3ky, paBHyo 95 Kr.
MaHopaMHo-HaknoHHas rofoeka Vector 750 npegHasHayeHa s npodeccroHasbHbIX Tene-

1 KMHOOMEepaTopoB.

NMPEAYNPEXOEHME! 1. HE ncnonb3yiTe 3TO YyCTPOMUCTBO, €CliM He NOHUMaeTe
NPUHUUN ero paboTbl.

2. 3ANPELWWAETCA ucnonb3oBaTh 3TO YCTPOWUCTBO He MO
NPAMOMY Ha3Ha4YeHUo, yka3zaHHOMY BhblILLe.

3. TexHn4eckoe Osc.ﬂy)KVIBaHVIe, BbixoAsliee 3a paMKu
OMUCaHHOro B HacTosilleM pyKoBOACTBE NO 3KcnnyaTauum,
AOJIKHO OCYLeCTBNATLCA KOMNETeHTHbIM COTPYAHUKOM Npu
co6noaeHun npoueanyp, U3NnoxeHHbIX B pykoBoACTBE NO
TeXHU4eckomy OGC.Hy)KMBaHMIO.

dononHuTenbHble cBeAeHUs

3a JONONMHUTENbHBIMU CBEAEHUSIMU UM COBETOM MO NMPUMEHEHWIO AaHHON NaHOPaMHO-HaKMOHHOW
ronoBku obpatuTech B komnaHuio Camera Dynamics Limited, k mecTHomy auctpubbioTopy Vinten
(cm. 3agHIo0 06MOXKY) MK NoceTUTe Hal BeG-caiT.

MoapobHble cBeAeHUSI O TEXHUYECKOM OBCMYXMBaHWUM M 3aM4acTsiX CM. B PyKOBOACTBE MO TEXHUYECKOMY
0o6CcnyXMBaHUIO NaHOPaMHO-HAKITOHHOW ronoBku Vector 750 1 UnnocTpUpoBaHHOM NepeyHe 3anyacrei
(ny6numkaums Ne V4034-4990). MocneaHve MOXHO nony4nTb B komnaHum Camera Dynamics Limited nnu
y MecTHoro guctpubbtotopa Vinten. [Ins nony4yeHus cBeeHWn B MHTEPAKTUBHOM peXuMe NoceTuTe Hall
Beb6-canT no agpecy:

www.vinten.com
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MaHopamHo-HaknoHHasA ronoBka Vector 750 (Bua cnesa) (Fig 1)

KnuHoBuaHbIN aganTtep

Pblyar ynpaBneHusi KNMHOBMAHBIM agantepom
KpenexHbIi BUHT KINMHOBMAHOIMO agantepa

Pyuka gemndumpoBaHusi naHopaMupoBaHusi

PyJyka pemndupoBaHus HaknoHa

Pyyka ons nepeHocku

Mepekntoyatenb NOACBETKM My3blPbKOBOMO YPOBHS
[My3bIpbKOBbLIV YPOBEHb

PerynupoBoyHasi pydka CoOnpoTUBIIEHMS MAHOPAMUPOBAHMIO
3aXuM NaHOpamMHON pyyKn

PerynupoBoyHas pydka COnpoTUBMNEHUS HAKIOHY
3axum ckonb3sLwen NnacTuHbI

PerynupoBoyHas pydka ckonb3siLiei nnacTuHbl

MaHopamHo-HaknoHHas ronoBka Vector 750 (Bug cnpasa) (Fig 2)

Ckonb3suias nnactuHa
PerynupoBoyHas py4dka paBHOBeCKSI
LleHTpanbHas kHonka 6rokMpoBKu
Pacuennstowwmin MexaHn3m 6110KMPOBKU
[epxartenb naHOPaMHOWN pyyku

MaHopamHo-HaknoHHas ronoska Vector 750 (Bup cHu3y) (Fig 3)

YeTblpexbonToBoe KpenneHune
WHpukaTop nonoxeHust otsepctus Ans 6onta
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BBeneHue

B KOpryce naHopaMHO-HaKMOHHOM rofoBku Vector 750 HaXOAATCS YHUKaNbHbIA CBA3YHOLLLNI
YypaBHOBELUMBAKOLLMIA MEXaHN3M, Y3fbl TOHKOMIIEHOYHOW CUCTEMbI conpoTuBneHus TF Drag ans
naHopaMUpOBaHUS M HAKMOHa, a Takke perynmpyemasi ycTaHoBOYHas NiacTuHa Ot KaMmepbl.

Cwuctema paBHOBECHS NErKO HacTpanBaeTCcs Npu NoMoLUmM pyyku (15), Haxoaswencst Ha NPaBo CTOPOHE
ronosku. KomneHcaums UaMeHeHue BbICOTbI LleHTPa TSHXeCTU Harpyskn Ha nnatdopmy oCyLLecTBNsSeTCs
C NOMOLLbI0 PerynsTopa HaCTPOMKN paBHOBECUS MyTEM U3MEHEHUS ANNHbI MEXaHUYECKOrO BbIABUXEHNS
KONeHYaToro pblyara ypaBHOBELLMBAKOLLETO MEXaHN3Ma.

Y7066 06EcneunTb NnaBHOCTL NepeMeLLeHNs KaMepbl MO 0CSIM, B MeXaHU3Max naHopaMypoOBaHus
1 HakrnoHa npumMeHsitoTcs cuctemsl TF Drag, ocHaleHHble perynaTtopamu (9), (11) Ans HacTporku
CONnpoTUBNEHNS. Perynatopbl CONPOTUBIIEHNS HAXOASATCS Ha NIEBOW CTOpOHe ronoBku. HacTpolika
COMPOTUBIIEHNS MAHOPAMUPOBAHNIO HE BNUSIET HA (PYHKLIMIO GbICTPOro NaHOPaMUPOBaHUS.

Brarogaps HanuumMio MPUKLMOHHBLIX 4EMMN(EPOB Ha KaXKAO0W OCK FONOBKY MOXHO 3achmMKCMpoBaTb

B nto6om BbiGpaHHOM nonoxeHnu. Pydkn obonx gemndepos (4), (5) HaxoasiTcst B 3a4HeN 4acTy ronoBKu
cnpaea. Ha npaBoli CTOPOHE rofloBKM HaxoauTCst LeHTpanbHbIA GrokmpaTop ocu HakmnoHa (16). OH
huKecrpyeT nnaTtgopMy B ropU3oHTaNbHOM MOJIOXKEHUM NPU NEPEHOCKE UMW U3MEHEHUN HArpy3Ku.

B 3a[JHEN YaCTu rofloBKN HaXOOUTCS My3bIPbKOBbIA YPOBEHb (8), OCHALLEHHBIN YCTPONCTBOM
HENPOAOMKUTENBHON NOACBETKM, MPUBOAMMBIM B AECTBUE nepeknovaTtenem (7). batapenka nogceeTku
HaxoAWTCst B OCHOBAHWUM FOMOBKM.

OnopHbIe TOYKM NaHOpaMHbIX pyyek (18) HaxoasTcs B 3agHel YacTyh ronoBkM ¢ 06enx CTOPOH
yCTaHOBOYHOM NNaTdopMbl A5s KaMmepbl. Teneckonuyeckas naHopamHasi pydka Kpenurcs npu

MOMOLLM 3aXKMMa naHopamMHol pydku (10), KOTopbl oGecneynBaeT perynupoBKy yria no yCTaHOBOYHbIM
3y6uamM. MOXHO YCTaHOBUTbL W 3aKpenuTb eLie OAHY NaHOPaMHYo PydKy, a B KayecTse Onuum
npeanaralTcs KOPOTKMUE MaHOPaAMHBIE PYYKM.

Kamepa kpenuTcsa Ha roroske npv NoMoLLyM KIMHoBUAHoOro agantepa (1).
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JkcnnyaTtauyusa

PacnakoBka

B KOMMNJIEKT MOCTaBKW FONOBKWN BXOAST OfHa NaHopamHas pyyka u 6ataperika (yCTaHOBMEHHas!) NOACBETKY
My3bIPbKOBOTO YPOBHSI.

B Ka4eCTBe ONuUMW NpeanaraTcs TENECKONMYEcKas UM KOPOTKasi NaHopaMHble PyYku Ans
UCMNONb30BaHUS C PETYNSTOPOM YBENMUYEeHUs U poKycupoBku. Mepen yTunusaumein ynakoBo4YHOro
maTepuana y6eanTech, 4TO pacnakoBaHbl BCe 3feMeHTbl YCTPONCTBa.

Mocne pacnakosku y6e,EI,VITECb B cneayouem:

AemMndepbl NaHopaMnpoBaHus 1 HakrnoHa (4), (5) yctaHosneHsl (cm. lemndepbl
naHopamMMpoOBaHUA U HaKrnoHa Ha cTp. 152).

LeHTpanbHbI 6riokmpatop (16) BkntodeH (cM. BnoknpoBka nnardopmbl Ha cTp. 152). MNepen
CHATMEM WNV NEePEHOCKO ronoBKW BCeraa BkNoYvanTe LeHTpanbHbIi 6rnokupaTtop.

OCTOPOXHO! HE cneayet npunogHMmaTb ronoBky 3a nnatdgopmy. Bo nsbexaHue
noBpeXaeHNs rofloBKU UCNONb3yiTe AN 3TOro TONbKO OCHOBaHUe U PyuKy Ansi
NepeHOCKM.

MoHTaX ronoBKu

NMPUMEYAHUE. MNMpu moHTaxe Ha noAacTaBky “ Hawk” unu “Teal” komnaHum Vinten 3a3op mexay
rorioBKOW U NMOJKOW NOACTaBKM MellaeT UCMOoNb30BaTb PerynnpoBoYvHbIe
oTtBechl 1,6 n 0,47 kr. Ucnonb3yinTe Apyrue oTBeChbl UNN yCTaHOBUTE Ha
noAcTaBKy nop ronioBKy afanTepHyo nnactuHy (Homep getanu 3354-900SP).

NMPEAYNPEXOEHME! 1. YcTpoicTBO cneayeT MOHTMPOBAThL TOMbKO Ha
ob6opyaoBaHue, NnpegHa3HaYeHHoOe ANns yaepXaHus
MWHUManbLHOro Beca, paBHoro 95 Kr.

2. Nepepn ycTaHOBKOM ronoBKU BCTaBbTE KPENeXHbI 60nT

B OTBepcTUe u ybeaurtech, YTO ero pe3b6oBOM KOHeL,
BbICTyrNaeT HaJi NOBEPXHOCTbLIO NOACTaBKM He Gonee YeM Ha
20 MMm.

["onoBka kpenuTcs K LWITATMBY, NOACTaBKE UMM UHOW NOAXOAsiLLEN TBEPAON NOBEPXHOCTU YETbIPbMS
KpenexHbiMu 6ontamu ¢ Wwarnbamu. YeTbipe oTBEpCTUSt ANs KpenexHbIX 60nToB (19) Ha HWXKHew
NMOBEPXHOCTU FOMOBKM NErko HAaXOAATCS C MOMOLLbIO MHAMKATOPOB NnonoxeHus oteepctus (20). 3aTtaHute
6OonNTbI C MOMOLLLKO NPUAraeMoro Kroya.

3akpenuB roroBKy, C MOMOLLbIO My3bIPbKOBOrO YPOBHSA (8), KOTOPbINA MOXHO OCBETUTb HaxaTuem
BblkntoyaTens (7), ybeautech, YTO OHa NpaBuUibHO BbIpoBHEHA. [oAcBeTka noracHeT NpUMeEpHO Yepes
15 cekyHA.
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MaHopaMHble py4Ku

MopcoeanHUTe K ronoBke NaHOPaMHbIe PYYkW 1, Npexae Yem 3atarneaTh 3axumel (10), HaxoasALwmecs
noactaske (18), oTperynupyiTe nx nonoxeHue. OTperynupynte AnnHy TENECKONUYECKMX NaHOPaMHbIX

pyYex.

3aerI1]19HMe KamMepbl

NPEOYNPEXOEHUE! 1. NMpu nameHeHun Harpy3ku HE cnegyer nonaratbcs Ha
aemndep HaknoHa. Bcerga BknioyanTe LeHTpanbHbIN
6rnokupartop.

2. Y6egutechb, YTO O6OLMIA BEC M LIEHTP TAXECTU rpy3a
HaxoAATCsl B COOTBETCTBYHOLEM Auana3oHe Ans AaHHOW
ronoBKW: A0 75 Kr Npu BbICOTe LeHTpa TshkecTu ot 80 Ao
250 mm.

[anee npuBeaeHa npouenypa 3akpenneHns kamepsbi.

OnycTuTe NOACTaBKY A0 YAOGHOM BbICOTHI.

Ecnu knuHoBmaHbIV aganTtep (1) ewe He 3akpenneH, ycTaHOBUTE ero B cpefHee MNoroXeHue Ha
ckonb3swen nnactuHe(14) (cm. UsMeHeHMe nonoxeHus KNMMHOBUAHOrO aganTtepa Ha
cTp. 156).

MogcoeanHuTe KNWH K Kamepe/o6bEKTUBY.

Y6eanTtecn, 4YTO LieHTpanbHbIi 6nokupaTop (16) BkntoveH (cm. BnokupoBka nnatdopmbl Ha
cTp. 152).

BkntounTe gemndepbl naHopamupoBaHus (4) (cm. emndepbl naHOPaMMPOBaHUA U HAKMOHa
Ha cTp. 152).

BblaBMHbLTE pblyar ynpaBneHnst KNMHOBUAHBLIM aganTepom (2) (napannenbHO KIuMHY) NpUMepHO
Ha 6 MM MPOTUB HATSXKEHUS MPY>XMHBbI.

BbITAHUTE pblvar ynpasneHust U3 KMMHOBMUAHOIO aganTepa Ha BCo ANWHY xoda. BeTtaBbTe KnvH
Kamepbl B agantep U BABUHbTE €ro 4o NOSHOro 3auensieHns. MogHuMuTe polyar ynpasnexus (1),
yCTaHOBMB €ro naparnsenbHO Koprycy KN1HOBUOHOro agantepa. [Mpn 3ToM Had nuHuel LueHTpa
Bbl MOYYBCTBYETE COMPOTMBIIEHNE MOAMNPYXUHEHHOrO MexaHuama. [JocTurHys npegerna xoaa,
pblyar ckoSib3HeT Hasag (napasnnensHo KvHY) B NOSoXeHWe duKkcaumu.

Y6eanTech, YTO pblyar HAXOAWUTCS B NONoXeHnn dukcauun. OHo 0603HaYEHO LIBETHLIMU
nonocamu Hag peldarom. Ecrniv BugHa TonbKo 3eneHas nonoca, To pblyar 3acukcvpoBaH. Ecrniv
BUAHA OAHA M3 KPaCHbIX NOMOC, TO pblyar He 3athUKCUPOBaH.

YcTaHoBWTE OCTarbHble 3fieMeHThI rpy3a (0GbeKTUB, PerynsaTopsl yBenuueHnst  hoKyCUPOBKH,
BUOOMCKATENb, MOACKA3YMK U OP.).

150



Pycckun

BanaHcu poBaHue royioBKku

NMPUMEYAHUE. MNepen 6anaHcupoBaHUeM rorioBKU crieayeT yCTaHOBUTb BCE NPUHAANEXHOCTH
Kamepbl (06 beKTUB, perynaTopbl yBennyeHusi u hoKkycupoBKMu, BUAOMCKaTerb,
noAckasyuk u gp.) B paboyee nonoxeHue. Jlio6oe o6opynoBaHue,
npucoeAnHeHHOe NMo3Xe, HapyLWWUT paBHOBECUE FrONTIOBKU.

Mpouenypa 6anaHCMpPOBKM rOMOBKU COCTOUT B pacnpeieneHnn rpysa B nepeaHeii n sagHein yactv
rofIoBKW TakMm 06pasom, YTo6bl ero LLeHTP TSKECTU HAXOAUICS Hag Onopol NNaTdopMel,
1 nocreayoLLe KOMMeHcaLUmn CMeLLLEHUS LIEHTPa TSKECTM rpy3a C NMOMOLLbIO PErySiIiTOPOB PaBHOBECHS.

PacnpegenuTte rpys cnepeau v c3agu cnegyrowimm obpasom.

Y6eanTtech, 4YTO BKIMKOYEH LEeHTparnbHbIi 6nokupartop (cm. BnokupoBka nnatdopmbl Ha
cTp. 152) 1 4TO Kamepa 1 BCe NPUHAANIEXHOCTU 3aKpenneHbl.

MoBepHWTE perynnpoBOYHYIO PYYKy CONPOTUBIIEHNS HAKMOHY (11) B nonoxeHne MMHUManbHOM
HaCTPOWKN.

NPEAYNPEXOEHUE! Bo nsbexaHue onpoknabiBaHUA nnatgopMbl yBenuybTe
HacTpouKy paBHoBecus (15) gnsa 6onbLlioro
HeypaBHoBeLweHHoro rpy3a MNEPE[ Tem kak pa36nokupoBaTb
LeHTpanbHbI 6nokupartop (16).

Pa36nokupyinTte LeHTpanbHbI 6GrokupaTop, yaepXvMBasi naHopaMHyo pyyky Anst 6onbLuen
ycTon4msocTu nnatdopmel (CM. Bnokuposka nnatdopmbl Ha cTp. 152).

OnycTuTe 3aXnMHOW pbiyar (12) BHX3, YTOObI pa3brnoknpoBaTh 3aX1M CKOSb3SALLEA NNacTUHbI
1 NOTSIHUTE Ha cebs perynaTop ckonb3siien nnacTuHbl (13) 4o ero 3auenneHns ¢ npMBogoM
nnatcopmbl. MoBepHUTE pyuKy, NepemMeLlasi CKoNMb3siLLylo NNacTUHy Bnepea-Hasag oo
YCTaHOBIIEHNSI FOPU3OHTaNIbHOrO PaBHOBECUS.

opr3oHTanbHOEe paBHOBECKE CYUTAETCS JOCTUMHYTHIM, KOFAa NPy NepeMeLLeHU NaHOPaMHOW
PYyYKM BOOMb NNaTOpMbl HE OLLYLIAeTCs YCUNnUsa HaknoHa. 3agencTBynTe 3aKnM CKOMNb3siLLei
nnacTuHbl (12), NOTAHYB pblyar BBEPX.

Ecnuv xofa ckomnb3sLien NNacTuHbl Ans JOCTUXKEHUS PABHOBECUS HEOCTATOYHO, U3MEHNTE
nonoXeHue KNMHOBUAHOIO afanTepa (cM. TexHu4Yeckoe o6cnyxueBaHume Ha cTp. 153),
nepepacnpegenqTe Harpysky v NpoBeauTe npoueaypy 6anaHcMpoBKM MO rOPU3OHTaNM MOBTOPHO.

Mo AOCTWKEHUN FTOPU3OHTaNbLHOrO PaBHOBECKSI HACTPOWTE BLICOTY LIEHTpa TSXKECTU rpy3a cneayoLwmm
obpasom.

Haknonute nnatdopmy Bnepea-Hasag npu NOMOLLM NaHOPaMHON pyyku. Mpu npaBunbHon
yCTaHOBKe PaBHOBECUS HW MPY KaKoM Yriie HaKroHa Ha NaHOPaMHOW pyyke He AOMKHO
OLLYyLLATbCS YCUINSI HAaKIOHa, a ronoBka AOMKHA 0CTaBaTbCs B TOM MOMOXEHWUW, B KOTOpOE
yCTaHoBreHa.
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Ecnv npu HaknoHe nnatgopMbl FOfoBKa CTPEMUTCS CbexaTb BHU3, TO HAXMUTE PErynsaTop
paBHoBecus (15) 1 NOBEPHUTE ero no YacoBOW CTPerke, YTOObl YBENUYUTL YCTaBKY AMS BbICOTbI
LeHTpa TshkecTU. ECnin ke ronoska CTPEMUTCS BEPHYTLCA B LIEHTParibHOE MooXeHue, To
HaXMUTe perynatop pasHoBecusi (15) U NOBEPHUTE ero NPOTUB YaCOBOW CTPENKU, YTOBLI
YMEHbLUWNTb YCTaBKy ANs BbICOTbI LEHTPa TSKECTU.

NMPUMEYAHME. PerynupoBo4Hasi pyyka paBHOBeCUs NpeAcTaBnsieT Co60 MHOrOBUTKOBbLIN
perynatop. inA o6neryeHUs NOBopoTa 3TOM PYy4KU crieayeT crerka HaknoHUTb
nnaTtopmy ¢ NOMOLLLIO NAHOPAMHOWN PYUKM.

Mo 3aBepLUEHNN perynIMpoBKN BbICOThI LIEHTPa TSHXKECTU rpy3a ybeamTech, YTO ropusoHTanbHoe
paBHOBECKE NMO-NPEeXHEMY yOOBNETBOPUTENBLHO. [1pyn HEOBXO0AUMOCTM OTperynupymTe
NONOXeHWe CKoMnb3ALLen NNacTUHbI MOBTOPHO.

Mocne 6anaHcMpoBkn pa3bnokvpyinTe aeMndepbl U NyTeM CMELLEHNS rofoBKW Mo 06enm ocsam
ybeauTechb, 4TO OHa paboTaeT NnaBHo.

BrnokupoBka nnatdopmbl
(Fig 4)

LleHTpanbHbI MexaHu3M 610KMPOBKM NPUBOAMTCS B AeUCTBME KHOMKON (16), HaxoasLenca Ha npaBoin
CTOpOHe ronoBku. [ins BkntoveHus bnokupatopa yaepxvsaiTte nnaTtqopMy B rOPU3OHTarbHOM
MONOXEHUN U HaJaBuTe KHomMKy (16) Ao wenyka v nosBneHust pacuennsioliero MexaHusma (17).

B MomeHT HaxaTtus kHonku (16) cnerka nokavante nnatgopmy nNpu NOMOLLM NAHOPAMHON PYYKK.

YToGbl pa3GrnoknpoBaTh LeHTpasbHbIi GriokupaTop, HagaBuTe Ha pacLennsiowwmii MexaHnam (17) npu
NErkoM nokaymsaHuy nnaTgopmbl.

Oemncepbl naHoOpamMmMpoBaHUs U HaKITOHa

[Oemndepbl naHOpaMMpPOBaHWS U HAKMOHa NPMBOAATCS B AencTaue pblvaramu (4), (5), Haxogawmmmcs
B 3agHen YacTu ronoBku. OHU BKIOYAKTCS NyTeM MNOAHSATUS COOTBETCTBYIOLLETO pblyara BBEPX
C OTBEAEHUEM €ro Has3af, a OTKIYaKTCS — TONTYKOM 3TOro pblyara Bnepea.

Oemndpepbl crieayeT BkNoYaTb BCAKMI pa3, OCTaBnssi kamepy 6e3 npucmorpa.

COI'IpOTMBﬂeHMe naHopamMmMpoBaHUIO N HAKITOHY

PerynupoBo4yHas py4ka conpoTMBEHUS NAaHOPaMUPOBaHUIO (9) MOHTMPYETCA B NEBOWN HWKHEN YacTun
kopnyca ronosku. ConpoTMBNEHUE HAKIOHY perynupyeTcsi npy noMoLum pyyku (11), 3akpenneHHon Ha
NMOBEPXHOCTU KOpMyca MexaHu3Ma CONPOTUBIIEHUSI HAKIOHY, KOTOPbI HAXOAMTCS C NEBOW CTOPOHBI
ronoBKuW. PerynmpoBoYHbIe pyYKU CONPOTUBIEHNS rpagynpoBaHbl 0T 0 (MUHMManbHOEe CONpoTUBIEHNE)
[0 9 (MakcumarnbHoe ConpoTUBIEHUE).

YToGbl yBENUUUTL CONPOTUBIIEHUE, PYYKM CrielyeT NOBEPHYTH MO, @ YTOObI YMEHBLLUUTL €10 —
NPOTUB YaCOBOW CTPENKU.
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TexHun4yeckoe obcnyxmBaHume

O6Lwue cBegeHus

MaHopamHo-HaknoHHas ronoska Vector 750 oTnMYaeTcs BbICOKON HAAEXHOCTBIO U OTBEYAET CTPOrMM
TEXHUYECKMM HOpMaM, a Ans nogaepXxaHus ee paboTocnocobHOCTM AOCTAaTOMHO PEryrsipHOM O4YMCTKON.

lMnaHoBoe TexHM4eckoe obcnyxrnBaHMe NaHOpPaMHO-HAKIOHHOW ronosku Vector 750 orpaHuunBaeTcs
exerogHon 3aMmeHoun 6aTtaperkm NoACBETKMN My3biPbKOBOroO YPOBHSI. [JONONHUTENBHOrO NIIaHOBOrO
TexobcnyxmBaHus He TpebyeTcs.

B Xofe 06blYHOM aKcnnyaTtauuun crnenyet npoBepATb 3(phEKTUBHOCTL pa6OTbI CKOJ1b34LLero saxuma
ﬂﬂaT(bOprl 1N OOCTATOYHOCTb NOACBETKU NMY3bIPbKOBOrO YPOBHSA.

Mpn oBHapyXeHUn o4eBNAHON HENCTIPABHOCTY 0BpaTUTECH K COOTBETCTBYIOLLEMY pa3feny pykoBOACTBaA
Nno TEXHUYECKOMY 06CnyXmBaHuo. HacTponka n peMOHT yCTPONCTBA AOMKHbI BbIMOTHATLCS TOMLKO
KOMMETEHTHbLIM CNeLnancTomM.

OuuncTkKa

B X04e 0OblYHOM aKcnnyaTaumm TpebyeTca ToNbKo perynspHas npoTupka yctponctea 6e3sopcoBoi
TKaHb10. [PA3b, CKOMMUBLLYIOCA BO BPEMS XPaHEHUS N ANUTENbHOTO HEMCNONb30BaHNSA, MOXHO yAanuTb
npv NOMOLLY LETKN C Nony>KecTknm BopcoM. Ocoboe BHUMaHWe cnepyeT YAensTe NOBEPXHOCTAM As
YCTaHOBKM KIMHbEB KNMHOBMAHOIO aganTtepa.

OCTOPOXHO! Onsa yaaneHus ckonuBwemncs rpsasum 3AMNPELWAETCA ucnonb3oBatb
pacTBopUTenb UMK YUCTSLLME CPEeACTBa Ha MacnsiHON OcHoBe, abpa3vBHbIe
MaTepuarnbl UMM NPOBOSIOYHbIE LETKU, MOCKONbKY OHU MOryT NOBpeAnTb
3alWmUTHbIe NOBepXHOCTU. 1N OYMCTKU NOBEPXHOCTEN MEXaHU3MOB creayer
MCcnonb30BaTh TONMbKO OYMCTUTENN HA OCHOBE MOIOLLNX CPEeACTB.

Mpwn ncnonb3oBaHWK BHe NOMELLLEHNIA B HEBNAronpuaTHbIX YCIIoBMAX MOXeT noTpeboBaTbCsi 0CoObIN
yXof, a Npu ANUTenNbHOM HeMcnonb30BaHUM roNoBKy crnefyeT ykpbiBaTb. ConeBo Hanet cneayeT npu
nepBon e BO3MOXHOCTM CMbIBaTb YMCTOM BOAOW. [1ecok v rpsisb 4elcTBYIOT Kak abpa3uBHble
maTepuanel, U X cnegyeT yaanaTb Npy MOMOLLM LWETKU C NOMY>eCTKOW LLEeTUHON UNu Mblnecoca.

Ouunctka na3oB MexaHu3ma paBHoOBecCuHUA

Masbl MexaHW3Ma paBHOBECWS aBTOMaTUYECKU OYMLLAITCA BCTPOEHHbIMU Ckpebkamu, ogHako nocne
“cnonb3oBaHWA ycTponcTea B 0c060 HeBNaronpuATHbIX YCIoBUAX MOXeT noTpeboBaTbes
[OMOMHUTENbHas UX O4nCTKa. 3To NOTPebyeT HacTUYHOIO AEMOHTaxa rofoBKU, KOTOPbIN pekoMeHayeTCs
NpoBOAUTL B YUCTOW MacCTEPCKOMN.

BepTukanbHble nasbl
(Fig 5)

Mepen ouncTKON BepTMKamnbHbIX MA30B HEOBXOAMMO CHATL NnaTcdopmy. BeinonHuTe cnegytowime
nencTems.

CHuMUTe rpy3 (Mpu Hanuuum). YoansaTtb KNMHOBUAHBIN agantep HeobsizaTenbHo.
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OTKpONTE 3aXMM CcKOMb3siLLen nnacTuHbl (12). ¢ noMoLbto perynaTtopa (13) otBeauTe
ckonb3swyto nnacTuHy (14) Ha3aa, noka He OTKPOKTCA KpenexHble BUHTbI (21).

YcTtaHoBuTe NnatopMy POBHO.

YaanuTe wecTb BUHTOB (21), C NOMOLLbI0 KOTOPbIX NnaTdopma (22) Kpenutcs Ha MexaHusme
paBHoBecus (23). CHUMuTEe nnaTopmy.

BbInonHuTE 04MCTKY ABYX BEPTUKambHbIX Na30B (24) Npy NOMOLLM epLUuKa AN YACTKU TPyOku

(MM NogO6HOrO MHCTPYMEHTA), CMOYEHHOrO MOILLMM CPEACTBOM Ha OCHOBE U30MPONUIOBOro
cnupta (3M VBH unn emy nogo6Heim). Obnacte nasa noA BepTvKarnbHbIMU PONMKaMU MOXHO

OUYUCTUTb, MPUMOLAHSB MEXaHN3M PaBHOBECUSI.

YctaHoBuTe nnatdopmy (22) Ha MexaHn3M paBHoBecus (23) 1 3akpenuTe ee Npy NOMOLLM LLECTH
BUHTOB (21) ¢ ncnonb3oBaHWeM repmeTuka Loctite 222E.

C nomolwbto perynsitopa (13) npuBeanTe CKOMb3SLLYI0 NNACTAHY B LEHTPANbHOE NMONOXEHME.

CHoBa ycTaHOBUTE IPy3 (ECIN HY)XXHO) 1 BbINOMHUTE MOBTOPHYH GanaHCUPOBKY roMOBKU.

Fopu3oHTanbHbIe Nasbl
(Fig 6)

[Mepen ouncTKom ropn3oHTanbHbIX MA30B AEMOHTaXa 3reMeHToB He TpebyeTcs. BeinonHnte cnegyouwime
nencreuns.

CHuMUTe rpy3 (MpU Hanuuuwm).

Haskas Ha pyuky (15) v NOBEpHYB ee Mo YacoBOW CTperke 4O ynopa, BbiCTaBuUTe A1 MeXaHu3ma
PaBHOBECUSI MAKCUMArbHY0 YCTaBKY.

[MonHoCTbI0 OTKNOHUTE NnaTopMy Ha3ag v BknouMTe gemndep HaknoHa (5).

OnycTtuTe NbINbHUK (28) BHU3, YTOOLI OTKPLITE KOHUYECKYHO LecTepHHo (26). JocTyn kK
rOpU3oHTarnbHbIM Nasam (27) OCyLLEeCTBSIETCS Yepe3 OTBEPCTUS KOHUYECKON LLUECTEPHM, KOTOPYHO
nerko NpoBepHyTb.

BbINOMHUTE OYMCTKY ABYX FOPU3OHTASIbHLIX MA30B MPY NOMOLLM epLumnKa A4S YUCTKU TPpYOKM (Mnn
noAgoBHOro MHCTPYMEHTa), CMOYEHHOIO MOKLLIMM CPECTBOM Ha OCHOBE M30MPOrNMIIOBOro cnvpTa
(3M VBH unu emy nogo6Hbim). O6nacTts nasa nog ropusoHTasibHbIMU POMKamMmM MOXHO OYUCTUTb,
NPUMNOAHSB MEXaHN3M PaBHOBECHUS.

BepHuTte nbinbHuk (28) Ha MecTo, oTKMouMTe Aemndep HaknoHa (5) n BepHuTe nnatdopmy
B rOPM3OHTasIbHOE MOMOXEHWE.

|_|pl/l HEOGXO,D,VIMOCTVI CHOBa yCTaHoBUTE Ipyas.
MnaHoBoe TexHU4ecKoe 0GCrnyXuMBaHUe

3ameHa 6aTapeirku NOACBETKU Ny3bIPbKOBOro YPOBHA
(Fig 7)

[MoacBeTka Ny3bIpbKOBOrO YPOBHS MaHOPaMHO-HaKMOHHOW ronosku Vector 750 ocylecTBnseTcs
CBETOAMOAOM, NUTaKoLMMEs oT BaTapeiikn. PaboTa cBeToanoaa KOHTPONMPYETCA Lienbio BblAEPXKKU,
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np1MBOAUMOW B AENCTBME NepeknoyaTenemM. batapenky cnegyeT 3aMeHsTb OOWH pa3 B rof Uiu npu
HeJOCTaTO4HOW SAPKOCTU NMOACBETKMN.

NMPUMEYAHUE. Bo3moxHO, Ansi AOCTyNa K akKyMyJisiTOPHOMY OTCEKY rofioBKy notpeéyercs
CHATb. 3TO 3aBMCUT OT TUNa KpenneHus.

YcTaHoBKa 1 3aMeHa 6aTapeiku

Ypanute Tpu BUHTa (29), hmKCUpPYyHOLWLMX KPbILLKY aKKyMYMATOPHOro oTceka (32) ronoBku.
BcTaBbTe unu 3ameHnte 6aTapeiiky (30), Hacague pasbeM (31) Ha ee KleMMbl.
[MomecTuTte BGaTapelnky B oTcek, obecneynB OTCYTCTBMUE 3arIOMOB NPOBOAKN.

Y6eauBLunch, YTo BaTapelika HaXoQUTCS BHYTPU aKKyMyrsiTOPHOroO O0TCeka, yCTaHOBUTE ero
KPbILLKY (32) Ha MecTo. 3aduKcupyiTe ee Npu NOMOLLM TpeX BUHTOB (29).

Haxmute nepekntovatens (7) n ybeautech, 4TO Namnoyka ropuT npumepHo 15 cekyHa.

PerynupoBka

Mocne onuTenbHOro MCNONb30BaHKSA rOMIOBKN MOXET NOTpeboBaTbCS perynmpoBka CKOMb3ALLEro 3axuMa
nnartcgopmei.

[Ons obecneyeHus JOMKHOTO paBHOBECKSI rpy3a MOXET NOTPe6GOBaTLCS M3MEHUTL MOJIOXKEHNE
KNWHOBMAHOrO ajanTtepa.

Mocne NpoaoKUTENIbHOTO UCMOb30BaHWSI MOXET NOTPEGOBATLCS OTPErynmMpoBaTth AeMndepsbl
naHopaMupoBaHWs 1 HaKMoHa.

PerynupoBka ckonb3silero 3axuma nnatgopmbl
(Fig 8)

Ckonb3sawni 3axkum nnartgopmel (12) cnegyet yCTaHOBUTL Tak, YTOObI B NPMBEAEHHOM (3aKPbITOM)
COCTOSIHUM OH NpeAoTBpaLLan CMeLleHne CKOMb3sLLen NNacTuHbl NnaTtgopmebl, a B OTBEAEHHOM
(oTkpbITOM) — OBecneunBan 6ecnpensTCTBEHHYIO ee perynupoBky. [lanee npuBegeHa npoueaypa
perynupoBku 3axuma.

AKKypaTHO yaanuTe NnacTMKOBYHO KpbILLKY (12.2) ¢ NpaBon CTOPOHbI NNatgopmbl, YTOObI OTKPbITh
Ban c nasamu (12.1).

MepeBeanTe polyar ckonbasiero 3axvma (12) Bnepes go ynopa.

OcnabbTe 3aXUMHON BUHT (12.3).

MoBepHuTE Ban ¢ nazamu (12.1) no YacoBow CTpenke, YTOObI MPMBECTU 3aXKUM B AeNCTBME.
3aTsaHUTE 3aXKMMHOM BUHT (12.3).

MepeBeOmTe pbluar Ha BCIO ANMHY X04a U y6eamTech, YTO B 3aKPLITOM COCTOSIHUM OH
npefoTBpaLlaeT CMeLLEHME CKOSb3SILLEN NNacTHbI N1aThopMbl, @ B OTKPLITOM — o6ecrneyumsaeT
ee 6ecnpenaTCTBEHHYIO PerynmpoBky. Mpn HeO6X0ANMOCTM NPOBeANTE NOBTOPHYHO PETYITUPOBKY.

BepHute Ha MecTo nnacTmkoByto KpbILKy (12.2) Bana ¢ nasamu (12.1).
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WU3meHeHne NonoxeHnst KNMHOBUAHOTrO aaanTepa
(Fig 9)

KnuHoBuaHbin agantep (1) 3adukcMpoBaH YeTbipbMsi BUHTAMM C FONIOBKOW NOA TOPLIOBLIN KMtoY (3),
KOTOpble NPOXOAAT aJanTep HAaCKBO3b 1 BBUHYMBAKTCS B CKOMb3sLLYHO NnacTuHy (14).

NPEAYNPEXOEHME! Ecnu BUHTbLI OKaXyTCsl CAIULWKOM ANMUHHbIMU, TO paboTa
CKONnb3silen NNacTuHbI 6yaeTt 3aTpyaHeHa. O6s3aTenbHO
ncnonb3ynte BUHTbI (M6 X 30 MM), KOTOpble BXOAAT
B KOMMJEKT.

YT06bI U3MEHUTb MOMNOXEHNE KNMHOBMAHOIO aaanTtepa, BbINOMHWUTE creayowye AeNCTBUS.
BkntounTe LeHTpanbHbin 6noknpatop (cM. BnoknpoBka nnatdgopmbl Ha CTp. 152) n cHummnTe
rpys.

Mpuaepxusas kKNMHOBUAHBLIN aganTtep (1) 3a kopnyc, yaanuTe YeTbipe GUKCUpyoLWmX BuHTa (3)
npy NOMOLLU LLECTUrPaHHOTO KItova 4 MM.

M3aMeHnTe nonoxeHne KNMHOBMAHOrO aganTepa (1) Ha ckonb3slen nnactuHe (14) Tak, 4Tobbl ero
Y3KWI KoHeL, 6bln HanpaBneH Bnepea.

BcTaBbTe YeTbIpe BUHTA (3) B OTBEPCTUSA B KIIMHOBUAHOM afantepe 1 3aTsHUTE UX.

PerynupoBka aemncepoB naHoOpaMUpOBaHUA U HaKIoHa
(Fig 10)

[Jemndepbl NaHOpaMUpOBaHKS 1 HaKIOHa CriefyeT BbICTaBUTb TaK, YToBbl OHK cpabaTbiBany NpUMEpHO
yepes TpeTb Xo4a pblvara.

Hactpoliika gemndepa HaknoHa BbINOMHAETCS MyTEM BBEAEHWS LUECTUTPAHHOTO KIo4a 2 MM B OTBEpPCTUE
(5.2) B gHWLLE MeXaHM3Ma HaKMoHa 1 perynupoBku BuHTa 6e3 ronosku (5.1). lanee npueneHa
npoueaypa perynmpoBky gemMndepa HakmnoHa.

MepeBeanTe pyyky AemndunpoBaHns HaknoHa (5) n3 nonoxeHus BbIKI. B nonoxexHne BKJI.

Ecnu npuMepHo Yepes TpeTb Xofa pbluara CoNpOTUBMEHUS HE OLLYLLIAETCsl, TO MOBOpaYuBaiiTe
BUHT 6e3 ronosku (5.1) No YacoBoI CTpersike, Noka OHO He NOSIBUTCS.

MepeBennTe pyyky AemndupoBaHusi HaknoHa (5) B nonoxeHune BbIKI. n y6eantecn, 4to
ABVXEHWE NNaTopMbl HE 3aTPyAHEHO.

PerynupoBka gemndepa naHopaMmmMpoBaHus BbINOMHAETCA NyTeM noBopoTa wrudTa (4.3). Ansa goctyna
K WTTY He0OX0ANMO CHATL IPy3 C roMoBKW, CHATL FOMOBKY C NOACTaBKM U YAANUTL KPbILLKY (4.1)
B AHWLLe ronosku. [lanee npuseaeHa npoleaypa perynupoBky Aemndepa naHopaMmupoBaHusi.

NPEOQYNPEXOEHUE! MNepepn perynupoBKoi aeMndepa naHopammpoBaHUs rpys
HeoOXOAUMO CHATb.

156



Pycckun

CHVMUTE rpy3 C rONoBKM.
CHVMWTE rofnoBKy C MOACTaBKU.
Ypanute Tpu BUHTA (4.2), KOTOPble (PUKCUPYIOT KPbILLKY (4.1) B OHMLLE FONOBKM.

MepeBeanTe pyyky AeMndupoBaHns naHopammpoBaHus (4) us nonoxeHuns BbIKJ1. B nonoxeHne
BKIJ1.

Ecnu npumepHo Yepes TpeTb Xxo[a pblyara CoOnpoTUBIEHMS HE OLLyLLAeTCsi, TO MOBOpaynBanTe
WTUPT (4.3) No YacoBoOW CTpernke, Noka OHO He MOSBUTCS.

MepeBeanTe pyyky AemndupoBaHusi naHopammpoBaHus (4) B nonoxeHue BbIKI1. n y6eautecs,
4YTO MOBOPOT FOSIOBKU HE 3aTPYAHEH.

YcTaHoBuTE KpbILKY (4.1) HA MeCTO 1 3ahUKCMpyrTe ee Npu NOMOLLM Tpex BUHTOB (4.2).
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MNMepeyeHb netanen

B NMPVBEAEHHOM HDKe nepeyHe yKkasaHbl OCHOBHbIE Y3Mbl, 3aMeHsieMble Nonb3oBaTenem 3anyactu
1 AOMNONHUTENbHbIE NPUHAANEXHOCTU. [INA NonyyYeHns AONONHUTENbHOW MHOPMaLMK O PEMOHTE Unn
3anyactax obpatuTech B komnaHuio Camera Dynamics Limited nnu k mectHoMy auctpubetoTopy Vinten.

AnemMeHT

[MaHopaMHo-HaknoHHas ronoska Vector 750
KnuHoBuaHbI agantep
KnuHbs kamepbl 4na KNTMHOBUAHOTO aganTepa:

KOPOTKWUIA KINNH
CTaHAaPTHbIN KNWH

Teneckonuyeckasi naHopamHasi pyyka 1 3axum

KopoTkasi cmkcrpoBaHHasi naHopaMHasi pyyka v 3axum
KopoTkasi hKcrpoBaHHasi NaHOpaMHas pyyka v 3aXum
KpenexHblh 6onT

LLlan6a gns kpenexHoro 6onTa

[aeyHbIli Kntod - A51st GONTOB C roNoOBKOW

Apantep Mutyenna ans HebonbLUOro rpy3a

ApanTtep Mutyenna Ans TSXENOro pexuma

paboTbl — ans nogctaekm Vinten B covyetaHum ¢ agantepom Hi-hat (aptukyn 3055-3)
ApanTtepHasi nnactuHa ans nogcrasok Hawk u Teal
Bartapeika noacBeTkn Ny3bipbKoBOro ypoBHs — 9 B,
6LR61 (PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK nnu aKBMBaneHT)

ApTtukyn

V4034-0001
3389-3

3391-3
3053-3

3219-82
3219-94
3219-93
L054-714
L602-122
J551-001
3103-3

3724-3
3354-900SP

C550-023
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NMoapo6Hble yCNOBUA N NONOXEHUA rapaHTUK

MpoyTuTe NpUBELEHHbIE HUXE NOAPOGHbIE YCITOBUSI U MOSOXKEHUS rapaHTUu.
3aperycTpupyiite yCTPOWCTBO M Nony4ute 1 4ONONHUTENBHLIN rof
rapaHTUMHOrO OBCMNYXUBaHMS 1 NOAAPOK OT KoMnaHuu Vinten.

VHTepakTuBHas pernctpaums Ha Beb-carite www.vinten.com/register — 6bICTpo 1 NpocTo.

MecTtoHaxoxaeHue (25) cepMnHOro HomMepa ycTponcTBa nokasaHo Ha Fig 6.

MapaHTUA

KomnaHnus Vinten rapaHTupyeT nepBoMy Bnagernblly yCTPONCTBA, U TONbKO My, OTCYTCTBME B JaHHOM
yCTpoWcTBe AedeKToB MaTeprana 1 NPon3BOACTBA, a Takke, NPy 0BbIYHbIX YCNIOBUAX aKcnyaTauum

1 Hagnexalliem Mcnonb3oBaHuy, ero 6ecrnepebonHyo paboTy B TedeHue 1 (0gHOro) roga ¢ MOMeHTa
nokynku. ObasatenscTBa kKoMnaHum Vinten B CBA3M C HACTOSILLEN rapaHTME OrpaHNYnBatoTCs, Mo
YCMOTPEHMI0 KoMnaHum Vinten, 3aMeHON NN PeMOHTOM YCTPOWCTB UMK AeTanew, B KOTOPbIX KOMNaHWA
Vinten o6HapyxuT aedekT MaTepuana unu npomu3soacTea. Hactosuwas rapaHTns komnanum Vinten Ha
3an4yacTv ¥ PeMOHT AENCTBYET COrNacHO M3NOXEHHBIM HUXE YCIIOBUSIM U NMONOXEHNSIM.

PacwupeHHas rapaHTus

CornacHo npvBefeHHbIM Aarnee yCrioBUsIM U NONOXEHWSIM, NPU perncTpauum onmcaHHoro Bbille
ycTporicTea Vinten B MHTEPAKTUBHOM peXvMe rapaHTUIHbIA CPOK ero 06CnyXnBaHWs ysenunymeaeTcs ¢ 1
(ogHoro) roga oo 2 (aByx) NeT C MOMEHTa MOKYMKM.

YcnoBusa n nonoxeHus

YBegomneHue o rapaHTMﬁHbIX npeTeH3nax

Bce rapaHTuiiHble NpeTeH3nn cnepyeT HanpaBnsATe B NMCbMEHHOM BUAE C yKasaHueMm Aathl
1 MpUNoXeHWeM gokaszaTenbCTB NpuobpeTeHnst yCTponCTBa.

0O61em obsizaTenbLCTB

HacTosas rapaHTus faeTcsi TONbKo NepBOMY MOKyMNaTento ToBapa U He MOXeET OblTb NepefaHa apyromy
nuuy, KPOME Kak ¢ NpefBapuUTeNibHOro NMMCbMEHHOTO Ha TO cornacusi komnaxum Vinten.

CornacHo HacToSILLMM YCIOBUSIM U MOSOXEHUsIM, KoMMaHusa Vinten 0653yeTcst ocyLlecTBuTb 6ecnnaTHbiv
PEMOHT unu 3ameHy noboro yCTponcTBa Unu ero HencnpaBHOM AeTanu Npy ycrioBuM Bo3BpaTta Takoro
yCTPOWCTBa Unu AeTanu B kKoMnaHuio Vinten unm ee ynonHoMOYeHHOMY areHTy ¢ npeABapuTesibHON
onnarowv paxta.

Ecnu HencnpaBHOe yCTPOMCTBO OKaXeTCsl yCTapeBLUen MOAENn U He ByaeT noanexartb PEMOHTY, TO OHO
6yneT 3aMeHeHO YCTPOMNCTBOM HOBOW MOAENM TOro Xe KavyecTBa U HasHauyeHus.
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OTKa3 oT 0bs13aTenbLCTB

["apaHTusi He pacnpocTpaHsieTCst Ha NOBPEXAEHUS, HEMCNPABHOCTY UMW 3aTpaThbl, MPUYMHOWR KOTOPbIX
ctanu: (1) MoandmrKaums, N3MeHeHe, PEMOHT U obcnyXxvBaHue yCTPOWCTBA JINLIOM, HE UMEIOLLIMM
OTHOLLEHMSA K koMnaHuu Vinten 1 He ABNALWMMCS ee NONMHOMOYHbLIM NpeAcTaBuTenem; (2) dusnyeckoe
BO3/€eNCTBUE, Neperpyaka Unm HeCOOTBETCTBYHOLLLEE UCNONb30BaHWe YCTPONCTBA UMW ero aKkcnnyaTauums
HekuM cnocobom, NpoTMBOPEYaLLMM MPUINOXKEHHBIM K HEMY MHCTPYKLMAM; (3) NpUMEHeHWe yCTponcTaa
B LieNnsix, A5 KOTOPbIX OHO He NpefAHa3HayeHo; (4) oTnpaska ycTponcTBa B komnaHuto Vinten Ha
obcnyxuBaHue.

HW MNP KAKMX OBCTOATENBCTBAX KOMIMAHWA VINTEN HE HECET OTBETCTBEHHOCTW 3A
KAKOW Bbl TO HW BbINIO KOCBEHHbIN, ®AKTUYECKUY UMM MOBOYHbIV YLLEPE, BKITKOYASA, BE3
OFPAHWUYEHWI, MWYHBIA BPEL, MOBPEXXOEHWVE VMYLLECTBA, MOBPEXXAEHWE VNN YTEPIO
OBOPYOOBAHUA, MOTEPIO BbIPYYKU UMM OOXOMA, 3ATPATLI HA APEHY OBOPYJOBAHNA
HA SAMEHY N APYTUE OONONHUTENBHBIE PACXObIl, AAXE ECI KOMMAHUA VINTEN
BbIIA NMPEOYNPEXAEHA O BOSMOXHOCTW BOSHVUKHOBEHWA NMOAOBHBLIX YBLITKOB.

B HEKOTOPbLIX FOPUCONKLINAX HE OOMYCKAETCA OTKA3 UM OTrPAHUYEHWME
OTBETCTBEHHOCTU 3A KOCBEHHbIV UMY MOBOYHbI YLWEPE, MO3TOMY
BbILLEN3NOXEHHOE UCKINMIOYEHWE U OTPAHUYEHWE MOXXET K BAM HE OTHOCUTbLCA.

HACTOALWMM UCKNIOYAETCA NIOBAA ABHAA TAPAHTUA, HE OTOBOPEHHAA 8 JAHHOM
JOKYMEHTE, PABHO KAK n JTTOBOE BO3MELWEHWVE, KOTOPOE MOXET BO3HVKHYTb B CUITY
LOEVNCTBUA UNU NPUMEHEHWSA 3AKOHA BPA3PES ¢ MONIOXEHUAMW HACTOSALLEN FTAPAHTAW,
BKIMIOYASA, MOMWMO MPOYEFO, NOAPA3YMEBAEMBIE FTAPAHTUN KOMMEPYECKOW
MPUrOOHOCTU u MPUrOAHOCTU AN ONMPEJENEHHOWM LIENN. 8 HEKOTOPbIX OPUCAUKLMAX
HE QOMYCKAETCS OTKA3 OT NMOAPA3YMEBAEMbIX TAPAHTUN, MO3TOMY
BbILEN3NOXXEHHOE OrPAHUYEHUE MOXET K BAM HE OTHOCUTbLCA.

OAHHAA TAPAHTUA NPEOOCTABIAET BAM OMNPEAENEHHBIE FOPUONYECKUE MPABA. Bbl
MOXETE TAKXE OBJIAJATb v APYTIMU MPABAMW, HABOP KOTOPbLIX BAPBUPYETCA
8 PASHbIX IOPUCOVKLUNAX.
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BATTERY TYPE: 9v, 6LR61 (PP3, 6AM6, MN1604, E-BLOCK)
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The Vitec Group plc China

Rm 706, Tower B

Derun Building

YongAn Dongli A No. 8

Jianwai Ave, Chaoyang District
Beijing, China 100022

Tel. +86 10 8528 8748
Fax. +86 10 8528 8749
FRANCE

Camera Dynamics Sarl

171 Avenue des Grésillons
92635 GENNEVILLIERS Cedex
France

Tel. +33 820 821 336
Fax. +33 825 826 181
GERMANY

Camera Dynamics GmbH

Gebéaude 16

Planiger StralRe 34
55543 Bad Kreuznach

Germany
Tel. +49 671/483 43 30
Fax. +49 671/483 43 50

Camera Dynamics GmbH
Erfurter StraRe 16
85386 Eching

Germany
Tel. +49 89/321 58 200
Fax. +49 89/321 58 227

Operating instructions
V4034-4980/3

B Vector 750 Pan & Tilt Head

JAPAN

Vinten Japan KK

3-1-38 Shiba Koen
Minato-ku Tokyo 105-0014

Japan

Tel. +81 (0) 3 5733 6410
Fax. +81 (0) 3 5733 6425
SINGAPORE

Camera Dynamics Pte Ltd

6 New Industrial Road

#02-02 Hoe Huat Industrial Building
Singapore 536199

Tel. +65 6297 5776
Fax. +65 6297 5778
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Camera Dynamics Ltd
William Vinten Building
Western Way

Bury St Edmunds

Suffolk IP33 3TB

Tel. +44 1284 752 121
Fax. +44 1284 750 560
Sales Fax. +44 1284 757 929
USA

Camera Dynamics Inc.
709 Executive Blvd
Valley Cottage

NY 10989

USA

Tel. +1 845 268 0100
Fax. +1 845 268 0113

Toll Free Sales: +1 888 2 Vinten

for more information, visit
www.vinten.com

Information contained in this document is subject to change.
Vinten reserves the right, without notice, to make changes
in equipment design or performance as progress in
engineering, manufacturing or technology may warrant.
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